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Przeczytaj przed uzyciem
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https://www.dji.com/dock/video

https://www.dji.com/dock/downloads

A\ * W celu instalacji nalezy skontaktowac sig z autoryzowa-
nym serwisem DJI™. Moze wystgpi¢ potencjalne zagroze-
nie bezpieczenstwa, jesli produkt jest instalowany przez
uzytkownika. Skontaktuj sie ze sprzedawca, aby uzyskac
wigcej informacji na temat ustug DJI.

* Dron i stacja dokujgca wymagaja aktywacji przed pierw-
szym uzyciem. Podczas aktywacji wymagane jest
potaczenie internetowe z aparaturg sterujaca.

Zeskanuj kod QR lub przejdz pod adres internetowy pod
kodem QR, aby obejrze¢ filmy instruktazowe i przeczytac
instrukcje obstugi.

1. Zaleca sie obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych.

2. Przeczytaj instrukcje instalacji i konfiguracji, aby zrozumiec
Srodki” ostroznos$ci i przygotowania konstrukcyjne przed
instalacja.

3. Przeczytaj dotaczong Instrukcje bezpieczenstwa, aby zrozu-
mieé wazne kwestie bezpieczenstwa i skorzystaj z Skréconej
instrukcji instalacji, aby ukonczy¢ instalacje na miejscu,
konfiguracje i pierwszy test w locie.

4. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi.

Profil produktu

Stacja dokujgca serii MATRICE™ 30 to w petni automatyczna platforma do pracy bez nadzoru. DJI
Dock jest zintegrowany z ultraszerokokatng kamerg, czujnikiem predkosci wiatru, czujnikiem
opaddéw deszczu, antenami komunikacyjnymi, modutem RTK i zasilaczem UPS. Stacja dokujaca
wazy 105 kg i zajmuje mniej niz 1 m2, co umozliwia szybkg instalacje i konfiguracje. Dzieki stacji
dokujacej z serii M30 w wersji zdronem, DJI FlightHub 2 moze by¢ uzywany do zdalnego wykonywa-

nia zautomatyzowanych operacji.

Wskazniki statusu

dokujaca serii M30
Sruby platformy do Iagdowania
Czujnik predkosci wiatru
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Wbudowane anteny do transmisji wideo
Ramiona pokrywy stacji dokujgcej Stacja

Dodatkowe oswietlenie kamery
Czujnik opaddéw deszczu

Odboje Smigiet na pokrywie docka
Przycisk zatrzymania awaryjnego
Blokada rozdzielni elektrycznej
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Wsporniki podstawy montazowej

Zintegrowana kamera bezpieczenistwa



Rozpakowywanie i sprawdzanie stacji dokujacej

Reczne otwieranie pokrywy stacji dokujacej

A + NIE uzywaj sity ani nie umieszczaj ciezkich przedmiotéw na drzwiach rozdzielni elektrycznej
po ich otwarciu.

« NIE nalezy przyktadac sity do bokéw pokrywy stacji, aby unikna¢ ich uszkodzenia podczas
otwierania lub zamykania.

« NIE uzywaj sity ani nie umieszczaj ciezkich przedmiotéw na goérnej czesci pokrywy stacji po
jej otwarciu.

1. Zdejmij pokrywe pudetka, a nastepnie otworz pudetko, wyjmij instrukcje i trojkatny klucz, a
nastepnie pociggnij boki pudetka do goéry. Za pomoca tréjkatnego klucza otwdrz drzwiczki
rozdzielni elektrycznej.

2. Wiacz przetacznik akumulatora zapasowego, aby zasili¢ stacje dokujgca. Po wigczeniu stacji
dokujacej rozlegnie sie dzwigk, a wskazniki statusu na pokrywie stacji dokujgcej zaczng migac.

3. Podczas otwierania pokrng/ stacji dokujacej nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk recznego
zwalniania pokrywy stacji oku&qcej, jak pokazano na schemacie. Upewnij sie, ze otwierasz
prawe i lewe ramie pokrywy po kolei. Upewnij sie, ze kontrolujesz predko$¢ opuszczania pokry-
wy stacji dokujgcej, przytrzymujac jg przez caty czas, aby unikna¢ obrazen ciata lub uszkodzenia
mechanizmu spowodowanego nagtymi ruchami.

Potgczenie migdzy ramieniem pokrywy a pokrywg

Eo K Jesli stacja dokujaca nie wigczy sie po wigczeniu przetgcznika akumulatora zapasowego,
oznacza to, ze poziom natadowania akumulatora zapasowego jest niski i nalezy go natado-
wac. Wiecej informacji na temat fadowania akumulatora zapasowego mozna znalez¢ w
Instrukgji instalacji i konfiguracji.

Sprawdzanie elementéw wewnatrz obudowy

1. Wyjmij pianke opakowaniowg z wnetrza pokrywy stacji i zdejmij gorng ostone pianki.

2. Sprawdz, czy dron, zestaw akcesoriéw, kotwyr{g\)l\éd pudetkiem z uszczelniaczem) i modut czujnika
predkosci wiatru sg dotgczone zgodnie z listg w pudetku.

3. Nacid$nij i przytrzymaj przycisk recznego zwalniania pokrywy stacji dokujacej, przytrzymaj
potgczenie miedzy ramieniem pokrywy a pokrywa, a nastepnie zamknij kolejno lewe i prawe
ramie pokrywy.

4. Wytacz przetacznik akumulatora zapasowego i zamknij drzwiczki rozdzielni elektrycznej.

L W przypadku stwierdzenia jakichkolwiek nieprawidtowosci, brakujacych elementéw lub
niespdjnosci, nalezy je odnotowac na miejscu i skontaktowac sie ze sprzedawca.
« Podczas transportu rozpakowanej stacji dokujgcej nalezy zapakowac¢ drona w oryginalne
opakowanie lub wyjac¢ go ze stacji dokujacej w celu oddzielnego transportu.



Instalacja stacji dokujacej

Potwierdzenie orientacji instalacji
Przed instalacja stacji dokujgcej nalezy wzig¢ pod uwage ponizsze czynniki:

+ Jesli w miejscu instalacji czesto wystepuje silny wiatr w jednym kierunku, nalezy unika¢ umieszcza-
nia czujnika predkosci wiatru pod wiatr, aby zapobiec startowaniu i lgdowaniu drona zbyt blisko
czujnika predkosci wiatru w wietrznym otoczeniu.

. Upewnij sie, ze zintegrowana kamera bezpieczenstwa nie jest skierowana w strone bezposrednie-
gc|>( Swiatta stonecznego, w przeciwnym razie Srodowisko moze mie¢ wptyw na zywotnos¢ i widok
z kamery.

. Ugewni' sie, ze zadne przeszkody nie blokuja pokrywy stacji.

+ Aby unikngc fatszywego wykrywania drona podczas lagdowania, upewnij sig, ze nie ma jasnych
obiektéw podobnych do ksztattu lub wizualnych znakéw identyfikacyg‘)nych jak te, ktére znajduja
sie na platformie do Iladowania w promieniu 5 m od stacji, takich jak biate prostokaty, biate

. trojkaty i litery H.

Jesli w tej samej lokalizacji zainstalowano kilka stacji dokujacych, odlegto$¢ miedzy nimi powinna
wynosi¢ co najmniej 5 m.

Montaz kotew

. Podczas wiercenia otworéw nalezy nosi¢ maske przeciwpytowg i okulary ochronne, ab
AN\ zapobiec przedostaniu sie pytu do gardta lub oczu. NaIeZK zwraca¢ uwage na bezpieczen-
stwo osobiste podczas korzystania z narzedzi elektrycznych.

Ponizsze instrukcje instalacji wykorzystujg betonowg podstawe jako przyktad.

1. Umies$¢ papierowy wzornik z oznaczeniami otworéw montazowych skierowanymi do géry w
miejscu instalacji stacji dokujgcej i odpowiednio dostosuj orientacje i potozenie.

2. Wyréwnaj wiertarke udarowg (Srednica wiertta @14 mm) z oznaczeniami otwordéw montazowych,
trzymaj wiertarke udarowg pionowo wzgledem podtoza i wywier¢ cztery otwory montazowe o
gtebokosci 55-60 mm. Po wywierceniu otwordw nalezy zdjg¢ papierowy wzornik i uprzatngé
otaczajace jg zaniecz¥szczenia, aby zapobiec ich wpadnieciu do otworu.

3. Lekko dokre¢ nakretki czterech dostarczonych kotew, umie$¢ je pionowo w otworach montazo-
wych i uderzaj w nie mtotkiem, az zostang umieszczone w otworach montazowych.

4. Po wstepnym docisnieciu kotwy, az nie bedzie sie obracata, odkre¢ nakretke, podktadke
sprezynujaca i podktadke ptaska.

Montaz wspornikéw podstawy

- NIE wkiadaj rgk pod wspornik podstawy montazowej podczas regulacji, aby uniknac
obrazen, jesli trudno jest wyréwna¢ kotwe z otworem wspornika podstawy montazowej, a
pozycja stacji dokujgcej wymaga regulacji.

1. Za pomocg klucza nastawnego wykre¢ cztery Sruby ze wspornikdéw podstawy montazowe;j.



2. Ostroznie podnies stacje dokujgcg w miejscach oznaczonych na schemacie szarymi strzatkami.
Przesun stacje dokujgca do miejsca instalacji, wyréwnaj cztery otwory wspornika podstawy
montazowej z kotwami. Zaleca sie, aby przenosity jg co najmniej cztery osoby.

3. Umies¢ poziomice cyfrowa na gérneH' czesci stacji dokujacej w celu dokonania pomiaru. Jesli
nachylenie przekracza 5°, uzyj metalowych uszczelek lub innych materiatéw, aby podnie$¢

odpowiedni wspornik odstaw}y.
4. Zamontuj kolejno podktadke pfaska, podktadke sprezynujacg i nakretke kotwy, a nastepnie
dokre¢ nakretke kluczem nastawnym.

+ Upewnij sie, ze wskazniki statusu na pokrywie stacji dokg‘acej sg wytgczone, aby potwierdzi¢,
ze stacja dokujgca jest wytgczona przed montazem i podtgczeniem.

Montaz czujnika predkosci wiatru

1. Zdejmij pokrywe czujnika predkosci wiatru zamontowanego w goérnej czesci pokrywy stacji.

2. Za pomocg klucza imbusowego 2,5 mm odkre¢ dwie $ruby na spodzie czujnika i uwazaj zeby
nie wpadty do otworu. Nastepnie podtacz kabel sygnatowy stacji dokujgcej do portu na spodzie
czujnika i dokre¢ Sruby.

3. Wyréwnaj i wtéz czujnik do uchwytu na pokrywie stacji dokujgcej. Upewnij sie, ze kamera
uItraszerokokeitna czujnika jest skierowana w strone lgdowiska.

4. Obr&¢ tuleje blokujgcg czujnika w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, az ustyszysz
klikniecie, aby zakonczy¢ instalacje. Upewnij sie, ze znacznik blokady i znacznik linii na czujniku
predkosci wiatru sg wyréwnane.
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Podtaczanie stacji dokujacej

Potaczenie elektryczne stuzy do podigczenia zewnetrznych kabli do rozdzielni elektrycznej w celu
uziemienia stacji dokujgcej, zasilania i potgczenia Ethernet.

1. Po otwarciu drzwi rozdzielni elektrycznej uzyj klucza imbusowego 3 mm, aby poluzowa¢ cztery
Sruby i zdjg¢ maskownice rozdzielni elektryczne;.

2. Upewnij sie, ze wstepnie osadzone kable potgczeniowe zostaty przeprowadzone przez rury PVC
lub karbowane, a nastepnie przez otwory na kable w dolnej czesci rozdzielni elektrycznej. Upew-
nij sie, ze zewnetrzne potgczenia rur sg wodoszczelne.

3. Podtgcz przewdd uziemiajacy, kabel zasilajgcy i kabel Ethernet do rozdzielni elektrycznej w
kolejnosci zgodnej z ponizszymi wymaganiami.

A. Do przewodu uziemiajgcego

B. Do kabla zasilajgcego
N A — i~ C. Do kabla Ethernet

A. Podtaczanie przewodu uziemiajgcego

- Stacja dokujgca musi by¢ prawidtowo uziemiona zgodnie z ponizszymi wymaganiami.

+ Przed instalacjg nalezy sprawdzi¢, czy projekt i konstrukcja systemu uziemienia spetniaja
wymagania. Upewnij sie, ze rezystancja uziemienia miedzy uziemieniem a systemem
uziemienia podtgczonym do stacji dokujgcej jest mniejsza niz 10 Q, uzywajac do pomiaru
multimetru w trybie pomiaru rezystancji uziemienia.

1. Upewnij sig, ze przewdd uziemiajgcy ma Srednice 16 mmz2.* Upewnij
sie, ze przewdd uziemiajacy nie jest dtuzszy niz 1 m, a oba jego konce
sg zacisniete za pomocg zaciskow. Przew6d uziemiajgcy powinien by¢
mozliwie jak najkrotszy i prosty. Nalezy unika¢ jego zwijania lub
przeplatania z przewodami sygnatowymi.

2. Zablokuj jeden koniec przewodu uziemiajgcego do zacisku szyny
uziemiajgcej wewnatrz rozdzielni elektrycznej za pomoca klucza
imbusowego 5 mm. Przetéz drugi koniec przez otwor na kabel,
podtgcz do wyprowadzonego bieguna elektrody uziemiajacej i dokre¢
Sruba.
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* Kolor przewodu uziemiajgcego rézni sie w zaleznosci od kraju i regionu.

B. Podtaczanie kabla zasilajgcego

/\ - Tylko osoby posiadajgce certyfikaty wydane przez lokalne wtadze moga przeprowadzacl
operacje zwigzane z wyzszym napigciem.
. Przed wykonaniem operacji nalezy wytgczy¢ gtéwny bezpiecznik w skrzynce rozdzielczej
uzytkownika i zawiesic tabliczke z zakazem wigczania bezpiecznika.
* Uzyj multimetru lub testera napiecia, aby sprawdzi¢ stan napiecia na koncu kabla
zasilajgcego. Zachowaj szczegdlng ostroznos¢ podczas pomiardw.



1. Przeprowadz wstepnie podtgczony kabel zasilajacy przez 70
otwdr na kabel w dolnej czesci rozdzielni elektrycznej i h

zarezerwuj odpowiednig dfugos¢ do Eod}qczenia. 10
2. Uzyj szczypiec do ciecia ukosnego, aby usung¢ okoto 70 mm -

warstwy izolacyjnej kabla, a nastepnie uzyj szczypiec do
Sciggania izolacji, aby usung¢ okoto 8 mm warstwy izolacylinej
przewodu. Wtdz trzy koncdéwki przewodu do zaciskéw P
stykowych i zaciénij je szczypcami do zaciskania przewodow. PEN L  unitmm
Owin i przykryj potaczenie warstwy izolacyjnej kabla i warstwy

izolacyjnej przewodu tasmg izolacyjng o dtugosci okoto 10 N
mm

3. Wbz kolejno zaciski PE (przewdéd uziemiajacy), N (przewod
neutralny), L (przewdd pod napieciem)* kabla zasilajgcego =
do gniazda wejsciowego zasilania pragdem zmiennym i DIEEEE
dokrec je za pomoca ptaskiego Srubokreta z izolowanym
uchwytem. Na koniec uporzadku{ i przymocuj kabel
zasilajacy za pomocg opasek kablowych.

* Kolory przewodéw PE, N i L r6znig sie w zaleznosci od kraju i regionu. Upewnij sie,
ze wszystkie trzy przewody sg prawidtowo i bezpiecznie podtaczone. B

£y: + Podczas zdejmowania izolacji z kabla nalezy uwazac, aby ~ -
nie uszkodzic warstwy izolacyjnej przewodu.

C. Podtaczanie kabla Ethernet

A Nalezy upewni¢ sie, ze w pomieszczeniu, w ktérym znajduje sie komputer uzytkownika,
zainstalowano urzadzenie zabezpieczajgce przed przepieciami danych i sygnatu oraz ze jest
ono prawidtowo uziemione. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Wymagania sieciowe w
Instrukgji instalacji i konfiguraciji.

1. Poprowadz wstepnie wbudowany kabel Ethernet przez otwér
napkabel w dolngj CzesCi rozdzie%ni elektrycznej ipzarezerwuj ( [\ )
od?owiedniq dtugosc¢ do podtaczenia.

2. Nalezy uzy¢ ekranowanej skretki dwuzytowej kategorii 5e lub \

[

wyzszej i zacisngc jg do ztaczy przelotowych kategorii Se
zgodnie ze standardem okablowania T568B. Upewnij sig, ze
ekranowana metalowa siatka kabla jest potgczona z metalowg
powtoka ztgcza przelotowego, powierzchnia PVC kabla jest
skutecznie wtozona do zlgcza, a wewnetrzny przewdd nie jest
odstoniety.

3. Podtacz jeden koniec kabla Ethernet do portu Ethernet, a
nastepnie uporzadkuj i przymocuj kabel za pomocg opasek C
kablowych. Upewnij sie, zé drugi koniec jest prawidtowo i - -
bezpiecznie podtgczony do urzadzenia w pokoju komputero-
wym uzytkownika.

£ + Upewnij sig, ze sie¢ jest w stanie uzyska¢ dostep do Internetu z przepustowoscig pobierania
i wysytania wiekszg niz 10 Mb/s.

Uszczelnianie otworéw

Uzyj dostarczonego uszczelniacza, aby uszczelni¢ otwory w dolnej czesci rozdzielni elektrycznej,
przez ktore przeszty kable. Upewnij sig, ze uszczelniacz catkowicie pokrywa otwory i bezpiecznie
uszczelnia kable.
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E Wiaczanie stacji dokujacej

Lista kontrolna przed wigczeniem zasilania

Lista Opis
Przewdd ] Dwa korice przewodu uziemiajgcego sg prawidtowo podtgczone, a Sruby sa
uziemiajacy dobrze dokrecone.

Kabel zasilajacy

O

Przewdd uziemiajacy, przewdd neutralny i przewdd pod napieciem sa
prawidtowo podtgczone, a kolejnos¢ przewoddw jest prawidtowa.

[] Ztacza kabla zasilajgcego i zaciski sg dobrze dokrecone.
U Kable sg starannie zwigzane.
Kabel Ethernet [0 Sekwencja przewoddéw w ztgczu przelotowym jest prawidtowa zgodnie ze
standardem okablowania T568B.
O Powierzchnia PVC kabla jest skutecznie wtozona do ztgcza, a wewnetrzna
zyta nie jest odstonieta.
[J Ziacza przelotowe sg bezpiecznie umieszczone w portach sieciowych.
Stacja dokujaca O Stacja dokujqcag’est prawidtowo zainstalowana, a ewentualne nachylenie
nie przekracza 5°.
O Wnetrze rozdzielni elektrycznej jest czyste i uporzgdkowane, bez kurzu,
brudu i przedmiotéw pozostawionych wewnatrz.
0 Wyciagnij przyciski zatrzymania awaryjnego po obu stronach stacji dokuja-
cej i upewnij Sig, ze sg zwolnione.
Otaczajace [J Obszar wokét stacji zostat oczyszczony z materiatéw opakowaniowych,
srodowisko takich jak karton, pianka, plastik i opaski kablowe.
O

Zadne przeszkody nie blokujg pokrywy stacji po jej otwarciu.

Wiaczanie i sprawdzanie

1. Po wypetnieniu listy kontrolnej przed witgczeniem zasilania nalezy wigczy¢ gtéwny wytgcznik
zasilania w skrzynce rozdzielczej uzytkownika i za pomocg multimetru zmierzy¢ napigcie
wejsciowe zasilania AC stacji dokujgcej na zaciskach N za pomocga czarnej sondy pomiarowej i L
(za pomocg czerwonej sondy pomiarowej), aby upewnic¢ sie, ze napiecie spetnia wymagania.

2.Wiacz kolejno wytgcznik przeciwprzepieciowy (A), wytgcznik zasilania prgdem zmiennym (B) i
wytacznik akumulatora zapasowego (C) w rozdzielni elektrycznej.

0o
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3. W ciggu 30 sekund wskazniki rozdzielni elektrycznej powinny wyswietli¢ sie w nastepujacy
sposob. W przeciwnym razie nalezy podja¢ probe usuniecia usterki.

Wskazniki rozdzielni elektrycznej | Normalny status Opis

() [Wskaznik zasilania Staty czerwony Zasilanie AC jest prawidfowe.

Akumulator zapasowy jest w petni natadowany lub

Wskaznik akumulatora | Staty niebieski zasila stacje dokujaca.

UPS | 7apasowego

Miga powolina niebiesko | Akumulator zapasowy taduje sie.
#% | Wskaznik sieci przewodowej| Miga szybko na zielono | Ethernet jest podtgczony i zapewnia transmisje danych.

4G |Wskaznik sieci 4G Miga szybko na zielono | Sie¢ 4G jest podtgczona i zapewnia transmisje danych.
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Przygotowanie drona

1. Upewnij sig, ze Smigta sg bezpiecznie zamontowane, nie sg uszkodzone ani zdeformowane, w
silnikach lub Smigtach nie znajdujg sie zadne ciata obce, ramiona drona sg roztozone, a przyciski
sktadania ramienia sg wysuniete do pozycji zablokowane;j.

2. Upewnij sig, ze obiektywy systemdéw wizyjnych, kamery gimbala, kamery FPV, szkta czujnikéw
podczerwieni i Swiatet pomocniczych sg czyste i nie sg w zaden sposoéb zablokowane, a naklejki
ochronne s usuniete.

. Upewnij sie, ze wodoodporne gumowe ostony portéw sg prawidtowo osadzone. Upewnij sie, ze

. kamera gimbala jest skierowana do przodu.

. Wt6z dwa akumulatory TB30. Upewnij sie, ze przetgczniki blokady akumulatoréw znajdujg sie w
tej samej pozycji, jak pokazano na schemacie.

U~ Ww

E Konfiguracja stacji dokujacej
Pobieranie kodu potgczenia urzadzenia

1. Za pomocg komputera odwiedz strone https://fh.dji.com i zaloguj sie do DJI FlightHub 2 przy
uzyciu konta DJI. Kliknij, aby utworzy¢ organizacje, wypetnij informacje o organizacji i kliknij
nazwe utworzonej organizacji, aby przej$¢ do strony organizacji.

2. Kliknij Devices > Dock > Device Binding (Urzgdzenia > Stacja dokujgca > Potgczenie urzgdzenia),
jak pokazano na schemacie, aby uzyska¢ identyfikator organizacji i kod potgczenia urzadzenia.

Project  Membe Devices @ English v @& admin

Modol sh Modo' 13 Firmware Version Firmwaro Update Status Project Joinec + Last Oniine + Actions

Konfiguracja stacji dokujacej przy uzyciu D]l Pilot 2

A\ -+ NIE nalezy przenosi¢ skonfigurowanej stacji dokujgcej. Jesli lokalizacja ulegnie zmianie,
nalezy ponownie skonfigurowac stacje dokujaca.

+ Podczas otwierania za pomocg DJI PILOT™ 2 nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegto$¢ od pokry-
wy stacji dokujacej, aby unikng¢ obrazen. Nacisnij dowolny przycisk zatrzymania awaryjnego
na stacji dokujacej, aby w razie potrzeby zatrzymac otwieranie pokrywy stacji dokujace;.

1



« Zaleca sie zamkniecie pokrywy stacji dokujgcej w aplikacji lub FlightHub 2, gdy dron jest
umieszczony w stacji dokujgcej. Upewnij sie, ze dwa $migta kazdego silnika sg ustawione
pod katem 90° wzgledem siebie, aby unikng¢ ich ztamania podczas recznego zamykania
pokrywy stacji dokujace;j.

1. Uzyj dotgczonego kabla USB-C, aby potgczy¢ port USB-C aparatury sterujacej z portem USB-A
stacji dokujace;j.

2. Wiacz aparature sterujgca, uruchom aplikacje DJI Pilot 2 i postepuj zgodnie z instrukcjami,
aby zakonczy¢ aktywacje i konfiguracje stacji dokujacej i drona.

3. Upewnij sie, ze prowadnice wysrodkowujgce drona na ptycie lgdowiska sg odciggniete do
tytu, kierunek drona jest zgodny ze znakiem strzatki A na lgdowisku, a dron jest umieszczony
na lagdowisku. Ustaw dwie topaty smigta dla kazdego silnika tak, aby znajdowaty sie pod katem
90° wzgledem siebie, jak pokazano na schemacie, aby zakonczy¢ konfiguracje.

4. Dock Onsite Debugging (Debugowanie stacji dokujgcej na miejscu) w DJI Pilot 2 zapewnia
dostep do statusu stacji dokujacej, statusu drona i oraz informacji, takich jak potgczenie drona,
tadowanie drona, sterowanie pokrywami stacji dokujgcej oraz prowadnicami
wys$rodkowujgcymi pozycje drona na ptycie lgdowiska.

USB-C Kierunek
drona
Pilot 2 ®
@

oA Dron i stacja dokujaca zostaty potaczone przed dostawa, gdy zostaty zakupione jako
¥ zestaw combo. W przeciwnym razie postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby
potaczyc stacje dokujgca z dronem.

. Dronistacja dokujgca wymagaja aktywacji przed pierwszym uzyciem. Podczas aktywacji
urzadzenia aparatura sterujgca musi miec¢ dostep do potgczenia internetowego.

+ Nalezy sie zorientowac, czy planowany obszar lotu znajduje sie w poblizu lub w strefie
ograniczonego dostepu z DJI Fly Safe (https://fly-safe.dji.com/). Pamietaj, aby w?/stqpic' o}
licencje na odblokowanie strefy GEO i zaimportowac jg do drona podczas instalacji i
konfiguracji.

. Przejdz do Dock Onsite Debugging (Debugowanie stacji dokujacej na miejscu) w DJI Pilot
2, aby w razie potrzeby ponownie skonfigurowac stacje dokujaca.

Podtaczanie aparatury sterujacej jako aparatury B

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo testu w locie dla stacji dokujgcej, aparatura
sterujgca moze by¢ uzyta do recznego przejecia kontroli nad dronem
podczas lotu po potaczeniu sie z dronem jako aparatura B.

1. Po odtaczeniu kabla USB-C, uruchom ponownie D]l Pilot 2, dotknij
ikon¥ aparatury sterujacej A na ekranie gtéwnym i wybierz
przetaczenie na aparature B.

2. Wigcz drona, nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez
co najmniej pie¢ sekund i poczekaj, az aparatura sterujgca pomyslnie
potaczy sie z dronem.

G Przejdz do widoku kamery w aFIikacji DJI Pilot 2, nacisnij «+- , aby

ustawi¢ parametry kontrolera lotu, systemu wykrywania, aparatu-
ry sterujacej i akumulatora.

Zamykanie drzwi rozdzielni elektrycznej

Zamontuj maskownice rozdzielni elektrycznej na panelu rozdzielni
elektrycznej za pomocg czterech wkretéw. Zamknij i zablokuj drzwiczki
rozdzielni.
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ﬂ Test automatycznego dziatania

Aby upewnic sie, ze stacja dokujgca i dron dziatajg prawidtowo, nalezy utworzy¢ trase lotu i
zaplanowac zadanie lotu w DJI FlightHub 2, a nastepnie uruchomi¢ zadanie lotu, aby umozliwic
stacji dokujacej wykonanie automatycznego testu dziatania po zakonczeniu konfiguracji stacji
dokujacej w aplikacji.

Potaczenie stacji z projektem

1. Za porrlloca komputera odwied? strone https://fh.dji.com i zaloguj sie do DJI FlightHub 2 przy
uzyciu konta DJI.

2. Kliknij Project (Projekt) > + na liscie projektéw, a nastepnie wypetnij informacje, aby utworzy¢
projekt.

3. Kliknij Devices > Dock > Actions =+ > Edit (Urzadzenia > Stacja dokujgca > Czynnosci > Edytu{),
jak pcl)(kazano na schemacie i dodaj stacje dokujgcg do okreslonego projektu w rozwijanym polu
projektu.

Device Binding v AllStatuses v AllProjects v a

Q + Kliknij Members (Cztonkowie), aby doda¢ cztonkdédw i wypetni¢ konta cztonkéw (konto D)), nazwy
organizacji i role.

Tworzenie trasy i planu lotu

A\ - Podczas planowania trasy lotu w DJI FlightHub 2
nalezy sprawdzi¢ wysokos¢ lotu. Lataj ostroznie.

1. Kliknij Project (Projekt) > 2] > £ + na liscie tras lotu, aby
utworzy¢ trase lotu, wybierz M30 Series z listy dronéw i
obcigzenie uzytkowe z listy, a nastepnie kliknij OK.

2. Kliknij <, aby doda¢ punkty trasy i dziatania zwigzane z
punktami trasy. Ustaw parametry trasy lotu w edytorze
trasy lotu, a nastepnie zapisz i zakoncz.

3. Kliknij i > Create Plan (Utwérz plan), aby wyswietli¢
przedstawiony schemat. Wpisz nazwe planu lotu,
wybierz trase lotu i stacje dokujgcg. Ustaw Timer planu
na Immediate (Natychmiast), ustaw wysokos¢ RTH
wzgledem stacji dokujgcej i czynnosci zwigzane z utratg
sygnatu podczas lotu, a nastepnie kliknij OK, aby
ukonczy¢ nowy plan lotu.

Wykonywanie zadania lotu

/\ +Podczas testu w locie upewnij sie, ze aparatura sterujgca jest podtaczona do drona jako aparatura B.

1. Porozpoczeciu wykonywania zadania lotu pokrywa stacji dokujacej jest otwierana, prowadnice
wysrodkowujgce sg odciggane, a dron startuje. Pokrywa stacji zostanie zamknieta po starcie drona.
2. Kliknij przycisk Project (Projekt) > Team (Zespdt) &, aby wyswietli¢ przedstawiony schemat, a w lewej
kolumnie wyswietli¢ status zadania lotu oraz informacje ostrzegawcze dotyczace stacji dokujgcej i
drona. Kliknij &, aby otworzy¢ okno statusu urzadzenia i wy$wietli¢ informacje o statusie w czasie
rzeczywistym oraz podglad na zywo stacji dokujgcej i drona. Na mapie mozna wys$wietli¢ zaplanowa-
ng trase (na zielono) i trajektorie lotu (na niebiesko).
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3. Po zakonczeniu lotu dron przeleci nad stacjg dokujaca, a stacja automatycznie otworzy pokrywe, aby
umozliwi¢ dronowi wylgdowanie. Po wylgdowaniu drona, stacja dokujgca popchnie prety napedowe
na miejsce i zamknie pokrywe.

4. Po zakonczeniu zadania lotu kliknij EI , aby otworzy¢ biblioteke planu, wyswietli¢ liczbe plikow
multimedialnych na pasku przesytania multimediow, a nastepnie Kliknij odpowiedni numer, aby
otworzy¢ biblioteke multimediow i wyswietli¢ pliki multimedialne zarejestrowane podczas lotu.

Project 01

My Call Sign

@ ¢ B

=+ Podczas zadania lotu naci$nij dowolny przycisk zatrzymania awaryjnego, aby sprawdzi¢, czy dron moze
polecie¢ do alternatywnego miejsca Iadowania.

Lista kontrolna przed lotem

Przed odlotem nalezy sprawdzi¢ nastepujgce elementy.

[J HMS DJI FlightHub 2 nie pokazuje zadnych komunikatéw alarmowych.

[ Czujnik predkosci wiatru jest bezpiecznie zamontowany, a kamera bezpieczenstwa jest zainstalowana w
prawidtowym kierunku.

Sprawdz dane czujnika predkosci wiatru wyswietlane w D)l FlightHub 2, obracajgc czujnik predkosci wiatru.
Powierzchnia czujnika opadéw deszczu jest wolna od brudu lub ciat obcych.

Sprawdz dane czujnika opadéw deszczu wyswietlane w aplikacji DJI FlightHub 2, delikatnie stukajac w gérng
cze$¢ czujnika.

Uszczelniacz catkowicie zakrywa otwory i uszczelnia kable.

Wytacznik przeciwprzepieciowy, przetgcznik zasilania AC i przetacznik akumulatora zapasowego w rozdzielni
elektrycznej sg wiaczone.

Maskownica rozdzielni elektrycznej zostata zamontowana.

Powierzchnia platformy do lagdowania jest wolna od brudu i ciat obcych.

Dron jest prawidtowo umieszczony na platformie do Igdowania.

Wodoodporne gumowe ostony portéw sg prawidtowo zatozone i bezpiecznie osadzone.

Obiektywy systemoéw wizyjnych, kamery gimbala, kamery FPV, szkto czujnikéw podczerwieni, Swiatta pomocni-
cze s3 czyste, a naklejki ochronne zostaty usuniete.

Prowadnice wysrodkowujace drona na platformie do Iagdowania sg wsuniete na miejsce.

Pokrywa stacji dokujacej jest zamknieta.

Powierzchnia pokrywy stacji jest wolna od brudu i ciat obcych.

Drzwi rozdzielni elektrycznej sg zamkniete i zablokowane.

Test alternatywnego miejsca lgdowania drona zostat zakoriczony.

Sprawd?z, czy licencja odblokowujgca strefe GEO zostata zaimportowana do aplikacji DJI Pilot 2 (jesli dotyczy).
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Wskazniki statusu

Wskazniki statusu na pokrywie stacji dokujacej stuzg do wys$wietlania biezacego stanu pracy stacji dokujacej.

Normalny status

Miga na biato

Stacja dziata normalnie i dron jest gotowy do startu.

Miga na niebiesko

Stacja i dron f3czg sie i emitowany jest krétki sygnat dzwiekowy.

Miga na zielono

Dron wystartowat ze stacji i wykonuje zadanie lotu.

Staty niebieski

Stacja aktualizuje lub debuguje (w tym debugowanie zdalne i debugowanie na
miejscu).

Status ostrzegawczy

Miga na czerwono

Pokrywa stacji porusza sie lub dron startuje/laduje i emitowany jest dtugi sygnat
dzwiekowy.

Miga na przemian na
czerwono i z6tto

Nacisniety zostat dowolny przycisk zatrzymania awaryjnego na stacji dokujacej.

Staty czerony

Stacja dokujgca dziata nieprawidtowo.

Komponenty dolnej czesci

Za pomocg tréjkatnego klucza poluzuj dwie Sruby na platformie do ladowania i przytrzymaj krawedz platformy, aby ja
podnies¢. Upewnij sie, ze drazek podporowy stabilnie trzyma platforme do Igdowania.

o
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£J: * Przed zamknieciem platformy do ladowa-
nia nalezy jg przytrzymac i lekko popchna¢
do tytu, aby zwolni¢ podpérke, a nastepnie
powoli jg opuscic.
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Akumulator zapasowy

System wentylacyjny
Odpowietrznik zwrotny

Sterownik systemu wentylacyjnego
Odpowietrznik

Gtéwny modut kontrolera

Modut zasilania

Silnik pokrywy stacji

Sterownik silnika
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Wsparcie DJI

Tre$¢ ta moze ulec zmianie bez wcze$niejszego powiadomienia.

Pobierz najnowsza wersje z

https://www.dji.com/dock/downloads

DJI i MATRICE sg znakami towarowymi firmy DJI.
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