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Niniejszy dokument jest chroniony prawami autorskimi producenta DJI i
wszelkie prawa sg zastrzezone. Jezeli producent DJI nie zezwoli inaczej,
uzytkownik nie moze wykorzystywac ani zezwala¢ innym na wykorzystywa-
nie dokumentu lub dowolnej jego czesci poprzez powielanie, przekazywa-
nie lub sprzedaz dokumentu. Uzytkownicy powinni odnosi¢ sie do tego
dokumentu i jego tresci wytgcznie jako instrukcji obstugi DJI. Dokument nie
powinien by¢ wykorzystywany do innych celow.
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Q Wyszukiwanie stéow kluczowych

Szukaj stéw kluczowych, takich jak "akumulator" i "instalacja", aby znalez¢
odpowiedni temat. Jesli do czytania tego dokumentu uzywasz programu Adobe
Acrobat Reader, nacisnij Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w syste-
mie Mac, aby rozpoczg¢ wyszukiwanie.

{h Nawigowanie do rozdziatu

Nacisnij rozdziat w spisie tresci, aby natychmiast sie tam przenies¢.

[ N
Drukowanie

Dokument ten mozna drukowaé w wysokiej rozdzielczosci.

Historia aktualizacji

Wersja Data Aktualizacja

v1.2 2023.03 Aktualizacja oprogramowania stacji dokujgcej do wersji
01.02.0500. Dodano okres konserwacji zapasowego akumu-
latora i zoptymalizowano opisy aparatury sterujacej B i
procedury RTH. Wskazane jest zaktualizowanie oprogramo-
wania do najnowszej wersji w celu zapewnienia optymalnej
wydajnosci urzgdzenia.

vl.4 2023.04 Aktualizacja oprogramowania stacji dokujgcej do wersji
01.03.0902. Zoptymalizowano sposéb konserwacji akumula-
tora. W DJI FlightHub 2 dodano funkcje sterowania lotem na
zywo, mozliwos¢ wznowienia zadania od punktu przerwania
oraz powiadomienia e-mail i wiadomosci.

v1.6 2023.09 Zaktualizowano oprogramowanie stacji dokujgcej do wers;ji
01.05.0902. Zaktualizowano tryb RTH do Advanced RTH,
dodano obstuge DJI AirSense i zoptymalizowano funkcje
zabezpieczenia akumulatora. W DJI FlightHub 2 wprowadzo-
no funkcje zarzadzania obszarem zadan, safe RTH oraz
ustawienia dodatkowej kamery i modutu PSDK.




Korzystanie z instrukcji
Legenda

A\ Wazne £ Wskazowki

Przeczytaj przed pierwszym uzytkowaniem

DJI™ udostepnia uzytkownikom filmy instruktazowe i nastepujgce dokumenty.

1. Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa
2. Skrécona instrukcja obstugi

3. Instrukcja instalacji i konfiguracji

4. Instrukcja obstugi

Przed pierwszym uzyciem wskazane jest zapoznanie sie z filmami instruktazowymi
i wskazéwkami dotyczacymi bezpieczeristwa. Nalezy przygotowac sie do montazu
stacji dokujacej i pierwszego lotu, zapoznajac sie ze skrdécong instrukcjg obstugi.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji instalacji i konfiguracji oraz w niniej-
szej instrukgji obstugi.

A\ DJI Dock musi zostac zainstalowany i skonfigurowany przez autoryzowanego
dostawce ustug serwisowych. Nieautoryzowana instalacja i konfiguracja
moze prowadzi¢ do zagrozenia bezpieczenstwa. Skontaktuj sie z pomoca
techniczng DJI, aby uzyskac¢ wiecej informacji na temat autoryzowanych
dostawcow ustug.

Pobieranie D]l Assistant 2

Pobierz i zainstaluj DJI ASSISTANT TM 2 (Enterprise Series), korzystajgc z ponizsze-
go zrédta: https://www.dji.com/dock/downloads

Filmy instruktazowe

Przejdz pod ponizszy adres lub zeskanuj kod QR, aby wyswietli¢ filmy instruktazo-
we, ktore przedstawiajg bezpieczny sposéb korzystania z produktu.

e
@ =
[=] :

https://www.dji.com/dock/video

A\ * Temperatura robocza DJI Dock wynosi od -35° do 50° C (od -31° do 122° F)*,
natomiast drona od -20° do 50° C (od -4° do 122° F). Oba produkty NIE
spetniajg standardowej temperatury roboczej dla zastosowan wojskowych
wynoszacej od -55° do 125° C (od -67° do 257° F), ktéra jest wymagana, aby
utrzymac wieksze réznice srodowiskowe. Produktéw nalezy uzywaé w odpo-
wiedni sposéb i tylko w zastosowaniach, ktére spetniajg wymagania dotycza-
ce zakresu temperatur roboczych dla danej klasy.

* Gdy temperatura jest nizsza niz -20° C (-4° F), dron nie moze wykonywa¢ zadan lotu, a

pokrywa stacji dokujacej i prowadnice wysrodkowujgce drona nie moga by¢ sterowane

automatycznie.
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Opis produktu

W tym rozdziale przedstawiono zestaw stacji dokujgcej
i wymieniono elementy stacji oraz drona.



Opis produktu

Wprowadzenie

DJI™ Dock to automatyczna, niewymagajaca obstugi stacja dokujgca o
wysoce zaawansowanej konstrukcji, zawierajgca ultraszerokokatng
kamere, czujnik predkosci wiatru, czujnik deszczu, anteny komunikacyjne,
modut RTK i zasilacz UPS. DJI Dock ma duzg zdolno$¢ adaptacji do warun-
kow srodowiskowych. Dzieki wbudowanemu zabezpieczeniu przed wyta-
dowaniami atmosferycznymi i poziomowi ochrony IP55 (zgodnie z normg
IEC 60529), DJI Dock moze dziata¢ nawet w trudnych warunkach klimatycz-
nych. Najdtuzszy okres konserwacji wynosi sze$¢ miesiecy [1]. DJI Dock jest
wyposazony w modut szybkiego tadowania i klimatyzator TEC, pozwalajacy
na schtodzenie akumulatora w krotkim czasie. Natadowanie akumulatora z
10% do 90% zajmuje okoto 25 minut [2]. Promien dziatania wynosi do 7
km[3]. [Jedna stacja dokujgca DJI Dock wazy mniej niz 105 kg i zajmuje
powierzchnie mniejszg niz 1 metr kwadratowy, umozliwiajgc szybkg insta-
lacje i konfiguracje.

DJI MATRICE™ 30 Series (M30/M30T) Dock Version jest wyposazony w
kontroler lotu z wieloma systemami redundancji, szesciokierunkowy
system wykrywania i pozycjonowania [4], tryb RTH, kamere RGB lub termo-
wizyjng, oraz nowg kamere FPV z funkcjg zwiekszajgcg swiadomos¢ sytu-
acyjng po zmroku. Maksymalny czas lotu drona wynosi okoto 40 minut. [5]

DJI FlightHub 2 to oparta na chmurze platforma do zarzgdzania zadaniami
drona, umozliwiajgca uzytkownikom planowanie tras lotu, planowanie
zadan lotu, wyswietlanie transmisji na zywo, przesytanie i pobieranie
plikbw multimedialnych oraz zdalne usuwanie btedéw. Jest réwniez kom-
patybilna z DJI Dock i dronami Matrice serii 30 Series Dock Version, umozli-
wiajgc wykonywanie operacji bez nadzoru, wydajne zarzagdzanie misjami
oraz sprzetem.

[11 W zaleznosci od warunkéw Srodowiskowych i czestotliwosci korzystania z D)l
Dock, wskazane jest przeprowadzanie konserwacji co sze$¢ miesiecy lub rzadziej.
[2] Zmierzono w temperaturze 25° C (77° F). Wraz ze wzrostem temperatury czas
chtodzenia akumulatora wydtuzy sie powodujgc wydtuzenie czasu przestoju.

[3] Zmierzono w srodowisku bez zaktécen transmisji lub sygnatu i predkosci wiatru
<4 m/s, gdzie dron osiagga predkosc¢ lotu 15 m/s i oszczedza 20% akumulatora jako
zapas na czas lgdowania.

[4] Warunki otoczenia majg wptyw na system wizyjny i system czujnikéw podczer-
wieni. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale System wizyjny i system czujni-
kéw podczerwieni.

[5] Zmierzono w bezwietrznym otoczeniu przy statej predkosci lotu wynoszgcej 10
m/s i nalezy ich uzywa¢ wytgcznie w celach referencyjnych. Rzeczywisty czas
uzytkowania moze sie rézni¢ w zaleznosci od $rodowiska, trybu lotu i uzycia
akcesoriow.
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Giéwne funkcje

Zautomatyzowane dziatanie: mozliwos¢ adaptacji pozwala DJI Dock dziata¢ w
trudnych warunkach. DJI Dock moze wspétpracowac z dronami z serii Matrice
30 Dock Version i wykonywa¢ zadania automatycznego lotu, zdalnie tadowac
akumulatory i zarzadzac nimi, kontrolowac temperature i wilgotnos¢, zapew-
niajac bezobstugowa prace.

Precyzyjne pozycjonowanie i lot: wbudowany w stacje dokujgcg DJI Dock
modut RTK moze odbiera¢ dwuzakresowy, wielofunkcyjny sygnat GNSS,
zapewniajgc precyzyjne dane do pozycjonowania na poziomie centymetra. [1]
Transmisja wideo: Dron Matrice 30 Series Dock Version jest wyposazony w
technologie transmisji dalekiego zasiegu O3 Enterprise (OCUSYNCTM 3.0
Enterprise), ktéra zapewnia uzytkownikom lepszg jakos$¢ transmisji i zapewnia
bezpieczniejszy lot w ztozonych srodowiskach.

Zarzadzanie w chmurze: DJI FlightHub 2 obstuguje planowanie zadan lotu i
zarzadzanie stacjg dokujgca. Uzytkownicy mogg ustawi¢ plany zadan lotu w
oparciu o rzeczywiste potrzeby. Dron automatycznie wystartuje zgodnie z
ustawionymi planami zadan, a pliki multimedialne zostang automatycznie
przestane do DJI FlightHub 2. Podczas operacji mozna zdalnie wyswietlac
transmisje na zywo i informacje o urzgdzeniu w czasie rzeczywistym, aby
monitorowa¢ miejsce operacji. Uzytkownicy mogg réwniez wyswietla¢ stan
pracy stacji dokujacej i drona oraz usuwac btedy zdalnie.

[1]1 Wspdtrzedne stacji dokujgcej nalezy skalibrowa¢, aby uzyska¢ doktadng pozycje
podczas konfigurowania stacji dokujgce;j.

[2] Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi DJI FlightHub 2, ktérg mozna
pobrac z oficjalnej strony internetowej:

DJI https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.



Opis elementéw
DJI Dock

@
@
1. Wskazniki statusu
2. Wbudowane anteny transmisji wideo
3. Ramiona pokrywy stacji dokujacej
4. Dron Matrice 30 Series Dock Version
5. Sruby platformy do ladowania
6. Czujnik predkosci wiatru
7. Zintegrowana kamera bezpieczenstwa

8. Dodatkowe oswietlenie kamery

9. Czujnik deszczu

10. Odboje Smigiet na pokrywie docka
11. Przycisk zatrzymania awaryjnego
12. Blokada rozdzielnicy elektrycznej
13. Wsporniki podstawy montazowe;j



Dron Matrice 30 Series Dock Version

1. Kamera FPV

2. System czujnikéw podczerwieni
3. Przedni system wizyjny

4. Lewy i prawy system wizyjny

5. Lewy i prawy system czujnikow
podczerwieni

6. Gniazdo kart microSD

7. Gorny system wizyjny

8. Gérny system czujnikow
podczerwieni

9. Przycisk/wskaznik zasilania

10. Port PSDK
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11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

Gorny wskaznik ostrzegawczy
Port dodatkowy

Przyciski sktadania ramion
Ramiona

Silniki

Smigta

Tylne wskazniki dronéw
Anteny GNSS

Anteny do transmisji wideo
Przednie wskazniki LED
Gimbal i kamera [1]

Porty tadowania



23. Tylny system wizyjny

24. Tylny system czujnikow podczerwieni
25. Odpowietrznik

26. Inteligentny akumulator TB30

27. Wskazniki LED poziomu natadowania
akumulatora

28. Przycisk poziomu natadowania
akumulatora

29. Przycisk odblokowania akumulatora

30. Dolny system wizyjny

31. Dolny system czujnikéw podczerwieni
32. Dodatkowe oswietlenie dolne

33. Dolny wskaznik ostrzegawczy

Widok z dotu

A\ * Nie nalezy demontowac produktu bez upowaznienia autoryzowane-
go sprzedawcy DJI (z wyjatkiem komponentéw, ktére mogg byc
demontowane przez uzytkownikow zgodnie z niniejszg instrukcja), w
przeciwnym razie produkt nie bedzie objety gwarancja.

Aparatura sterujaca DJI RC Plus

Aparatura sterujgca DJI RC Plus moze by¢ uzywana do konfiguracji stacji
dokujagcej i usuwania bteddw. Aparatura sterujgca moze réwniez tgczy¢ sie
zdronem jako aparatura B do recznego sterowania lotem. Wiecej informa-
cji mozna znalez¢ w rozdziale Aparatura sterujgca B.

1"



Procedura lotu

Procedura dziatania FlightHub 2 oraz zautomatyzowana procedura lotu
stacji dokujacej i drona zostata przedstawiona na ilustracji:

DJI FlightHub 2

Po'aczen:)er;zl?lle?gkumej i Sta Cj a dok Uj gca i dron

(zarzadzanie urzadzeniami)

Wiaczenie zasilania drona
Otwarcie pokrywy stacji

Wysokos¢ lotu

Predkosc lotu
Nachylenie/obrét ) >
dimbal «— ( Edycja trasy lotu

Dziatanie kamery

doltace
Odblokowanie drazkéw
biblioteka tras lotu) napedowych

v
Timer planu 3

Wysoko$¢ RTH Zadanie planowania lotu
Dziatanie w przypadku < (Biblioteka planéw zadari)
utraty sygnatu

Trasa lotu
Statusy urzadzenia < Szczegbly projektu w
Komunikaty ostrzegawcze czasie rzeczywistym
Transmisje na zywo
Zdjecia Wyswietlanie plikéw
Transmisja na zywo < multimedialnych (Media Files)
Szczegoty urzadzenia
Zdalne usuwanie ¢
btedow Konserwacja urzadzenia
Raport o problemie

Pociagniecie drazkéw
napedowych w tyt
Powr6t drona do
pozycji $rodkowej

Zamkniecie pokrywy
stagji dokujacej
Obrdt i ztozenie $migiet

Wylaczenie zasilania dro

tadowanie 6
Oczekiwanie na

nastepny lot

na
w

L5 + Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji obstugi DJI FlightHub 2,
ktérg mozna pobra¢ z oficjalnej strony internetowej DJl:
https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.
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Bezpieczenstwo podczas lotu

Niniejszy rozdziat zawiera informacje na temat zgodnosci z
przepisami, srodowiska lotu i wymagan dotyczacych potgczen
bezprzewodowych, a takze przedstawia sterowanie aparatura
sterujgca B i liste kontrolng lotu testowego.



Bezpieczenstwo podczas lotu
Zgodnos¢ z przepisami

1. Nie nalezy operowac¢ dronem w poblizu zatogowych samolotéw. Nie
nalezy zaktéca¢ operacji wykonywanych przez zatogowe samoloty. Zacho-
waj czujnos¢ i upewnij sie, ze w obszarze dziatania nie znajduje sie zaden
inny obiekt lotniczy.

2. Nie nalezy lata¢ dronem w miejscach, w ktorych odbywaja sie wazne
wydarzenia, w tym miedzy innymi imprezy sportowe i koncerty.

3. Nie nalezy lata¢ dronem bez zezwolenia na obszarach zabronionych
przez lokalne przepisy. Obszary zabronione obejmujg lotniska, granice
panstw, duze miasta i gesto zaludnione obszary, miejsca waznych wyda-
rzen, obszary, na ktérych wystapity sytuacje awaryjne (takie jak pozary
laséw) oraz lokalizacje z wrazliwymi strukturami (takie jak elektrownie
jadrowe, stacje zasilania, elektrownie wodne, zaktady karne, drogi o duzym
natezeniu ruchu, obiekty rzgdowe i strefy wojskowe).

4. Nie nalezy lata¢ dronem powyzej dozwolonej wysokosci. Nie nalezy
uzywac drona do przewozenia nielegalnych lub niebezpiecznych towarow
lub tadunkow.

5. Upewnij sie, ze rozumiesz charakter operacji lotniczej (np. rekreacja,
uzytek publiczny lub komercyjny) i uzyskate$ odpowiednie zatwierdzenie i
zezwolenie od odpowiednich agencji rzagdowych przed lotem. Skonsultuj
sie z lokalnymi organami rzgdowymi, aby uzyskac¢ szczegétowe informacje
na temat wymagan. Nalezy pamieta¢, ze w niektdérych krajach i regionach
drony sterowane zdalnie mogg by¢ objete zakazem prowadzenia dziatal-
nosci komercyjnej. Przed lotem nalezy sprawdzi¢ i przestrzega¢ wszystkich
lokalnych przepiséw i rozporzadzen, poniewaz mogg sie one rézni¢ od
podanych tutaj.

6. Podczas korzystania z kamery nalezy szanowac prywatnos¢ innych oséb.
Nie nalezy prowadzi¢ operacji nadzoru, takich jak rejestrowanie obrazu lub
nagrywanie wideo jakiejkolwiek osoby, podmiotu, wydarzenia, wystepu,
wystawy lub mienia bez upowaznienia lub w przypadku, gdy mozna
spodziewac sie ochrony prywatnosci, nawet jesli obraz lub wideo jest
rejestrowany do uzytku osobistego.

7. Nalezy pamieta¢, ze w niektérych obszarach nagrywanie obrazéw i
filmow z wydarzen, wystepow, wystaw lub nieruchomosci komercyjnych za
pomocg kamery moze narusza¢ prawa autorskie lub inne prawa, nawet
jesli obraz lub film zostat nakrecony do uzytku osobistego.

8. Nie nalezy uzywac tego produktu do jakichkolwiek nielegalnych lub
niewtasciwych celdw, takich jak szpiegostwo, operacje wojskowe lub nieau-
toryzowane dochodzenia. Nie nalezy naruszac wtasnosci prywatnej innych
0s6b. Uzytkownik nie moze uzywac tego produktu do zniestawiania, zneca-
nia sie, nekania, przesladowania, grozenia lub naruszania w inny sposéb
praw innych osob, takich jak prawo do prywatnosci i prawo do wizerunku.
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Wymagania dotyczgce srodowiska i potaczen bezprzewodowych

1. Nie nalezy lata¢ dronem w trudnych warunkach pogodowych, w tym
przy silnym wietrze (predkosc¢ przekraczajgca 12 m/s), burzach piaskowych,
opadach $niegu, deszczu powyzej 100 mm (3,9 cala) w ciggu 24 godzin,
smogu, gradzie, btyskawicach, tornadach lub huraganach.

2. Nalezy omija¢ przeszkody, ttumy, drzewa i zbiorniki wodne (wskazana
wysokosc¢ to co najmniej 3 m nad wodg).

3. Zachowaj szczegblng ostroznos¢ podczas lotu w poblizu obszaréw z
zaktdceniami magnetycznymi lub radiowymi. Podczas testow w locie wska-
zane jest ustawienie aparatury sterujgcej jako aparatury B. Nalezy zwraca¢
szczegblng uwage na jakosc¢ transmisji wideo i site sygnatu w DJI Pilot 2.
Zrodta zaktdcen elektromagnetycznych obejmujg miedzy innymi: linie
wysokiego napiecia, duze stacje zasilania lub stacje bazowe telefonii
komorkowej oraz wieze nadawcze. Dron moze zachowywac sie nieprawi-
dtowo lub utraci¢ sterowanie podczas lotu w obszarach o zbyt duzych
zaktéceniach. Nalezy powrdéci¢ do stacji dokujgcej i wylgdowaé dronem, a
nastepnie zaplanowac przyszte zadania do czasu ustabilizowania sie lotu
testowego.

4. Nalezy lata¢ na rozlegtych otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki,
konstrukcje stalowe, gory, skaty lub wysokie drzewa mogg wptywac na
doktadnos¢ GNSS i blokowac sygnat transmisji wideo.

5. Unikaj zaktocen miedzy stacjg dokujgcg a innymi urzgdzeniami bezprze-
wodowymi. Wskazane jest wytgczenie pobliskich urzgdzeh Wi-Fi i Blueto-
oth.

6. Wydajnos¢ drona i jego akumulatordéw jest ograniczona podczas lotow
na duzych wysokosciach. Podczas lotu nalezy zachowac ostroznosc.

7. Nie uzywaj drona ani stacji dokujgcej w srodowisku zagrozonym poza-
rem lub wybuchem.

8. Stacja dokujgca i dron moga by¢ uzywane wytgcznie w zakresie tempera-
tur roboczych. Temperatura robocza stacji dokujgcej DJI Dock wynosi od
-35°do 50° C(od -31° do 122° F)*, a temperatura robocza drona wynosi od
-20° do 50° C (od -4° do 122° F). W srodowiskach o niskiej temperaturze
nalezy sprawdzi¢, czy pokrywa stacji dokujgcej i dron sg pokryte sniegiem i
lodem oraz czy Smigta sg zamarzniete, korzystajgc z transmisji na zywo z
kamery stacji dokujace;j.

9. Przed lotem nalezy ustawi¢ alternatywne miejsce Igdowania. Dron poleci
na alternatywne miejsce lgdowania, gdy warunki w stacji dokujgcej nie
beda odpowiednie do Ilgdowania. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplika-
¢ji DJI Pilot 2, aby ustawi¢ alternatywne miejsce lgdowania podczas konfi-
gurowania stacji dokujgcej. W poblizu alternatywnego miejsca ladowania
nalezy ustawi¢ wyrazny znak. Upewnij sie, ze obszar w promieniu pieciu
metrow od alternatywnego miejsca Ilgdowania jest pozbawiony przeszkéd.

* Gdy temperatura jest nizsza niz -20° C (-4° F), dron nie moze wykonywac zadan

lotu, a pokrywa stacji dokujacej i prowadnice wysrodkowujgce drona nie mogg by¢
sterowane automatycznie.
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Ograniczenia lotu i odblokowywanie

System GEO (Geospatial Environment Online)

System DJI Geospatial Environment Online (GEO) to globalny system informacyjny,
ktéry dostarcza w czasie rzeczywistym informacje na temat bezpieczenstwa lotow i
aktualizacji ograniczen oraz zapobiega lotom dronéw w ograniczonej przestrzeni
powietrznej. W wyjatkowych okolicznosciach obszary o ograniczonym dostepie moga
zosta¢ odblokowane, aby umozliwi¢ lot. Wczesniej uzytkownik musi ztozy¢ wniosek o
odblokowanie w oparciu o aktualny poziom ograniczeh w planowanym obszarze lotu.
System GEO moze nie by¢ w petni zgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami.
Uzytkownicy sg odpowiedzialni za bezpieczehstwo lotu i muszg skonsultowa¢ sie z
lokalnymi witadzami w sprawie odpowiednich wymogoéw prawnych i regulacyjnych
przed ztozeniem wniosku o odblokowanie lotu w obszarze o ograniczonym dostepie.

Strefy GEO

System GEO DJI wyznacza bezpieczne lokalizacje lotéw, zapewnia poziomy ryzyka i
powiadomienia o bezpieczehstwie dla poszczegdlnych lotéw oraz oferuje informacje o
ograniczonej przestrzeni powietrznej. Wszystkie obszary lotéw o ograniczonym doste-
pie sg okreslane jako Strefy GEO, ktére sg dalej podzielone na Strefy Ograniczone,
Strefy Autoryzacji, Strefy Ostrzegawcze, Rozszerzone Strefy Ostrzegawcze i Strefy
Wysokosci. Strefy GEO obejmuja miedzy innymi lotniska, miejsca waznych wydarzen,
obszary, w ktérych wystapity sytuacje awaryjne (takie jak pozary laséw), elektrownie
jadrowe, zaktady karne, obiekty rzgdowe i strefy wojskowe. Uzytkownicy moga wyswie-
tla¢ informacje GEO w czasie rzeczywistym w DJI FlightHub 2. DomysInie system GEO
ogranicza starty i loty w strefach, ktére mogg powodowac obawy dotyczgce bezpie-
czenstwa lub ochrony. Mapa stref GEO, ktéra zawiera kompleksowe informacje na
temat stref GEO na catym Swiecie, jest dostepna na oficjalnej stronie internetowej DJI:
https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Ustawienia i alerty dostarczane przez D]l dotyczgce operacji w strefach GEO maja
jedynie pomoc uzytkownikowi w zapewnieniu bezpieczeristwa lotu i NIE gwarantujg
petnej zgodnosci ze wszystkimi lokalnymi przepisami i regulacjami. Przed kazdym
lotem uzytkownik jest odpowiedzialny za uzyskanie informacji na temat odpowiednich
lokalnych przepiséw, regulacji i wymagan dotyczacych bezpieczehstwa witasnego
drona.

Ograniczenia lotéw w strefach GEO
Ponizsza sekcja szczegdtowo opisuje ograniczenia lotéw dla wyzej wymienionych stref GEO.

Strefa GEO Ograniczenia lotu Opis sytuacji

Zabrania sie wykonywania lotéw  |Dron nie moze wystartowa¢, a w
dronami w strefach ograniczonych. |aplikacji DJI FlightHub 2 pojawi sie

Strefy Jesli uzyskate$ pozwolenie na lot w | komunikat, gdy trasa lotu bedzie
ograniczone strefie ograniczonej, odwiedz przebiegac przez strefy ograniczone.
(czerwone) strone https://fly-safe.dji.com/un-

lock lub skontaktuj sie z
flysafe@dji.com, aby odblokowac
strefe.




Dron nie moze wystartowac, a w
aplikacji DJI FlightHub 2 pojawi sie

Dron nie bedzie mégt komunikat, gdy trasa lotu bedzie
Strefy wystartowac w strefie przebiegac przez strefy autoryza-
autoryzadji autoryzacji, chyba ze uzyska |cji. Aby latac w strefie autoryzacji,
(niebieskie) zezwolenie na lot w tym uzytkownik musi przestac prosbe

obszarze. o odblokowanie licencji i zsynchro-

nizowac licencje ze stacjg dokujaca
w aplikacji DJI Pilot 2.

Strefy ostrze- . )
gawcze (z6tte) Dron moze wykonywac loty w

Rozszerzone ) - ) strefie. Nalezy wyswietlac
gawcze (poma- i zachowac ostroznos¢.
rarnczowe)

Dron nie moze wystartowac, a w
Strefy Wysokos¢ drona jest aplikacji DJI FlightHub 2 pojawi sie
wysokosci ograniczona podczas lotu komunikat, gdy planowana
(szare) wewnatrz Strefy Wysokosci. |wysokos¢ lotu przekroczy maksy-

malng wysokos¢ drona.

A\ Podczas tworzenia zadania lotu w bibliotece planowania zadan nalezy upew-
ni¢ sie, ze wybrana trasa lotu nie przebiega przez zadng strefe GEO, a wyso-
ko$¢ RTH i wysokos¢ trasy lotu znajduje sie co najmniej 5 m ponizej ogranicze-
nia wysokosci. Wskazane jest, aby trasa lotu zachowywata odlegtos¢ pozioma
co najmniej 20 m od strefy GEO.

Strefa buforowa

Strefy buforowe dla stref ograniczonych i stref autoryzacji: aby zapobiec
przypadkowemu wleceniu drona do strefy ograniczonej lub strefy autory-
zacji, system GEO tworzy strefe buforowg o szerokosci okoto 20 metréw
poza kazdg strefg ograniczong i strefg autoryzacji. Jak pokazano na poniz-
szej ilustracji, dron moze startowac i lagdowac z dala od strefy ograniczone;j
lub strefy autoryzacji tylko wtedy, gdy znajduje sie w strefie buforowej.
Dron nie moze lecie¢ w kierunku strefy ograniczonej lub strefy autoryzacji,
chyba ze zatwierdzono wniosek o odblokowanie. Dron nie moze wlecie¢ z
powrotem do strefy buforowej po jej opuszczeniu.

Strefy buforowe dla stref wysokosci: strefa buforowa o szerokosci okoto
20 metréw jest ustanawiana poza kazdg strefg wysokosci. Jak pokazano na
ponizszej ilustracji, podczas zblizania sie do strefy buforowej strefy wyso-
kosci w kierunku poziomym, dron stopniowo zmniejszy predkos¢ lotu i
zawisnie poza strefg buforowa. Zblizajgc sie do strefy buforowej od spodu
w kierunku pionowym, dron moze wznosic sie i obniza¢ wysokos¢ lub odla-
tywac od strefy wysokosci. Dron nie moze lecie¢ w kierunku Strefy wysoko-
Sci. Dron nie moze wlecie¢ z powrotem do strefy buforowej w kierunku
poziomym po opuszczeniu strefy buforowej.
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Odblokowywanie stref GEO

Aby spetni¢ wymagania réznych uzytkownikéw, DJI oferuje dwa tryby
odblokowywania: samodzielne odblokowywanie i odblokowywanie
niestandardowe. Uzytkownicy mogg ztozy¢ wniosek na stronie interneto-
wej DJI Fly Safe.

Samodzielne odblokowanie jest przeznaczone do odblokowania stref
autoryzacji. Aby wykona¢ samodzielne odblokowanie, uzytkownik musi
przestac¢ zgdanie odblokowania za posrednictwem strony internetowej DJI
Fly Safe pod adresem https://fly-safe.dji.com/unlock

Po zatwierdzeniu zgdania odblokowania uzytkownik moze zsynchronizo-
wac licencje odblokowujacg ze stacjg dokujgcg za pomoca aplikacji DJI Pilot
2, aby odblokowat strefe. Uzytkownik moze wyznaczy¢ okres odblokowa-
nia, podczas ktérego mozna wykonywac wiele lotow.

Odblokowanie niestandardowe jest dostosowane do uzytkownikéw o
specjalnych wymaganiach. Wyznacza zdefiniowane przez uzytkownika
niestandardowe obszary lotéw i zapewnia dokumenty uprawnien do lotéw
specyficzne dla potrzeb réznych uzytkownikéw. Ta opcja odblokowania
jest dostepna we wszystkich krajach i regionach i mozna o nig poprosic za
posrednictwem strony internetowej DJI Fly Safe pod adresem https://fly-
-safe.dji.com/unlock.

Aby uzyskac wiecej informacji na temat odblokowania, odwiedz strone
https://fly-safe.dji.com lub skontaktu;j sie z flysafe@dji.com.
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Ograniczenia dotyczgce maksymalnej wysokosci i odlegtosci

Maksymalna wysokos¢ lotu ogranicza wysokos¢ lotu drona, podczas gdy
maksymalna odlegtos¢ lotu ogranicza promien lotu drona wokot stagji
dokujacej. Limity te mozna ustawi¢ za pomocg DJI FlightHub 2 w celu
zwiekszenia bezpieczenstwa lotu. Maksymalna wysokos¢ lotu wynosi
domyslnie 120 m (393,7 ft). Nalezy lata¢ na wysokosciach nizszych niz mak-
symalna wysokos¢ zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami®*.

* Ograniczenia dotyczgce wysokosci lotu réznig sie w zaleznosci od regio-
nu. Nie nalezy lata¢ powyzej maksymalnej wysokosci okreslonej w lokal-
nych przepisach i regulacjach.

AN 4

2SO)OSAM “SHeN

<

Home Point
Maks. promien

Wysokos$¢ drona po wiagczeniu zasilania

Punkt Home nie jest aktualizowany recznie podczas lotu

Maks. wysokos¢

Maks. odlegtos¢

Ograniczenia lotu

Wysokos¢ drona nie moze
przekroczy¢ wartosci ustawionej
w aplikacji DJI FlightHub 2.

Odlegtos¢ w linii prostej od drona
do punktu Home nie moze
przekroczy¢ maksymalnej
odlegtosci lotu ustawionej w

DJI FlightHub 2.

Komunikat DJI FlightHub 2
Wysokos¢ trasy lotu przekracza
wysokos¢ maksymalng, stacja
dokujgca nie jest w stanie wykona¢
zadania lotu.

Odlegtos¢ trasy lotu przekracza
maksymalng odlegtos¢, stacja
dokujgca nie jest w stanie wykonac
zadania lotu.

- Dron nie moze wystartowa¢, gdy sygnat GNSS jest staby.
- Nie nalezy lata¢ dronem w poblizu lotnisk, autostrad, stacji kolejowych, linii kolejo-
wych, centréw miast lub innych skomplikowanych obszaréw.
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DJI AirSense

Samoloty lub Smigtowce z nadajnikami ADS-B (Automatic Dependent
Surveillance-Broadcast) mogg nadawac informacje o locie. Drony wyposa-
zone w DJI AirSense mogg odbierac informacje o locie nadawane z nadajni-
kow ADS-B zgodnych ze standardem 1090ES (RTCA DO-260) lub UAT (RTCA
DO-282) w promieniu 10 km. DJI AirSense wydaje komunikaty ostrzegaw-
cze tylko w pewnych okolicznosciach, gdy zblizaja sie okreslone samoloty
lub Smigtowce i nie jest w stanie aktywnie sterowac lub przejg¢ kontroli
nad dronem DJI w celu unikniecia kolizji. Uzytkownicy powinni zawsze latac
dronem w zasiegu wzroku i zachowac¢ ostroznos¢ przez caty czas, aby
zapewni¢ bezpieczenstwo lotu. DJI AirSense ma nastepujgce ograniczenia:

1. DJI AirSense moze odbiera¢ komunikaty nadawane wytgcznie przez samoloty
zatogowe lub helikoptery wyposazone w urzadzenie ADS-B Out zgodne ze standar-
dem 1090ES lub UAT. DJI AirSense nie moze odbiera¢ komunikatéw z zatogowych
samolotéw lub Smigtowcdw, ktdre nie sg wyposazone w urzadzenia ADS-B Out lub
sg wyposazone w urzadzenia, ktére nie dziatajg prawidtowo.

2. DJI AirSense wykorzystuje sygnaty satelitarne i radiowe do odbierania komunika-
tow ADS-B. Jesli miedzy zatogowym samolotem lub helikopterem a dronem D]l
znajduje sie przeszkoda, DJI AirSense moze nie by¢ w stanie odbiera¢ transmis;ji i
wydawaé komunikatéw ostrzegawczych.

3. Komunikaty ostrzegawcze moga by¢ wysytane z op6znieniem, jesli DJI AirSense
doswiadczy zaktdcen z otaczajgcego srodowiska. Uzytkownicy muszg obserwowad
otoczenie i zachowac ostroznos$¢ podczas lotu.

4. Komunikaty ostrzegawcze moga nie by¢ doktadne, jesli dron DJI nie jest w stanie
uzyska¢ informacji o swojej lokalizacji.

5. DJI AirSense nie moze odbiera¢ transmisji z zatogowych samolotéw lub helikop-
teréw ani wysyta¢ komunikatow ostrzegawczych do uzytkownikéw FlightHub 2, gdy
DJI AirSense jest wytaczony lub nie dziata prawidtowo.

DJI FlightHub 2 zbiera wszystkie dane D]l AirSense zgtaszane przez drona w
projekcie i wyswietla lokalizacje zblizajgcego sie zatogowego samolotu lub
helikoptera, a takze komunikat ostrzegawczy na stronie internetowej, gdy
istnieje potencjalne ryzyko kolizji. DJI Dron moze uzyskac i przeanalizowac
lokalizacje, wysokos¢, orientacje i predkos¢ zatogowego samolotu lub
helikoptera i poréwnac¢ te informacje z aktualng lokalizacja, wysokoscia,
orientacjg i predkoscig drona, aby oceni¢ ryzyko kolizji w czasie rzeczywi-
stym. Uzytkownicy mogg klikngé 4\ w prawym dolnym rogu mapy, aby
zdecydowad, czy na mapie majg by¢ wyswietlane ostrzezenia o niskim i
srednim ryzyku kolizji.
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- Ostrzezenie (wysokie ryzyko kolizji): Na mapie pojawi sie czerwona ikona drona, a
na stronie internetowej zostanie wyswietlony komunikat "Manned aircraft nearby.
Take over aircraft promptly to avoid" (Samolot w poblizu, przejmij sterowanie nad
dronem, aby unikng¢ kolizji).

- Uwaga ($rednie ryzyko kolizji): Zétta ikona samolotu pojawi sie na mapie, gdy
samolot lub Smigtowiec znajdzie sie stosunkowo blisko drona.

- Komunikat (niskie ryzyko kolizji): Niebieska ikona drona pojawi sie na mapie, gdy
samolot lub Smigtowiec znajduje sig stosunkowo daleko od drona.

Aparatura sterujgca B

Aparatura sterujgca DJI RC Plus moze byc¢ potaczona z dronem jako apara-
tura B. Podczas lotu testowego w miejscu instalacji, aparatura sterujgca
moze samodzielnie przejg¢ sterowanie i kontrolowac lot. Po przejeciu
sterowania przez aparature sterujgcg nalezy przytrzymac przycisk RTH na
aparaturze sterujgcej, aby dron powrocit do stacji dokujacej.

taczenie z aparatura sterujaca B

Stacja dokujaca jest juz fabrycznie potgczona z dronem w zestawie Dock
Bundle. Potgcz aparature sterujgcg z dronem jako aparature B, wykonujgc
ponizsze czynnosci:

1. Wiacz zasilanie aparatury sterujacej i drona.

2. Uruchom aplikacje DJI Pilot 2, nacisnij Controller A > Switch to Controller
B (Aparatura A > Przetgcz na aparature B).

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co najmniej piec
sekund.

4. Gdy taczenie sie powiedzie, aparatura sterujgca wyda dwa sygnaty
dzwiekowe.

Przejecie sterowania za pomoca aparatury sterujacej B

1. Aby przejg¢ kontrole nad dronem, nacisnij przycisk sterowania dronem
9% w lewym gornym rogu aparatury sterujgcej; a nastepnie nacisnij poma-
ranczowy przycisk wstrzymania w prawym goérnym rogu, aby recznie stero-
wac lotem.

2. Aby przejg¢ sterowanie kamerg gimbala, nacisnij przycisk @ w prawym
gbrnym rogu podgladu kamery gimbala w aplikacji DJI Pilot 2.

A\ - Upewnij sie, ze najpierw podtgczytes$ stacje dokujgcg do drona, a nastepnie
podtaczyte$ aparature sterujaca B.
- Aparatura sterujgca nie wchodzi w sktad zestawu Matrice 30 Series Dock
Bundle. Zwré¢ uwage na bezpieczenstwo lotu podczas recznego sterowania za
pomoca aparatury sterujgcej. Odwiedz strone https://www.dji.com/cn/matrice-
-30/downloads, uwaznie przeczytaj, zapoznaj sie i postepuj zgodnie z instruk-
cjami zawartymi w zastrzezeniach i wytycznych dotyczacych bezpieczenstwa
oraz w instrukgji obstugi.
- Nie aktualizuj punktu Home po uzyskaniu sterowania. W przeciwnym razie
dron nie bedzie mégt powréci¢ do stacji dokujace;.
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Sterowanie stacja dokujacg i aparatura sterujaca

1. Sterowanie dronem jest niezalezne od sterowania kamerg gimbala.
Drazki sterujgce stuzg do sterowania gimbalem, jesli aparatura sterujgca
ma kontrole tylko nad kamerg gimbala. Jesli aparatura ma catkowitg
kontrole, drazki sterujgce sg uzywane do sterowania dronem, a pokretta
do regulacji ruchu gimbala.

2. Domyslnie stacja dokujgca potaczona z dronem posiada kontrole zaréw-
no nad dronem, jak i kamerg gimbala, podczas gdy aparatura sterujgca nie
posiada zadnej kontroli.

3. Tylko aparatura sterujgca dronem moze by¢ uzywana do zainicjowania
lub anulowania RTH. Do dostosowywania odpowiednich ustawien gimbala
i kamery oraz do pobierania lub odtwarzania plikéw multimedialnych
mozna uzywac wytgcznie aparatury sterujgcej gimbalem.

4. Stacja dokujgca automatycznie przejmie sterowanie dronem przed
kazdym zadaniem lotu. Mechanizm przetgczania sterowania zostanie
uruchomiony, jesli stacja dokujgca lub aparatura sterujgca utracg potgcze-
nie z dronem. W takim przypadku sterowanie zostanie przeniesione na
jedno z urzadzen, ktére jest nadal potgczone z dronem. Jesli stacja dokuja-
ca utraci potgczenie z dronem, aparatura otrzyma powiadomienie, ze uzyt-
kownik moze recznie przejg¢ sterowanie dronem. Jesli operator aparatury
nie zdecyduje sie na podjecie akcji przejecia sterowania nad dronem, to
dron automatycznie utraci sygnat. Jesli uzytkownik z potgczong aparatura
sterujgca nie wybierze zadnej z opcji w okre$lonym czasie, dron réwniez
utraci sygnat.

5. Jesli aparatura, ktora utracita sygnat z dronem ponownie sie z nim pota-
czy podczas lotu, nie wznowi poprzedniego sterowania i domysinie nie
bedzie miata kontroli nad zadnym urzadzeniem.

6. Nie mozna uruchomi¢ RTH w DJI FlightHub 2 po tym, jak aparatura steru-
jaca B uzyska sterowanie. Stacja dokujgca automatycznie przejmie stero-
wanie nad dronem, jesli aparatura B utraci potgczenie z dronem (np. po
wytgczeniu zasilania aparatury lub utracie sygnatu transmisji wideo). Dron
moze kontynuowac trwajgce zadanie lotu.

7. Podczas zadania lotu, jesli aparatura uzyska sterowanie w trybie N, dron
bedzie kontynuowat zadanie lotu. Jesli tryb lotu zostanie przetagczony na
inny tryb, zadanie lotu zostanie przerwane i uruchomiona zostanie proce-
dura RTH. Jesli aparatura sterujgca uzyska sterowanie w innym trybie lotu,
zadanie lotu zostanie przerwane i uruchomiona zostanie procedura RTH.
8.Za pomocg aparatury sterujgcej mozna modyfikowac system sterowania
lotem, system czujnikéw i inne ustawienia drona. Wiecej informacji znajdu-
je sie w rozdziale "Ustawienia drona przy uzyciu aparatury sterujacej".

9. Zaréwno oprogramowanie stacji dokujgcej, jak i drona moze by¢ aktuali-
zowane w aplikacji DJI FlightHub 2, ale do aktualizacji oprogramowania
aparatury mozna uzy¢ tylko aparatury sterujacej.
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10. Uzytkownicy moga przesytac logi zaréwno stacji dokujacej, jak i drona
w DJI FlightHub 2, a takze przesyta¢ logi aparatury za pomocg aparatury
sterujacej.

11. Aparatura sterujgca B nie moze by¢ uzywana do aktualizacji bazy
danych Fly Safe.

Lista kontrolna lotu testowego

Po dodaniu nowej trasy lotu lub zmianie ustawien trasy lotu wskazane jest
przeprowadzenie lotu testowego w celu zapewnienia prawidtowego dziata-
nia stacji dokujacej.

Lista kontrolna w miejscu instalacji

- Upewnij sie, ze w portach akumulatora drona nie znajdujg sie zanieczyszczenia.

- Upewnij sie, ze akumulatory TB30 sg prawidtowo zamontowane, a przyciski
odblokowujgce akumulator sg zablokowane.

- Upewnij sie, ze Smigta sg zamontowane prawidtowo i nie sg uszkodzone lub
zdeformowane, Ze nie posiadajg zanieczyszczen w lub na silnikach lub $migtach, ze
ramiona i $migta sg roztozone, a przyciski sktadania ramion sg zablokowane.

- Upewnij sig, ze optyka systemdéw wizyjnych, kamery FPV, kamery gimbala,
soczewki czujnikédw podczerwieni i dodatkowego oswietlenia sg czyste i nie sg w
zaden sposéb zastoniete.

- Upewnij sie, ze gimbal jest odblokowany, a kamera jest skierowana przodem do
drona.

- Upewnij sie, ze ostony gniazda karty microSD, portu dodatkowego i portu PSDK
zostaty prawidtowo zamkniete.

- Upewnij sie, ze czujnik predkosci wiatru obraca sie prawidtowo, a powierzchnia
czujnika deszczu jest czysta.

- Upewnij sie, ze powierzchnia platformy do lgdowania jest czysta i nie jest zabloko-
wana.

- Upewnij sig, ze przyciski zatrzymania awaryjnego sg odblokowane.

- Zmodyfikuj ustawienia drona za pomocg aparatury sterujgcej w zaleznosci od
aktualnych potrzeb. Sprawdz ustawienia odlegtosci zatrzymywania sie przed
przeszkodami, odlegtosci ostrzegawczej, ustawienia kamery gimbala i tryb RTK
utrzymywania doktadnosci pozycjonowania drona w aplikacji DJI Pilot 2. Wiecej
informacji znajduje sie w rozdziale "Ustawienia drona przy uzyciu aparatury steru-

jacej".
Lista kontrolna DJI FlightHub 2

- Otworz zaktadke projektu DJI FlightHub 2, kliknij 2> i sprawdz nastepujace
elementy:
a. Upewnij sie, ze status stacji dokujgcej ustawiony jest na Idle (Tryb czuwania), a
status drona na Standby (Tryb czuwania) lub Powering Off (Wytgczenie).
b. Upewnij sie, ze predkos¢ wiatru, temperatura otoczenia i opady deszczu nie
stanowig zagrozenia, a potgczenie sieciowe stacji dokujacej jest stabilne.
c. Kliknij Live, aby rozpoczac transmisje na zywo ze stacji dokujgcej. Upewnij sie, ze
na powierzchni pokrywy dokujgcej nie znajduje sie $nieg lub 16d.
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d. Kliknij Action (Akcja), aby sprawdzi¢ stan urzadzenia. Upewnij sie, ze RTK
stacji dokujgcej jest skalibrowane, dane RTK s3 zgodne, sygnat satelitarny
jest prawidtowy, a pamie¢ urzadzenia ma wystarczajgcag ilos¢ wolnego
miejsca.

e. Upewnij sie, ze funkcja wykrywania przeszkéd w dronie jest wigczona.
Upewnij sie, ze w nocy wigczone sg diody sygnalizacyjne drona. Ustaw
maksymalng wysokos$¢, maksymalng odlegtos¢ i wysokos¢ trasy alterna-
tywnej w oparciu o rzeczywiste warunki lotu.

- Upewnij sie, ze oprogramowanie stacji dokujgcej i drona zostato zaktualizowane
do najnowszej wersji w zaktadce Devices (Urzadzenia).

- Upewnij sie, ze ustawiono alternatywne miejsce lgdowania.

- Sprawdz nastepujace ustawienia trasy lotu:

a. Upewnij sig, ze trasa lotu nie przebiega przez zadng strefe GEO oraz ze trasa lotu
znajduje sie w odlegtosci poziomej co najmniej 20 m od strefy GEO.

b. Sprawdz punkt startu, tryb wysokosci i wysokos$¢ lotu. Podczas lotu w poblizu
strefy GEO wskazane jest ustawienie wysokosci lotu o co najmniej 5 m nizszej niz
ograniczenie wysokosci strefy GEO.

- Podczas tworzenia planu zadan nalezy ustawi¢ wysokos¢ RTH na co najmniej 5 m
nizsza niz limit wysokosci strefy GEO.

- Zwroc¢ uwage na wysokosc lotu, predkos¢ lotu, poziom natadowania akumulatora
i inne parametry lotu podczas lotu testowego.

- Nalezy rozdzieli¢ przestrzen powietrzng dla lotu, gdy wiele dronéw wykonuje loty
jednoczesnie, aby unikna¢ kolizji w powietrzu.

/\ - Ze wzgledéw bezpieczenstwa wskazane jest potgczenie aparatury sterujacej
jako aparatury B przed wykonaniem lotow testowych.
- Aby zapewni¢ precyzje lotu, podczas importowania tras lotu do DJI FlightHub 2
nalezy upewnic sie, ze zrédto sygnatu RTK trasy lotu jest takie samo jak zrédto
sygnatu uzywane do kalibracji stacji dokujgcej RTK. W przeciwnym razie rzeczy-
wisty tor lotu drona bedzie réznit sie od wstepnie ustalonej trasy lotu i moze
nawet doprowadzi¢ do rozbicia drona.

XJ: - Po uruchomieniu planu zadan stacja dokujgca automatycznie sprawdzi, czy
warunki sSrodowiskowe (takie jak predkos¢ wiatru, opady deszczu i tempera-
tura otoczenia) sg odpowiednie do wykonywania zadan lotu. Aby zapewnic
bezpieczenstwo lotu, dron nie moze wystartowa¢ w nastepujacych warun-
kach:

a. Gdy predkos¢ wiatru przekracza 12 m/s.

b. Podczas silnych opadoéw deszczu.

¢. Gdy temperatura otoczenia jest nizsza niz -20°C (-4°F).

d. Jesli naci$nieto jeden z przyciskdw zatrzymania awaryjnego.

e. Gdy zasilanie stacji dokujgcej jest wytgczone.

f. Gdy poziom natadowania inteligentnego akumulatora jest nizszy niz 30%.
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g. Gdy RTK drona jest wytgczone.

h. Jesli sygnat satelitarny drona jest staby (ikona satelity drona w DJI FlightHub 2
jest czerwona).

i. Stacja dokujgca DJI Dcck nie moze wykonywac zadan ciggtych lub czasowych, jesli
liczba tadowania i roztadowania akumulatora drona przekroczy 500 cykli.

- Jesli w DJI FlightHub 2 pojawi sie komunikat ostrzegawczy, kliknij komunikat, aby
wyswietli¢ szczegoty ostrzezenia i postepuj zgodnie z instrukcjami, aby przeprowa-
dzi¢ zdalne usuwanie btedéw.

- Jesli predkos¢ wiatru jest bliska 12 m/s, sprobuj obnizy¢ wysokos¢ lotu i wysokos$¢
RTH, aby zmniejszy¢ wptyw silnego wiatru. W miedzyczasie sprawdz wysokos¢ lotu
i wysokos$¢ RTH, aby upewni¢ sie, ze trasa lotu i trasa RTH s3 pozbawione
przeszkod.
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Stacja dokujgca

W tym rozdziale przedstawiono gtéwne
funkcje stacji dokujace;j.



Stacja dokujaca

DJI Dock sktada sie gtownie z rozdzielnicy elektrycznej, pokrywy stacji doku-
jacej, czujnikdw warunkow srodowiskowych i otoczenia, platformy do Igdo-
wania, modutu RTK, systemu komunikacyjnego, systemu wentylacji i
modutu UPS. Szczegétowe opisy elementdéw i funkcji stacji dokujgcej
znajdujg sie w tym rozdziale.

Rozdzielnica elektryczna

Rozdzielnica elektryczna posiada przetgcznik zasilania AC, przetgcznik
akumulatora zapasowego, styki uziemienia, zabezpieczenia przeciwprze-
pieciowe (SPD) i porty rozszerzen.

Rozdzielnica elektryczna moze by¢ podtgczona do zewnetrznych kabli w
celu uziemienia stacji dokujacej, zasilania i przewodowego potgczenia
sieciowego. Stacja dokujgca moze by¢ podigczona do aparatury sterujgcej
za posrednictwem portu USB-C na rozdzielnicy elektrycznej lub do kompu-
tera za posrednictwem portu USB-A w celu obstugi.

Otwieranie rozdzielnicy elektrycznej

1. W6z tréjkatny klucz i obré¢ w kierunku przeciwnym do ruchu wskazo-
wek zegara, aby otworzy¢ drzwi rozdzielnicy elektrycznej.

2. Za pomocg klucza szesciokatnego poluzuj Sruby i zdejmij metalowg
maskownice.

AN

N ) L J

A - Rozdzielnica elektryczna powinna by¢ obstugiwana przez wykwalifikowanego
specjaliste. Przed przystgpieniem do podtgczania przewodow nalezy upewni¢
sie, ze stacja dokujaca jest wytgczona. Nalezy zwraca¢ uwage na bezpieczen-
stwo podczas obstugi, aby unikng¢ porazenia pragdem.

- Nie nalezy naciska¢ na drzwi rozdzielnicy ani umieszcza¢ na nich ciezkich
przedmiotéw.
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Opis panelu
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Kolor czerwony oznacza obszar powyzej bezpiecznego napiecia, natomiast
kolor niebieski oznacza obszar pod bezpiecznym napieciem. Nalezy zachowa¢
ostroznos¢ podczas pracy w obszarze powyzej bezpiecznego napiecia, aby
unikngc¢ porazenia pragdem.

Punkt

1. Styki uziemienia

2. Port wejsciowy
zasilania AC

3. SPD dla zasilania AC

4. Bezpiecznik
przeciwprzepieciowy (SCB)

5. Przetagcznik zasilania AC
6. Port wyjsciowy
zasilania AC

7. Przetgcznik akumulatora
zapasowego

8. Wskazniki rozdzielnicy
elektrycznej

Opis
Podtacz stacje dokujgcg do uziemienia.
Podtgcz do zewnetrznego zasilania AC (100-240 V). Trzy

ztacza to odpowiednio PE (uziemienie), N (przewdd neutral-

ny) i L (przewdd pod napieciem).

ANIE nalezy dotykac¢ zaciskéw, aby unikng¢ porazenia
pragdem.

Zabezpieczenie urzadzen elektrycznych stacji dokujacej
przed wytadowaniami atmosferycznymi, przepieciami i
uszkodzeniami spowodowanymi skokami napiecia.

Zabezpieczenie SPD dla zasilania prgdem przemiennym oraz
zabezpieczenie uptywowe w celu unikniecia ryzyka pozaru.

Wiaczanie/wytgczanie stacji dokujace;j.

Zasilanie nalezy podigczy¢ do urzadzenia uzytkownika
(maksymalna moc powinna by¢ mniejsza niz 240 W).

Wiaczanie/wytgczanie zapasowego akumulatora stacji.

Wskazuje stan pracy zasilania, akumulatora zapasowego,
sieci przewodowej i sieci bezprzewodowe;j.
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Podtagcz aparature sterujgcg do stacji dokujacej, aby ja

9. Port USB-A , e o
skonfigurowad i ustawic.

10. Przycisk recznego
odblokowania pokrywy
stacji dokujacej

11. Port USB-C

Nacisnij, aby odblokowac¢ pokrywe stacji dokujgcej w
celu recznego otwierania pokrywy.

Podtacz do komputera, aby uzyskac dostep do D)l Assistant 2.

Podtacz do sieci Ethernet, aby uzyskac dostep do sieci przewo-
dowej.

Zabezpieczenie sieci Ethernet stacji dokujgcej przed uszko-
dzeniem w wyniku przepiecia spowodowanego wytadowa-
niami atmosferycznymi.

12. Port Ethernet
13. SPD dla sieci Ethernet

14. Magnetyczny czujnik

otwartych drzwi Wykrywa, czy drzwi rozdzielnicy elektrycznej sg zamkniete.

Podtacz do zewnetrznego zrédta zasilania*, aby odblokowac
pokrywe stacji dokujacej po wytgczeniu zasilania lub wystgpie-
niu awarii.

15. Port zasilania do odbloko-
wywania awaryjnego

* Wskazane jest uzywanie standardowych tadowarek Matrice 200 Series, Inspire 2 lub Phantom

4 Series.

Wskazniki statusu rozdzielnicy elektrycznej

Q y . Wskaznik zasilania
Q UPS &------- Wskaznik akumulatora zapasowego
Q % Wskaznik sieci przewodowej

Q 4G Wskaznik sieci 4G

Wskaznik statusu Status Opis
: N @ —— Swiecina Zasilanie AC dziata prawidtowo.
(O Wskaznik zasilania czerwono .
Wytaczony Brak zasilania AC.
o Swieci na Akumulator zapasowy jest w petni
“ 7 niebiesko natadowany lub zasila stacje dokujaca.
. P li mi
Wskaznik KOS ngwn?elbrizls%(i Akumulator zapasowy taduje sie.
UPS  akumulatora : Szybko miga  Niski poziom natadowania
ZIRISDIEER EO S na niebiesko akumulatora.

Akumulator zapasowy nie jest zainsta-

Wytaczony lowany lub przetacznik akumulatora
zapasowego jest wytaczony.
s e Szybko miga  Ethernet jest podtaczony i odbywa sie
L Wskaznik sieci e na zielono transmisja danych ze stacjg dokujaca.
przewodowej .
Wytaczony Ethernet jest odtgczony.
. o Szybko miga Sie¢ 4G jest poditgczona i zapewnia
4G WSk_ajg'k e na zielono transmisje danych.
sieci
Wytaczony Sie¢ 4G jest odtgczona.
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Pokrywa stacji dokujacej

Na pokrywie stacji dokujgcej znajdujg sie wbudowane anteny transmisji
wideo i wskazniki statusu. Odboje Smigiet na bocznych krawedziach pokry-
wy stacji dokujacej stuzg do zabezpieczenia Smigiet drondw podczas zamy-
kania pokrywy stacji dokujgcej.

Tasmy termiczne na faczeniu pokrywy dokujgcej mogg automatycznie
podgrzewac¢ pokrywe dokujgcg, aby zapobiec jej zamarzaniu.

A\ - Upewnij sig, ze wbudowane anteny transmisji wideo nie sg zablokowane przez
$nieg, 16d lub inne elementy.
- Tadmy termiczne pokrywy stacji dokujgcej moga jedynie zapobiega¢ zamarza-
niu ztagczen pokrywy stacji dokujgcej. Upewnij sie, ze powierzchnia pokryta
$niegiem lub lodem zostata oczyszczona.
- Ostony smigiet pokrywy stacji dokujgcej sg czesciami ulegajacymi naturalnemu
zuzyciu, dlatego w razie potrzeby nalezy je wymienic.

Otwieranie i zamykanie pokrywy stacji dokujacej

Podczas zdalnego usuwania btedéw, pokrywa stacji dokujacej moze byc¢
otwierana lub zamykana za pomoca DJI FlightHub 2 lub aplikacji DJI Pilot 2,
aby sprawdzic¢ status drona i elementow wewnatrz stacji dokujgcej. Pokry-
wa stacji dokujgcej mozna réwniez sterowac recznie. Przed otwarciem
pokrywy dokujgcej upewnij sie, ze przyciski zatrzymania awaryjnego sg
odblokowane. Jesli nie, wysun lub przekre¢ w prawo, aby odblokowac przy-
ciski zatrzymania awaryjnego.

A\ - Nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegtos¢ od pokrywy dokujgcej, aby uniknac
obrazen podczas jej otwierania lub zamykania. W razie potrzeby nalezy
nacisng¢ przycisk zatrzymania awaryjnego.

- Po otwarciu pokrywy dokujgcej nie nalezy jej dociska¢ ani umieszczac na niej
ciezkich przedmiotow.

Korzystanie z DJI FlightHub 2

Otwoérz zaktadke DJI FlightHub 2 Project, kliknij 2]>E Action (Czynno$¢) i wigcz
Remote Debugging (Zdalne usuwanie btedéw); lub otwérz zaktadke Devices (Urza-
dzenia), kliknij Dock (Stacja dokujaca) > L > Device Maintenance (Konserwacja
urzadzenia) i wigcz Remote Debugging (Zdalne usuwanie btedéw), aby otworzy¢ lub
zamknac pokrywe stacji dokujacej.

Jesli stacja dokujgca nie moze wykry¢ drona, sprawdz, czy dron znajduje sie na
platformie lgdowania, korzystajgc z transmisji na zywo ze stacji dokujacej, i poste-
puj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji DJI FlightHub 2. Kliknij Force
Close Dock Cover (Wymus$ zamkniecie pokrywy stacji dokujacej), jesli dron nie
znajduje sie na platformie do Ilgdowania. Kliknij Close Dock Cover (Zamknij pokrywe
stacji dokujacej), jesli dron znajduje sie na platformie do ladowania.

/\ - Nie wybieraj opcji Force Close Dock Cover (Wymus$ zamkniecie pokrywy stacji
dokujacej), jesli dron znajduje sie na platformie do lgdowania. W przeciwnym
razie moze dojs¢ do uszkodzenia sSmigiet i pokrywy stacji dokujace;j.

3 - Po zamknieciu pokrywy stacji dokujgcej dron automatycznie sie wiaczy, a

$migta bedg sie powoli obraca¢, aby unikna¢ ich uszkodzenia.
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Korzystanie z DJI Pilot 2

Podtgcz aparature sterujgcg do stacji dokujgcej. Uruchom DJI Pilot 2 i
nacisnij Open Dock Cover (Otwérz pokrywe stacji dokujgcej).
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Sterowanie reczne

1. Upewnij sig, ze stacja dokujgca jest wigczona, a wskazniki statusu pokry-
wy stacji dokujgcej migaja.

2. Otworz drzwi rozdzielnicy elektrycznej za pomocg tréjkatnego klucza.

3. Przytrzymaj przycisk recznego odblokowania, a nastepnie podnies i
obro¢ ztgcze miedzy wysiegnikiem pokrywy a pokrywa, aby jg otworzyc.
Nalezy pamietac o kontrolowaniu predkosci opadania, aby zapobiec upad-
kowi pokrywy.

4. Przed recznym zamknieciem pokrywy dokujgcej, aby unikna¢ ztamania
Smigiet, nalezy obroci¢ Smigta w kierunku platformy do Igdowania i usta-
wic je pod katem 90°.

Ztgcze migdzy wysiegnikiem pokrywy a pokrywga
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A\ - Podczas otwierania/zamykania pokrywy dokujgcej nie nalezy bezposrednio
podnosi¢ brzegoéw pokrywy dokujgcej ani innych jej czesci, aby unikng¢ uszko-

dzen.

Wskazniki statusu pokrywy stacji dokujacej i sygnaty dZzwiekowe

Prawidtowe statusy

Miga na biato

Miga na niebiesko
Krétkie sygnaty
dzwiekowe

Miga na zielono

Swieci na niebiesko

Statusy ostrzegawcze

Miga na czerwono

Diugie sygnaty
dzwiekowe

Miga na przemian
na czerwono i z6to

Swieci na czerwono

Stacja dokujaca dziata prawidtowo, a dron jest
gotowy do startu.

Stacja dokujgca i dron nawiagzuja potaczenie.

Dron wystartowat ze stacji dokujace;j i
wykonuje lot.

Stacja dokujgca aktualizuje lub usuwa btedy (w tym
zdalne i stacjonarnie usuwanie btedéw).

Pokrywa stacji dokujacej porusza sie lub dron
startuje badz lgduje.

A Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od stacji
dokujacej, aby unikna¢ obrazen.

Wcisnieto jeden z przyciskéw zatrzymania
awaryjnego na stacji dokujace;.

Stacja dokujgca dziata nieprawidtowo.
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Przycisk zatrzymania awaryjnego

Na stacji dokujgcej znajdujg sie dwa przyciski zatrzymania awaryjnego. W
sytuacji awaryjnej nalezy nacisng¢ przycisk zatrzymania awaryjnego, aby
zatrzymac wszystkie ruchy stacji dokujacej podczas jej obstugi lub konser-
wacji. Wskazniki statusu migajg na przemian na czerwono i z6tto po
nacisnieciu przycisku zatrzymania awaryjnego.

Jesli dron jest wigczony, ale silniki nie pracujg, po nacisnieciu przycisku
zatrzymania awaryjnego dron nie moze wystartowac. Jesli przycisk zatrzy-
mania awaryjnego zostanie nacisniety, gdy dron wykonuje lot, dron poleci
do alternatywnego miejsca lgdowania po zakonczeniu lotu.

e - Wysun lub obro¢ przycisk w prawo, aby odblokowa¢ przycisk zatrzymania
awaryjnego przed wykonaniem innych czynnosci (np. sterowania pokrywa
stacji dokujacej).
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Czujniki warunkoéw srodowiskowych

DJI Dock wykorzystuje wiele czujnikéw Srodowiskowych, ktore dostarczajg
informacji o predkosci wiatru, skali opadéw, temperaturze i wilgotnosci,
umozliwiajgc uzytkownikom monitorowanie warunkoéw $rodowiskowych
w czasie rzeczywistym i zapewniajgc bezpieczenstwo podczas lotu.

Modut czujnika predkosci wiatru

Modut czujnika predkosci wiatru znajduje sie w gérnej czesci pokrywy stagji
dokujacej i sktada sie z czujnika predkosci wiatru, wbudowanej kamery
oraz dodatkowego oswietlenia kamery.

1. Czujnik predkosci wiatru: czujnik predkosci wiatru
stuzy do pomiaru predkosci wiatru w poblizu stacji
dokujgcej. Czujnik predkosci wiatru posiada funkcje
automatycznego ogrzewania i moze pracowaé w
niskich temperaturach. Uzytkownicy mogg wyswietlac¢
predkos¢ wiatru w czasie rzeczywistym w aplikacji DJI
FlightHub 2. Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, dron
nie moze startowac ani lgdowac¢, gdy predkos¢ wiatru
przekracza 12 m/s.

2. Wbudowana kamera bezpieczenstwa: stuzy do
monitorowania stacji dokujgcej w czasie rzeczywi-
stym. Uzytkownicy moga monitorowa¢ otoczenie
stacji dokujgcej za pomoca transmisji na zywo w D]l
FlightHub 2 oraz sprawdzi¢ status drona na platformie
ladowniczej po otwarciu pokrywy stacji dokujgce;j.

3. Dodatkowe oswietlenie kamery: dodatkowe oswie-
tlenie kamery mozna witgczy¢ w nocy, aby wspomoc
monitoring wbudowanej kamery bezpieczenstwa.

A\ Czujnik predkosci wiatru moze mierzy¢ tylko predkos¢ wiatru w poblizu stacji

dokujgcej, ktora rozni sie od predkosci wiatru podawanej przez lokalne stuzby
meteorologiczne. Jesli dron wzniesie sie na duzg wysokos¢, predkosc i kierunek
wiatru moga ulec znacznej zmianie. Nalezy zachowac ostroznos$¢ podczas obstu-
gi stacji dokujagcej i drona, gdy zmierzona predkos¢ wiatru jest bliska 12 m/s.
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Czujnik deszczu

Czujnik deszczu znajduje sie w poblizu modutu czujni-
ka predkosci wiatru i stuzy do pomiaru informacji o
opadach deszczu w poblizu stacji dokujgcej. Czujnik
deszczu posiada funkcje automatycznego ogrzewania i
moze pracowad w niskich temperaturach. Uzytkownicy
moga wyswietlac informacje o opadach w aplikacji DJI
FlightHub 2. Aby zapewni¢ bezpieczenistwo lotu, dron
q ) nie moze wystartowac podczas ulewnego deszczu.

A\ - W czujniku deszczu znajduje sie modut wykrywajacy cisnienie. Nie naciskaj
mocno na powierzchnie czujnika deszczu. W przeciwnym razie moze dojs¢ do
uszkodzenia modutu wykrywajacego cisnienie.

- Regularnie czy$¢ powierzchnie czujnika deszczu. Jesli czujnik deszczu jest
wgnieciony, zdeformowany lub uszkodzony, nalezy go natychmiast wymienic¢.

Czujnik temperatury i wilgotnosci

DJI Dock posiada czujniki temperatury i wilgotnosci, ktére stuzg do pomiaru
temperatury otoczenia oraz temperatury i wilgotnosci wewnatrz stagji
dokujacej. Uzytkownicy mogg otworzy¢ Project Page (strone projektu) w DJI
FlightHub 2 i klikng¢ 5]>[El> Action (Czynnos¢), aby wyswietlac¢ informacje
o temperaturze i wilgotnosci.

Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, dron nie moze wystartowac¢, gdy
temperatura otoczenia jest nizsza niz -20° C (-4° F). Lot zostanie wznowiony,
gdy temperatura otoczenia bedzie wyzsza niz -20° C (-4° F).

Czujnik zalania woda

Czujniki zalania wodga znajdujg sie w dolnej komorze pod platformga lgdo-
wania i stuzg do wykrywania, czy stacja dokujaca jest zalana woda. Jesli D)l
FlightHub 2 wyswietli komunikat o zalaniu stacji dokujgcej, nalezy natych-
miast usung¢ wode i sprawdzi¢, czy stacja dokujgca dziata prawidtowo. Jesli
stacja dokujaca nie dziata prawidtowo, nalezy wytgczy¢ przetgcznik zasila-
nia AC i przetacznik zapasowego akumulatora, a nastepnie skontaktowac
sie z pomocg techniczng DJI.
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Platforma do ladowania
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Punkt

1. Odpowietrznik
zwrotny
2. Odpowietrznik
nawiewu

3. Oznaczenia
pozycyjne

4. Prowadnice
wysrodkowujace
drona

5. Ztgcza
tadowania

6. Sruby platformy
do Igdowania

7. Oznaczenie
pozycji drona

8. Wbudowane
anteny RTK

Opis
Powietrze z systemu klimatyzacji przeptywa przez odpowietrznik

powrotny i nawiewny, tworzac przeptyw powietrza, regulujac
temperature i wilgotnos¢ wewnatrz stacji dokujacej.

Na platformie do Ilgdowania znajdujg sie cztery oznaczenia pozycyj-
ne dla dronéw w celu identyfikacji pozycji stacji dokujace;j.

Na platformie do Iagdowania znajduje sie para przednich i tylnych
prowadnic oraz para lewych i prawych prowadnic wysrodkowuja-
cych drona. Prowadnice wysrodkowujgce przesuwaja drona na
Srodek platformy po wylagdowaniu i wykrywajg pozycje drona
przed startem.

Ztacza tadowania znajdujg sie w prowadnicach. Po przesunigciu
drona do $rodka, potaczy sie ze ztgczami tadowania automatycz-
nie rozpoczynajac proces tadowania akumulatoréw.

Wit6z tréjkatny klucz i obré¢ w lewo, aby poluzowac sruby platfor-
my. Ztap za krawedz platformy do Igdowania, aby otworzy¢ dolng
komore stacji dokujacej.

Umieszczajac drona na platformie do lIgdowania, nalezy upewni¢
sie, ze kierunek drona jest zgodny z oznaczeniem pozycji drona. W
przeciwnym razie moze dojs¢ do uszkodzenia drona i prowadnic.

Upewnij sie, ze platforma do lagdowania jest pozbawiona przeszkdéd,
a wbudowane anteny RTK nie sg zablokowane. W przeciwnym razie
sygnaty beda zaktdcane, co wptynie na wydajnos¢ pozycjonowania.
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Modut RTK stacji dokujacej

Wewnetrzny modut RTK stacji dokujacej obstuguje odbiér dwupasmowych, wielo-
trybowych sygnatéw GNSS, zapewniajgc wysoce precyzyjne dane do pozycjonowa-
nia na poziomie centymetra, gdy jest uzywany z dronem Matrice 30 Series Dock
Version. Upewnij sie, ze RTK stacji dokujgcej jest skalibrowane przed lotem, aby
zapewni¢ doktadnos$¢ wzdtuz trasy lotu. Wartosci RTK stacji dokujgcej s juz
skalibrowane za pomocg aparatury sterujgcej podczas konfiguracji stacji dokujacej
i nie jest wymagana ich ponowna kalibracja, jesli pozycja stacji dokujgcej pozostaje
taka sama. Jesli stacja dokujaca zostanie przesunieta, pozycje nalezy ponownie
skalibrowa¢ w aplikacji DJI Pilot 2 za pomocg aparatury sterujgcej. Szczegdtowe
informacje mozna znalez¢ w Instrukgji instalacji i konfiguracji.

L= - Uzytkownicy moga otworzyc¢ strone projektu DJI FlightHub 2, klikng¢ 3] > El>
Action (Czynnos¢), aby wyswietla¢ status stacji dokujgcej RTK.

System wentylacji

System wentylacji utatwia sterowanie temperaturg i wilgotnoscig w stacji dokuja-
cej. Gdy stacja dokujgca znajduje sie w trybie czuwania, system wentylacji automa-
tycznie dostosuje temperature i wilgotno$¢ wewnatrz stacji dokujgcej, zapewniajgc
odpowiednie srodowisko dla drona i inteligentnego akumulatora.

Jesli temperatura inteligentnego akumulatora jest wyzsza niz 35° C (95° F), system
wentylacji rozpocznie chtodzenie w celu schtodzenia akumulatoréw. Jesli tempera-
tura otoczenia spadnie ponizej 0° C (32° F), system wentylacji rozpocznie ogrzewa-
nie, aby zapobiec zamarznieciu $migiet.

Podczas otwierania pokrywy stacji dokujgcej, system wentylacji obnizy predkos¢
wewnetrznego wentylatora obiegowego, aby zapobiec przedostawaniu sie kurzu
lub pytéw do otworu wentylacyjnego.

5 - Uzytkownicy mogg otworzy¢ zaktadke DJI FlightHub 2 Devices (Urzadzenia),
klikna¢ Dock (Stacja dokujgca) > Lo i whaczy¢ Remote Debugging (Zdalne
usuwanie btedéw), aby rozpoczg¢ ogrzewanie lub chtodzenie. Aby zapewni¢
dtuzszy okres uzytkowania systemu wentylacji TEC, wymagana jest pieciomi-
nutowa przerwa podczas przetgczania miedzy operacjami chtodzenia i ogrze-
wania, co spowoduje wyswietlenie odliczania w DJI FlightHub 2. Przed przeta-
czeniem operacji nalezy poczekac na zakonczenie odliczania.

Akumulator zapasowy

DJI Dock posiada zapasowy akumulator o pojemnosci 12 Ah i maksymalnym czasie
pracy okoto 5 godzin. Jesli stacja dokujgca zostanie wytgczona z powodu awarii
zasilania, akumulator zapasowy moze zapewnic¢ zasilanie stacji dokujgcej*, dzieki
czemu dron moze bezpiecznie wrocic i wylgdowad.

* W takim przypadku stacja dokujgca nie moze tadowa¢ akumulatora drona,
system wentylacji nie bedzie dziata¢ prawidtowo, a automatyczne ogrzewanie
czujnika predkosci wiatru, czujnika deszczu i pokrywy stacji dokujacej bedzie niedo-
stepne.
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A\ - Nalezy jak najszybciej sprawdzi¢ i naprawic¢ usterke, aby przywroci¢ zasilanie
stacji dokujgcej. Jesli nie mozna przywréci¢ zasilania i stacja dokujgca nie jest
uzywana przez dtuzszy czas, nalezy wytaczy¢ przetacznik akumulatora zapaso-
wego. W przeciwnym razie akumulator zapasowy ulegnie nadmiernemu
roztadowaniu, jesli bedzie witgczony przez ponad 20 dni. W przypadku
nadmiernego roztadowania nalezy wymieni¢ akumulator zapasowy.

tadowanie akumulatora zapasowego

Jesli stacja dokujgca jest przechowywana przez dtuzszy czas, przed uzyciem
nalezy natadowa¢ akumulator zapasowy:

1. Otworz drzwi rozdzielnicy elektryczne;.

2. Zdejmij pokrywe rozdzielnicy elektryczne;.

3. Podtacz 3-zytowy kabel do zaciskow PE, N i L portu wejsciowego zasilania
AC w rozdzielnicy elektrycznej.

4. Wigcz przetacznik zasilania AC, aby wigczy¢ stacje dokujgca. Wiagcz prze-
tacznik akumulatora zapasowego, aby natadowac akumulator zapasowy.

o @ ( -
: |
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Jesli stacja dokujgca nie jest uzywana przez dtuzszy czas, nalezy zadbac o
akumulator zapasowy, tadujac go przez co najmniej sze$¢ godzin. Ponizsza
tabela zawiera informacje na temat okreséw konserwacji akumulatora
zapasowego w roznych temperaturach przechowywania.
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Temperatura przechowywania Okres konserwacji akumulatora zapasowego

Ponizej 20°C (68°F) Co dziewie¢ miesiecy
20° do 30° C (68° do 86° F) Co sze$¢ miesiecy
30° do 40° C (86° do 104° F) Co trzy miesigce
40° do 60° C (104° do 113° F) Co miesigc

- tadowanie powinno by¢ wykonywane przez wykwalifikowanego specjaliste.
Nie nalezy dotyka¢ metalowych zaciskéw, aby unikng¢ porazenia prgdem
elektrycznym. Upewnij sie, ze kabel jest prawidtowo podtgczony do zaciskéw
PE, NiL.

- Akumulatora zapasowego nie mozna tadowa¢, gdy jego temperatura jest
wyzsza niz 40° C (104° F) lub nizsza niz -20° C (-4° F).

Potaczenie sieciowe stacji dokujacej

Stacja dokujgca moze by¢ podtgczona do sieci przewodowej lub sieci 4G*
w celu uzyskania dostepu do internetu. Uzytkownicy mogg wybrac inny
dostep do sieci w zaleznosci od aktualnych potrzeb. Gdy stacja dokujgca
jest podtgczona zaréwno do sieci przewodowej, jak i sieci 4G, sie¢ 4G
dziata jako kopia zapasowa sieci przewodowej. Stacja dokujgca automa-
tycznie przetaczy sie na sie¢ 4G w przypadku awarii sieci przewodowe;j.

* Ustuga sieci 4G nie jest dostepna w niektérych krajach lub regionach. Wiecej
informacji mozna uzyskac¢ u lokalnego autoryzowanego sprzedawcy DJI lub w
dziale pomocy technicznej DJI.

Stopien ochrony IP stacji dokujacej

1. W statych warunkach laboratoryjnych, DJI Dock osigga stopien zabezpie-
czenia IP55 wedtug standardow IEC 60529, gdy jest uzywany z dronami
Matrice 30 Series Dock Version. Stopien zabezpieczenia nie jest staty i
moze ulec obnizeniu w dtuzszym okresie czasu. Nalezy regularnie konser-
wowac urzgdzenie.
2. Stacja dokujgca nie spetnia wymagan stopnia zabezpieczenia IP55 w
nastepujacych okolicznosciach:
a. Drzwi rozdzielnicy elektrycznej nie sg szczelnie zamkniete.
b. Modut czujnika predkosci wiatru nie jest prawidtowo zainstalowany.
c. Pokrywa stacji dokujgcej nie jest prawidtowo zamknieta.
d. Gdy wodoodporny gumowy pasek nie zostat prawidtowo przymocowa-
ny do pokrywy stacji dokujgcej. Na przyktad podczas recznego zamykania
pokrywy stacji dokujace;j.
e. Ostona stacji dokujgcej jest peknieta lub wodoodporny klej jest zuzyty
lub uszkodzony.
3. Powierzchnia rozdzielnicy moze ulec odbarwieniu po dtugotrwatym
uzytkowaniu. Taka zmiana koloru nie ma jednak wptywu na wydajnos¢ i
stopien ochrony IP stacji dokujace;j.
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Dron

Ten rozdziat przedstawia gtéwne
funkcje drona.



Dron

Dron Matrice 30 Series Dock Version sktada sie gtdwnie z systemu sterowania
lotem, systemu potaczen, systemu wizyjnego, systemu przetwarzania obrazu,
systemu napedowego oraz systemu zasilania i akumulatora. W niniejszym rozdzia-
le opisano funkcje tych funkgji.

Jesli dron zostat zakupiony w zestawie Matrice 30 Series Dock Bundle, jest on juz
potaczony ze stacjg dokujgca. W przeciwnym razie nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami, aby potaczy¢ drona ze stacjg dokujgcg (oprogramowanie zaréwno
stacji dokujacej, jak i drona powinno zosta¢ zaktualizowane do najnowszej wersji):

1. Otwérz drzwi rozdzielnicy elektrycznej za pomoca tréjkatnego klucza.

2. Nacisnij pieciokrotnie przycisk recznego odblokowania pokrywy stacji dokujgcej,
a nastepnie przytrzymaj przycisk zasilania na dronie przez co najmniej pie¢ sekund.
Podczas procesu faczenia wskazniki statusu pokrywy stacji dokujgcej bedg migaé na
niebiesko, a ze stacji dokujgcej beda emitowane krotkie sygnaty dzwiekowe.

3. Gdy proces faczenia zakonhczy sie pomyslinie, wskazniki statusu stacji dokujacej
beda migac¢ na biato.

K - Stacja dokujgca moze by¢ rowniez potgczona z dronem za pomocg aparatury
sterujgcej, wiecej informacji mozna znalez¢ w Instrukgcji instalacji i konfiguracji.

Tryby lotu

Dron Matrice 30 Series Dock Version domysinie wykonuje loty w trybie N (Normal).
W trybie N dron wykorzystuje GNSS i system wizyjny, ktéry umozliwia wykrywanie
przeszk6d w szesciu kierunkach w celu automatycznej stabilizacji. Gdy wykrywanie
przeszkdd jest wigczone, a oswietlenie i inne warunki Srodowiskowe sg wystarcza-
jace, maksymalny kat nachylenia drona wynosi 25°.

System wizyjny i system czujnikéw podczerwieni

Widok z tytu Widok z dotu
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Gtowne elementy systemu wizyjnego (kamery z czujnikami wizyjnymi) znajduja sie
z przodu, z tytu, z lewej, z prawej, z géry i z dotu drona. System czujnikéw podczer-
wieni obejmuje dwa czujniki podczerwieni z kazdej strony drona (z przodu, z tytu,
z lewej, z prawej, z géry i z dotu).

System wizyjny stale skanuje w poszukiwaniu przeszkéd i wykorzystuje dane
obrazu do obliczania pozycji drona, a system czujnikéw podczerwieni wykorzystu-
je czujniki podczerwieni do wykrywania przeszkod i okreslania wysokosci lotu. Oba
systemy wspotpracuja ze sobg, aby pozycjonowac drona i wykrywaé przeszkody
podczas lotu.

/\ - Aby zapewnic¢ bezpieczny i stabilny lot, nie nalezy blokowa¢ systemu wizyjne-
g0 i systemu czujnikdéw podczerwieni.

Zasieg wykrywania
Zasieg wykrywania systemu wizyjnego
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A\ - Nalezy pamieta¢ o martwych punktach (zaznaczonych na szaro) systemu
wizyjnego i systemu czujnikbw podczerwieni. Dron nie moze wykrywac
przeszkdd znajdujgcych sie poza zasiegiem wykrywania.

- Dron nie moze wykrywac¢ poruszajacych sie przeszkdd, takich jak ludzie,
zwierzeta lub pojazdy.
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Korzystanie z systemu wizyjnego

Wykrywanie przeszkdéd dziata najlepiej, gdy oswietlenie jest odpowiednie, a
przeszkoda ma wyrazng teksture. Nie dziata natomiast prawidtowo w przypadku
przeszk6d o mniejszej gestosci, takich jak gatezie na drzewach. System czujnikow
podczerwieni moze by¢ uzywany tylko w przypadku duzych lub rozproszonych
obiektéw odbijajacych Swiatto i chropowatych powierzchni.

/\- Nalezy zwraca¢ uwage na $rodowisko lotu. System wizyjny i system czujnikéw
podczerwieni dziatajg tylko w okreslonych warunkach.
- Gdy oswietlenie otoczenia jest niewystarczajgce, bedzie to miato negatywny
wplyw na pozycjonowanie wizyjne. Dodatkowe oswietlenie dolne zostanie
automatycznie wtgczone, aby wspomaoc system wizyjny.
- System wizyjny nie dziata prawidtowo w ciemnym otoczeniu i na powierzch-
niach bez wyraznych wzoréw lub tekstur, takich jak woda i 16d.
- Funkcja omijania przeszkdd nie jest w stanie wykry¢ niektérych przeszkéd,
takich jak przewody elektryczne, kable, gatezie drzew, martwe punkty i
powierzchnie lustrzane.
- Na doktadno$¢ pomiaru systemu wizyjnego tatwo wptywa natezenie $wiatta i
tekstura powierzchni obiektu. System wizyjny nie moze dziata¢ prawidtowo w
nastepujacych sytuacjach:
a. Latanie w poblizu powierzchni monochromatycznych (np. czysto czarnych,
biatych, czerwonych lub zielonych) lub powierzchni bez wyraznej tekstury.
b. Latanie w poblizu powierzchni z silnie odbitym Swiattem lub obrazami.
c. Latanie w poblizu wody, lodu lub przezroczystych powierzchni.
d. Latanie w poblizu poruszajgcych sie powierzchni lub obiektéw (np. thuméw
ludzi lub kotyszacych sie traw, krzewéw lub roslin).
e. Latanie w miejscach, w ktorych oswietlenie zmienia sie czesto lub drastycznie,
lub w miejscach narazonych na bezposrednie dziatanie silnego swiatta.
f. Latanie w poblizu bardzo ciemnych (< 15 lukséw) lub bardzo jasnych (> 10 000
lukséw) powierzchni.
g. Predkos¢ drona jest zbyt duza podczas lotu ponizej 2 m nad terenem (np.
wieksza niz 14 m/s na wysokosci 2 m lub 5 m/s na wysokosci 1 m).
h. W przypadku drobnych przeszkéd (np. przewodoéw elektrycznych, kabli,
gatezi drzew lub lisci).
i. Jesli obiektyw jest zabrudzony (np. kroplami deszczu lub odciskami palcéw).
j. W warunkach stabej widocznosci (np. silna mgta lub $nieg).

- System czujnikéw podczerwieni moze nie wykry¢ doktadnie odlegtosci w naste-
pujacych sytuacjach:

a. Loty w poblizu powierzchni, ktére moga pochtania¢ fale dzwiekowe (np.
asfaltowe nawierzchnie drég).

b. Duzy obszar silnych elementéw odblaskowych znajdujgcych sie w odlegtosci
wiekszej niz 15 m (np. wiele znakéw drogowych umieszczonych obok siebie).

c. W przypadku drobnych przeszkédd (np. przewodow elektrycznych, kabli, gatezi
drzew lub lisci).

d. Loty w poblizu luster lub przezroczystych obiektéw (np. wody lub szkia).

e. W srodowiskach o stabej widocznosci (np. gesta mgta lub $nieg).

- Nie nalezy zastania¢ systemu czujnikéw podczerwieni. Nie nalezy wiesza¢ ani
umieszczac niczego w obszarze, ktéry blokuje system wizyjny, system czujnikow
podczerwieni oraz ich zasieg obserwacji.
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A\ - Nalezy upewnic sie, ze ostona czujnika jest czysta i pozbawiona plam. Nie
nalezy w zaden sposéb ingerowac¢ w system wizyjny i system wykrywania
podczerwieni, np. uzywajac silnego zrodta Swiatta do oswietlania systemu
wizyjnego lub kierujgc odblaskowe elementy w strone czujnika podczerwieni.
- Upewnij sie, ze ostona czujnika jest czysta i pozbawiona zabrudzen. Przed
umieszczeniem drona w stacji dokujacej nalezy sprawdzi¢ nastepujgce
elementy:

a. Upewnij sig, ze na ostonie systemu czujnikéw podczerwieni i systemu wizyj-
nego nie ma zadnych naklejek ani innych elementéw zakrywajgcych.

b. Jesli na szybach systeméw wizyjnych i systemoéw czujnikédw podczerwieni
znajduje sie brud, kurz lub woda, nalezy uzy¢ miekkiej Sciereczki. Nie nalezy
uzywac zadnych Srodkéw czyszczacych zawierajgcych alkohol.

c. Skontaktuj sie z pomoca techniczng DJI, jesli doszto do uszkodzenia oston
czujnikéw podczerwieni i systemow wizyjnych.

Kalibracja systemu wizyjnego

System wizyjny zainstalowany w dronie jest skalibrowany fabrycznie. Jesli
dron doswiadczy kolizji lub znacznej zmiany temperatury roboczej, moze
by¢ wymagana kalibracja. DJI FlightHub 2 wysSwietli komunikat, gdy wyma-
gana bedzie kalibracja. Postepuj zgodnie z instrukcjami, aby skalibrowac
system wizyjny po wyswietleniu komunikatu:

1. Wigcz zasilanie drona.

2. Podtgcz dron do komputera.

3. Uruchom DJI Assistant 2 i zaloguj sie przy uzyciu konta DJI.

4. Wybierz M30 Series, a nastepnie kliknij przycisk kalibracji.

5. Pozycjonuj drona z systemem wizyjnym skierowanym w strone kropko-
wanego wzoru wyswietlanego na ekranie komputera i postepuj zgodnie z
instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby skalibrowa¢ czujniki wizyjne z
kazdej strony.

A\ - Po przeprowadzeniu kalibracji NIE wytgczaj drona ani nie odtgczaj
kabla USB-C. Poczekaj na zakonczenie obliczania danych.
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Return to Home

Funkcja Return to Home (RTH) powoduje powrét drona do stacji dokujacej
lub alternatywnego miejsca lgdowania, gdy sygnat GNSS jest silny. Funkcja
RTH moze zosta¢ uruchomiona na trzy sposoby: uruchomienie zainicjowa-
ne przez uzytkownika, niski poziom natadowania akumulatora w dronie
lub utrata sygnatu sterowania miedzy stacjg dokujgcg a dronem. Alterna-
tywne lgdowanie zostanie uruchomione, jesli stacja dokujgca nie nadaje
sie do ladowania. W takim przypadku dron poleci do alternatywnego miej-
sca lgdowania i na nim wyladuije.

Trasa lotu zostanie przerwana, a RTH zostanie uruchomione, jesli wystgpi
ktéras z wymienionych sytuaciji:

- Dron zbliza sie do stref GEO lub odlegtos¢ lotu zbliza sie do maksymalnej
odlegtosci.

- Sygnat GNSS jest staby podczas lotu.

- RTH jest uruchamiany w DJI FlightHub 2.

- Jesli poziom natadowania inteligentnego akumulatora jest niski, urucho-
miona zostanie funkcja Low Battery RTH.

- Jedli dron roztgczy sie ze stacjg dokujacg, uruchomiona zostanie funkcja
Signal Lost Action (Procedura RTH lub Continue Task (Kontynuacja lotu)).

A\ - Podczas tworzenia planéw zadan lotu nalezy ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢
RTH. Wysokos$¢ RTH powinna by¢ réwniez co najmniej 5 m nizsza niz limit
wysokosci strefy GEO.

- Funkcja RTH zostanie wytgczona, gdy ikona sygnatu GNSS bedzie czerwona
lub GNSS bedzie niedostepny.

- Strefy GEO mogg mie¢ wptyw na RTH. Nalezy unika¢ lotéw w poblizu stref
GEO.

- Dron zakonczy RTH, jesli warunki osSwietleniowe i Srodowiskowe s3 zbyt
skomplikowane, aby zakonczy¢ RTH, nawet jesli systemy wizyjne dziatajg
prawidtowo.

Advanced RTH

Po uruchomieniu Advanced RTH, dron automatycznie zaplanuje najlepsza
trase RTH, ktora zostanie wyswietlona w DJI FlightHub 2 i dostosuje sie do
otoczenia.

Uzytkownik moze anulowa¢ RTH po uzyskaniu sterowania dronem w DJI
FlightHub 2. RTH mozna rowniez anulowa¢, naciskajgc przycisk wstrzyma-
nia lotu lub przycisk RTH na aparaturze sterujgcej B po uzyskaniu kontroli
nad dronem.

Podczas RTH dron automatycznie dostosuje katy nachylenia i obrotu
gimbala, tak aby kamera gimbala byta skierowana w strone trasy RTH.
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A\ - Podczas recznej regulacji kata obrotu gimbala w DJI FlightHub 2, orientacja

drona odpowiednio sie zmieni. Poniewaz dron posiada martwe pola widzenia,
po zmianie orientacji wptynie to na jego predkos¢ lotu. Nie nalezy recznie
regulowac kata obrotu gimbala podczas RTH.
- Gdy warunki o$wietleniowe i Srodowiskowe sg nieodpowiednie dla syste-
moéw wizyjnych, dron bedzie polegat na dalmierzu laserowym na kamerze
gimbala, aby pomdc w pomiarze odlegtosci. Gdy uzytkownik wyreguluje kat
obrotu gimbala w stosunku do trasy RTH, przeszkody na trasie RTH nie zosta-
ng rozpoznane, a ryzyko zwigzane z bezpieczenstwem lotu wzrosnie. Nie
nalezy recznie regulowac kata obrotu gimbala podczas RTH.

Metoda uruchamiania

Uzytkownik aktywnie uruchamia RTH
Advanced RTH mozna uruchomic¢ klikajgc Return to Home w oknie
statusu urzadzenia w DJI FlightHub 2.

Niski poziom akumulatora drona

Gdy poziom natadowania inteligentnego akumulatora jest zbyt niski i
nie ma wystarczajgcej mocy do wykonania RTH, nalezy jak najszybciej
wylagdowac dronem.

Aby unikng¢ niepotrzebnego niebezpieczehstwa spowodowanego
niewystarczajgcg mocg, dron automatycznie oblicza, czy moc akumula-
tora jest wystarczajgca do powrotu do punktu Home, zgodnie z biezgca
pozycja, srodowiskiem i predkoscia lotu. Lot zostanie przerwany, a funk-
cja Low Battery RTH zostanie uruchomiona, gdy inteligentny akumulator
roztaduje sie do tego stopnia, ze moze to mie¢ wptyw na bezpieczny
powroét drona.

Uzytkownik moze anulowa¢ RTH w oknie statusu urzgadzenia w DJl
FlightHub 2. Jesli RTH zostanie anulowany po ostrzezeniu, inteligentny
akumulator moze nie miec wystarczajgcej mocy, aby dron mégt
bezpiecznie wylgdowa¢, co moze doprowadzi¢ do awarii lub utraty
drona.

Dron wylgduje automatycznie, jesli aktualny poziom natadowania
akumulatora wystarczy na obnizenie sie z aktualnej wysokosci. Automa-
tycznego lgdowania nie mozna anulowag, ale uzytkownik moze przejac
kontrole nad dronem za pomocg aparatury sterujgcej B i sterowac
ruchem poziomym oraz predkoscig obnizania sie drona podczas lgdo-
wania. Jesli moc jest wystarczajgca, mozna uzy¢ drazka throttle (prze-
pustnicy), aby dron wznosit sie z predkoscig 1 m/s.

Podczas automatycznego ladowania przejmij sterowanie za pomocg
aparatury sterujgcej B i poruszaj dronem w poziomie, aby jak najszybciej
znalez¢ odpowiednie miejsce do Igdowania. Dron spadnie, jesli uzyt-
kownik bedzie naciskat drgzek przepustnicy w gére az do roztadowania
sie akumulatora.
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Wskaznik poziomu natadowania akumulatora jest wyswietlany w oknie
statusu urzadzenia:

Wystarczajgcy poziom natadowania akumulatora (zielony)
Szacowany pozostaty czas lotu

»‘1 {30:17
Moc wymagana do uruchomienia RTH (zétty)

Automatyczne lgdowanie (czerwony)

Ostrzezenie o poziomie

akumulatora Skutki Lot
Pozostaty poziom Zadanie lotu zostanie przerwane,
natadowania akumulatora | a dron wejdzie w tryb RTH.

Low Battery RTH wystarczy, aby dron mégt | Wykrywanie ladowania w stagji
bezpiecznie dolecie¢ do dokujacej zostanie uruchomione
punktu Home. przed lgdowaniem.

Pozostaty poziom Dron wylgduje automatycznie i
natadowania akumulatora | uruchomione zostanie wykrywanie

Automatyczne yKryw

Y wystarcza jedynie na ladowania w stacji dokujace;j.
lgdowanie

obnizenie sie drona z
aktualnej wysokosci.

Szacowany pozostaty czas
Szacowany pozostaty lotu drona jest oparty na
czas lotu aktualnym poziomie
natadowania akumulatora.

- Kolorowe strefy i szacowany pozostaty czas lotu na wskazniku poziomu
natadowania akumulatora sg automatycznie dostosowywane do biezacej
lokalizacji i statusu drona.

+ Utrata sygnatu

Czynnosc utraty sygnatu mozna ustawi¢ na Return to Home, Hover (Zawis)
lub Continue (Kontynuuj). Przejdz do strony projektu w DJI FlightHub 2 i
kliknij ] > > Aircraft Control (Sterowanie dronem) > Flight Settings
(Ustawienia lotu) > On Signal Lost (Utrata sygnatu), aby ustawi¢ czynnos¢
utraty sygnatu. Czynnos¢ utraty sygnatu podczas zadania trasy lotu mozna
ustawi¢ na Return to Home lub Continue Task (Kontynuuj zadanie) w DJI
FlightHub 2. Jesli akcja jest ustawiona na RTH, punkt Home zostat pomysl-
nie zarejestrowany, a kompas dziata prawidtowo, Signal Lost RTH aktywuje
sie automatycznie po utracie sygnatu miedzy stacjg dokujgca a dronem
przez ponad szes¢ sekund.

Gdy oswietlenie jest wystarczajace, a systemy wizyjne dziatajg prawidtowo,
DJI FlightHub 2 wyswietli trase RTH, ktéra zostata wygenerowana przez
drona przed utratg sygnatu. Dron rozpocznie RTH przy uzyciu Advanced
RTH zgodnie z ustawieniami RTH. Dron pozostanie w trybie RTH nawet po
przywréceniu sygnatu. DJI FlightHub 2 odpowiednio zaktualizuje trase RTH.
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Jesli oswietlenie nie jest wystarczajace, a systemy wizyjne nie sg dostepne,
dron wejdzie w tryb RTH po oryginalnej trasie. Dron wejdzie w tryb Preset
RTH, jesli sygnat z aparatury sterujgcej zostanie przywrécony podczas Origi-
nal Route RTH. Procedura Original Route RTH jest nastepujaca:

1. Dron hamuje i zawisa w miejscu.

2. Porozpoczeciu RTH:

- Jesli odlegtos¢ RTH (odlegtos¢ pozioma miedzy dronem a punktem Home)
jest wieksza niz 50 m, dron dostosowuje swojg orientacje i cofa sie 0 50 m
na pierwotnej trasie lotu przed wejsciem w Preset RTH.

- Jedli odlegtos¢ RTH jest wieksza niz 5 m, ale mniejsza niz 50 m, dron dosto-
sowuje swojg orientacje i leci do punktu Home w linii prostej na biezacej
wysokosci.

- Dron lgduje natychmiast, jesli odlegto$¢ RTH jest mniejsza niz 5 m.

3. Dron zaczyna lagdowaé, gdy osiggnie wysokos¢ powyzej punktu Home.

/\ - Dron moze nie powréci¢ do punktu Home, jesli pozycjonowanie jest niewy-
starczajgce. W przypadku utraty sygnatu z aparatury sterujgcej, dron moze
przejs¢ w tryb ATTI i automatycznie wylgduje.

- Wazne jest, aby przed kazdym lotem ustawi¢ odpowiednig wysokos¢ RTH.
Ustaw wysokos$¢ RTH w oknie statusu urzadzenia lub w Plan Library w DJI
FlightHub 2.

- Dron nie moze oming¢ przeszkéd podczas RTH, jesli warunki oswietlenia i
otoczenia sg nieodpowiednie dla systemow wizyjnych.

- Dron moze nie powr6ci¢ do punktu Home, jesli predkos$¢ wiatru jest zbyt duza.
Nalezy zachowac ostroznos¢.

- Podczas RTH nalezy zwracac szczeg6lng uwage na mate lub delikatne obiekty
(takie jak gatezie drzew lub linie energetyczne) lub obiekty przezroczyste (takie
jak woda lub szkto). W sytuacji awaryjnej wyjdz z RTH i steruj dronem recznie za
pomoca DJI FlightHub 2.

Procedura RTH

1. Rejestrowany jest punkt Home.

2. Uruchamiana jest funkcja Advanced RTH.

3. Dron hamuje i zawisa w miejscu. Po rozpoczeciu RTH:

- Dron Igduje natychmiast, jesli odlegto$¢ RTH jest mniejsza niz 5 m.

- Jesli odlegtos¢ RTH jest wieksza niz 5 m, dron zaplanuje najlepszg trase
zgodnie z ustawieniami RTH, oswietleniem i warunkami otoczenia.

4. Dron bedzie leciat automatycznie zgodnie z ustawieniami RTH, warunka-
mi otoczenia i sygnatem transmisji podczas RTH.

5. Dron wyladuje, a silniki zatrzymajg sie po osiggnieciu punktu Home.
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Ustawienia RTH
Advanced RTH zaplanuje trase RTH przy uzyciu Preset RTH.

Preset:
- f -
Warunki oswietleniowe i Odpowiednie dla Nieodpowiednie dla
Srodowiskowe systemoéw wizyjnych systemoéw wizyjnych
Dron zaplanuje trase RTH, Dron Wzkn'?s,'%_f‘_ﬁ do
Aktualna poleci na otwarty obszar C\j/vysto O5¢I RIT,
wysokosé < omijajac przeszkody, ) ost osuje SVIVOJ.qd
Odleglosé | wysokoscRTH | Waniesie signawysokose | R ASE BECELED
RTH >50 m RTH i wykona RTH korzysta- punt uHome V\ll( nt
jac z najlepszej trasy. prostej na wysokoscl
RTH.
Aktualna wysokos¢ . ;
s AT | Dronughonarn | 010 e v
korzystajac z najlepszej K {_' P linii
trasy na aktualnej pun tu. omke W||n|.|
Odlegto$¢ RTH wynosi 5-50 m i prostej na aktualnej
g Yl wysokosci. wysokosdi.

Plany RTH dla réznych Srodowisk, metody uruchamiania RTH i ustawienia
RTH sg nastepujgce:

Odpowiednie dla Nieodpowiednie dla
systemoéw wizyjnych systemoéw wizyjnych

Warunki oswietleniowe i
srodowiskowe Dron moze omija¢
przeszkody i strefy GEO

Dron nie moze omija¢
przeszkéd, ale moze
omijac strefy GEO

Uzytkownik aktywnie uruchamia RTH
Preset

Niski poziom natadowania
akumulatora drona

Original route RTH,

Preset .
Preset RTH zostanie
Utrata sygnatu o wykonany po
z aparatury sterujgcej przywroceniu

sygnatu.
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- Podczas Advanced RTH dron automatycznie dostosuje predkos¢ lotu do czynni-
kéw Srodowiskowych, takich jak predkos¢ wiatru i przeszkody.

- Dron nie moze unika¢ matych lub drobnych obiektéw, takich jak gatezie drzew lub
linie energetyczne. Przed zainicjowaniem RTH nalezy polecie¢ dronem na otwartg
przestrzen, korzystajac ze sterowania lotem na zywo w aplikacji DJI FlightHub 2.

- Ustaw Advanced RTH jako Preset, jesli na trasie RTH znajduja sie linie energetycz-
ne lub wieze, ktérych dron nie moze oming¢ i upewnij sie, ze wysoko$¢ RTH jest
ustawiona wyzej niz wszystkie przeszkody.

- Dron wyhamuje i wykona powrét zgodnie z najnowszymi ustawieniami, jesli
ustawienia RTH zostang zmienione podczas RTH.

- Jesli maksymalna wysokos$¢ zostanie ustawiona ponizej biezacej wysokosci
podczas RTH, dron najpierw znizy sie do maksymalnej wysokosci, a nastepnie
bedzie kontynuowat RTH.

- Wysokos$¢ RTH nie moze zosta¢ zmieniona podczas RTH.

- Jesli istnieje duza réznica miedzy aktualng wysokoscig a wysokoscig RTH, ilos¢
zuzytej energii akumulatora nie moze by¢ doktadnie obliczona z powodu réznicy
predkosci wiatru na réznych wysokosciach. Nalezy zwracac¢ szczeg6lng uwage na
komunikaty dotyczgce mocy akumulatora i ostrzezenia w aplikacji DJI FlightHub 2.
- Podczas Advanced RTH, jesli warunki oSwietleniowe i otoczenie stajg sie nieodpo-
wiednie dla systemdw wizyjnych, dron nie moze oming¢ przeszkdd na sciezce RTH.
W takim przypadku dron uzyje czujnika podczerwieni i dalmierza laserowego na
kamerze gimbala, aby pom6c w pomiarze odlegtosci. Nalezy zachowad ostroznos¢.
Przed wejsciem w tryb RTH nalezy ustawi¢ odpowiednig wysoko$¢ RTH.

- Gdy sygnat aparatury sterujgcej jest prawidtowo ustawiony podczas Advanced
RTH, drazek sterujacy moze by¢ uzywany do sterowania predkoscig lotu, ale orien-
tacja i wysokos¢ nie mogg by¢ kontrolowane, a dron nie moze by¢ sterowany tak,
aby leciat w lewo lub w prawo. Ciggte naciskanie drazka pitch w celu przyspieszenia
zwiekszy szybkos$¢ zuzycia energii akumulatora. Dron nie moze omija¢ przeszkdd,
jesli predkos¢ lotu przekracza efektywng predkos$¢ wykrywania. Dron wyhamuije,
zawisnie w miejscu i wyjdzie z trybu RTH, jesli drgzek pitch zostanie wcisniety do
konca. Dronem mozna sterowa¢ po zwolnieniu drgzka pitch.

- Jesli dron osiagnie limit wysokosci aktualnej lokalizacji lub punktu Home podczas
wznoszenia w trybie Preset RTH, dron przestanie sie wznosi¢ i powréci do punktu
Home na aktualnej wysokosci. Nalezy zwroci¢ uwage na bezpieczenstwo lotu
podczas RTH.

- Jesli Punkt Home znajduje sie w Strefie Wysokosci, ale dron sie w niej nie znajduje,
po osiggnieciu Strefy Wysokosci dron znizy sie ponizej limitu wysokosci, ktory
moze by¢ nizszy niz ustawiona wysokos¢ RTH. Nalezy zachowac ostroznosc.

- Dron ominie wszelkie napotkane strefy GEO, lecac do przodu podczas Advanced
RTH. Nalezy zachowac ostroznos¢.

Straight Line RTH

Dron wejdzie w tryb Straight Line RTH, gdy oswietlenie nie jest wystarcza-
jace, a otoczenie nie jest odpowiednie dla Advanced RTH.
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Podczas procedury Advanced RTH, gdy na trasie RTH pojawig sie geste przeszkody
(takie jak gesty las) lub przeszkody zostang napotkane na trasie RTH w nocy, dron
zawisnie na 30 sekund, a nastepnie rozpocznie RTH w linii prostej.

Procedura RTH Straight Line

1. Rejestrowany jest punkt Home.

2. Uruchomiona zostanie funkcja Straight Line RTH.

3. Dron wyhamuje i zawis$nie w miejscu.

a. Jesli w momencie rozpoczecia RTH dron znajduje sie dalej niz 50 m od punktu
Home, dron najpierw wzniesie sie na wysoko$¢ 20 m (krok ten zostanie pominiety,
jesli aktualna wysokos$¢ jest wyzsza niz 20 m), a nastepnie dron dostosuje swojg
orientacje i wzniesie sie na wstepnie ustawiong wysokos$¢ RTH i poleci do punktu
Home. Jesli aktualna wysokos$¢ jest wyzsza niz wysokos$¢ RTH, dron poleci do
punktu Home na aktualnej wysokosci.

b. Jesli dron znajduje sie w odlegtosci od 5 do 50 m od punktu Home w momencie
rozpoczecia RTH, dron dostosowuje swojg orientacje i leci do punktu Home na
aktualnej wysokosci. Jesli aktualna wysokos$¢ jest nizsza niz 2 m w momencie rozpo-
czecia RTH, dron wzniesie sie na wysokos$¢ 2 m i poleci z powrotem do punktu
Home.

c. Dron wyladuje natychmiast, jesli w momencie rozpoczecia RTH znajduje sie w
odlegtosci mniejszej niz 5 m od punktu Home.

4. Dron wyladuje, a silniki zatrzymaja sie po osiggnieciu punktu Home.

{5 - Uzytkownik moze réwniez przejgc kontrole za pomoca aparatury sterujgcej B
i wyj$¢ z RTH, przesuwajac drazek sterujgcy w kierunku przeciwnym do kierun-
ku lotu (np. przesuwajgc drazek throttle (przepustnicy) w dét, gdy dron sie
wznosi).

Wykrywanie przeszkéd podczas RTH

Dron moze wykrywac¢ i omija¢ przeszkody podczas RTH, jesli oswietlenie jest
wystarczajace do wykrywania przeszkod. Procedura wykrywania przeszkod jest
nastepujaca:

1. Dron zwalnia, gdy przeszkoda zostanie wykryta z odlegtosci okoto 20 m (65,62 ft).
Jesli odlegtos¢ od przeszkody jest mniejsza niz 20 m, dron poleci do tytu (lub do
przodu), aby utrzymac odlegtos¢ wiekszg niz 20 m.

2. Dron zatrzymuje sie i zawisa, a nastepnie wznosi sie, aby oming¢ przeszkode.
Ostatecznie dron przestaje sie wznosi¢, gdy znajdzie sie co najmniej 5 m (16,4
stopy) nad wykrytg przeszkoda.

3. Dron kontynuuje lot do punktu Home na aktualnej wysokosci.

Jesli dron nie moze wznie$¢ sie w celu omijania przeszkdd, zawisnie. W aplikacji DJI
FlightHub 2 pojawi sie komunikat przypominajacy uzytkownikom o sprawdzeniu
rzeczywistego srodowiska lotu za pomocg transmisji na zywo z drona.

/\ - Aby zapewni¢, ze dron leci przodem do punktu Home, uzytkownik nie moze
obraca¢ drona podczas RTH.
- Podczas RTH nie mozna wykry¢ ani oming¢ przeszkdd znajdujacych sie po obu
stronach drona.
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Wykrywanie lgdowania w stacji dokujacej
Wykrywanie lagdowania w stacji dokujacej jest aktywowane podczas automatyczne-
go lagdowania i jest wykonywane w nastepujacy sposéb:

1. Jesli wykrywanie lgdowania w stacji dokujgcej okresli, ze stacja dokujaca nadaje
sie do ladowania, dron wylgduje bezposrednio w stacji dokujace;.

2. Jesli stacja dokujgca nie nadaje sie do ladowania (np. pokrywa stacji dokujacej
nie otwiera sie, nacisnieto przycisk zatrzymania awaryjnego), dron poleci do
alternatywnego miejsca ladowania. Jesli alternatywne miejsce Igdowania nie zosta-
nie ustawione, dron zawisnie nad stacjg dokujgcg i rozpocznie znizanie dopiero,
gdy poziom natadowania akumulatora obnizy sie do 10%.

3.Jesli dron nie moze wykry¢ statusu ladowania w stacji dokujgcej (np. stacja doku-
jaca i dron sg roztgczone) lub dron nie wyladuje w stacji dokujacej z powodu ztej
pogody, dron znizy sie ponizej 3 m (9,8 ft) nad terenem i zawisnie. Dron poleci do
alternatywnego miejsca lgdowania, gdy poziom natadowania akumulatora spad-
nie ponizej 20%. Jesli alternatywne miejsce Igdowania nie zostanie ustawione,
dron zawisnie nad stacjg dokujaca i rozpocznie znizanie dopiero, gdy poziom
natadowania akumulatora spadnie do 10%.

/\ - Podczas konfiguracji stacji dokujgcej nalezy ustawi¢ alternatywne miejsce
lagdowania. W przeciwnym razie dron moze awaryjnie wylgdowa¢, jesli stacja
dokujgca nie nadaje sie do lgdowania, uszkadzajgc drona i stacje dokujaca.

Alternatywne lagdowanie

Wykrywanie lgdowania w stacji dokujgcej zostanie uruchomione po tym, jak dron
powrdci do stacji dokujgcej podczas RTH. Jesli stacja dokujgca okaze sie nieodpo-
wiednia do lgdowania, zostanie uruchomione lgdowanie alternatywne. Dron
wzniesie sie do wysokosci trasy alternatywnej, a nastepnie poleci do alternatywne-
g0 miejsca lagdowania w celu wylgdowania. Otworz DJI FlightHub 2, kliknij Devices
(Urzadzenia) > Dock (Stacja dokujgca) > Device Maintenance (Obstuga urzadzenia),
aby wyswietli¢ Alternate Route Altitude (Wysokos¢ trasy alternatywnej).

%0
Wysoko$¢RTH | ©©
' i Wysoko$¢ trasy alternatywnej

vy A

/\ Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, nalezy ustawi¢ alternatywne miejsce
ladowania i alternatywng wysoko$¢ trasy podczas konfiguracji stacji dokujacej.
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Wskazniki drona

Dron posiada przednie i tylne wskazniki.

1. Przednie wskazniki: migaja na przemian na zielono i czerwono, wskazujgc kieru-

nek lotu drona.

2. Tylne wskazniki: migaja na zielono, wskazujac tyt drona podczas lotu. Gdy dron
jest wkgczony, ale nie jest w locie, tylne wskazniki bedg wskazywac status drona.

W ponizszej tabeli przedstawiono rézne statusy dronéw.

Prawidtowe statusy

Miga na przemian na
czerwono, z6to i zielono

Miga raz na zielono *.

Miga dwa razy na zielono *
Miga szybko na zielono

Miga powoli na z6tto

Ostrzegawcze statusy

Miga szybko na zétto

Miga powoli na czerwono
Miga szybko na czerwono
Miga na czerwono przez 5s

Swieci na czerwono

Witaczanie zasilania i wykonywanie
testow autodiagnostycznych

Do pozycjonowania uzywany jest tylko
GPS (RTK nie jest uzywany).

Witaczone systemy wizyjne
RTK wtgczony i dane RTK sg uzywane
Tryb pozycji (GNSS nie jest dostepny)

Utrata sygnatu z aparatury sterujacej
Niski poziom akumulatora, start wytgczony **
Bardzo niski poziom akumulatora

Btad IMU

Btad krytyczny

53



Miga na przemian na

CZerwono i 76to Wymagana kalibracja kompasu

Miga na przemian na
czerwono i zielono

RTK witgczony, ale dane RTK niedostepne

* Miga powoli na zielono w trybie N i szybko na zielono w trybie S.

** Jedli dron nie moze wystartowa¢, a tylny wskaznik miga powoli na czerwono, otwérz strone
projektu DJI FlightHub 2 i sprawdz status urzgdzenia.

*** Podczas wykonywania kombinacji drazkéw (CSC) po przejeciu sterowania przez aparatu-
re sterujgca B.

Wskaznik ostrzegawczy i dodatkowe oswietlenie
Wskaznik ostrzegawczy

Gorne i dolne wskazniki ostrzegawcze na dronie pozwalajg uzytkownikom zlokali-
zowac¢ drona podczas lotéw nocnych. Wskazniki mozna wigczyé/wytgczy¢ w D)l
FlightHub 2 > Devices (Urzgdzenia) > Dock (Stacja dokujgca) > Device Maintenance
(Obstuga urzadzenia).

- Nie nalezy patrze¢ bezposrednio na wskaznik, gdy jest on uzywany, aby
unikng¢ uszkodzenia wzroku.

Dodatkowe oswietlenie

Dodatkowe oswietlenie znajduje sie w dolnej czesci drona i wigcza sie automatycz-
nie w warunkach stabego oswietlenia, aby wspomoc dolny system wizyjny.
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A\ - Dodatkowe o$wietlenie witgczy sie automatycznie w warunkach stabego
oswietlenia, gdy wysokos¢ lotu spadnie ponizej 5 m. Nalezy pamieta¢, ze
moze to mie¢ wptyw na pozycjonowanie systemow wizyjnych. Nalezy zwracac
uwage na stacje dokujgca i drona. Nalezy zachowac ostroznosc.

Smigta

Korzystanie ze Smigiet

Dron Matrice 30 Series Dock Version jest kompatybilny zaréwno ze $migtami 1671,
jak i 1676 High Altitude Propeller. Zapoznaj sie z ponizszym schematem, aby
wybra¢ odpowiednie Smigta w zaleznosci od masy startowej drona i oczekiwanej
maksymalnej wysokosci lotu. Putap uzytkowy to teoretyczna maksymalna wyso-
kos$¢, na ktérej dron moze prawidtowo lata¢, pod warunkiem, ze predko$¢ wiatru
nie przekracza 12 m/s. Zdolno$¢ drona do hamowania i przyspieszania bedzie
ograniczona podczas lotu w poblizu putapu uzytkowego. Smigta 1676 High Altitude
nalezy uzywac podczas lotéw na wysokosciach powyzej 3000 m (9842,5 ft) nad
poziomem morza.

1676 Putap uzytkowy $migiet na duzych wysokosciach
= 1671 Putap uzytkowy Smigiet

Putap uzytkowy Matrice 30 Series Dock Version

8000 Masa startowa Maks. masa startowa
7000 i |
6000 %
5000 e
4000

3000

Wysokos¢ lotu (m)

2000

1000

3.8 3.85 3.9 3.95 4 4,05 4.1 415 4.2
Maksymalna waga (kg)
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- Korzystanie ze Smigiet do lotéw na duzych wysokosciach przez dtuzszy czas moze
skroci¢ zywotnos¢ silnika. W poréwnaniu ze zwyktymi $migtami, jesli Smigta wyso-
kogorskie sg uzywane do lotow na wysokosciach nizszych niz 3000 m (9842,5 ft)
nad poziomem morza, temperatura silnika wzrasta, co moze skrécic jego zywot-
nos$¢ lub nawet go uszkodzi¢. Dlatego $migiet do lotéw na duzych wysokosciach
nalezy uzywac wytgcznie na wskazanej wysokosci lub w odpowiednich warunkach
pracy.

- Uzywaj tylko oryginalnych smigiet DJI. NIE mieszaj typow Smigiet.

- W razie potrzeby nalezy zakupi¢ dodatkowe $migta.

- Upewnij sie, ze Smigta sg roztozone i mocno dokrecone przed umieszczeniem
drona w stacji dokujgce;j.

- Upewnij sie, ze wszystkie $migta s3 w odpowiednim stanie podczas umieszczania
drona w stacji dokujgcej. Nie nalezy uzywac starych, wyszczerbionych lub potama-
nych $migiet.

- Przed sprawdzeniem lub wymiang Smigiet nalezy wytaczy¢ zasilanie drona.

- Aby unikng¢ obrazen, nalezy przebywa¢ z dala od obracajgcych sie $migiet lub
silnikéw.

- System wentylacji stacji dokujgcej rozpocznie ogrzewanie przed kazdym
zadaniem lotu, gdy temperatura otoczenia bedzie wynosi¢ okoto 0° C (32° F) lub
ponizej, aby zapobiec zamarzaniu $migiet. Jesli w aplikacji DJI FlightHub 2 pojawi
sie komunikat ostrzegajacy o przecigzeniu silnika, nalezy jak najszybciej wréci¢ do
stacji dokujacej i wylgdowac dronem.

Wymiana $migiet

Do wymiany $migiet nalezy uzy¢ klucza szesciokatnego H2.0.

Wskazane jest, aby wymienia¢ Smigta tylko w sytuacjach awaryjnych podczas pracy
w Srodowisku zewnetrznym. Po zakonczeniu lotu awaryjnego nalezy jak najszyb-
ciej skontaktowac sie z pomoca techniczng D)l lub autoryzowanym sprzedawca.

A\ - Krawedzie $migiet sg ostre. Nalezy obchodzi¢ sie z nimi ostroznie.
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Kamera FPV

Dron Matrice 30 Series Dock Version jest wyposazony w noktowizyjng kamere FPV,
ktéra moze optymalizowac obraz w stabych warunkach oswietleniowych w nocy.
Uzytkownicy mogag wyswietla¢ informacje o locie w czasie rzeczywistym w D]l
FlightHub 2 za posrednictwem kamery FPV.

Kamery

Zarowno Matrice 30, jak i Matrice 30T Dock Version sg wyposazone w dalmierz
laserowy, kamere z zoomem i kamere szerokokatng. Dalmierz laserowy moze
dostarczy¢ informacji o lokalizacji i odlegtosci celu podczas inspekgcji lub akgcji
poszukiwawczo-ratowniczych. Kamera z zoomem i kamera szerokokatna umozli-
wiajg uzytkownikom szybkie przetgczenie na widok z duzym powiekszeniem w celu
szczegbtowej obserwacji po rozpoznaniu celu w widoku kamery szerokokatnej.
Matrice 30T Dock Version jest réwniez wyposazona w kamere termowizyjng na
podczerwien.

Kamera z zoomem posiada funkcje usuwania zaparowania z obiektywu. Po wigcze-
niu zasilania kamera automatycznie podgrzewa obiektyw przez pie¢ sekund, aby
usunac wilgo¢ z obiektywu. Kamera termowizyjna jest wyposazona w zabezpiecze-
nie przed skutkami ostrego promieniowania stonecznego. Gdy kamera wykryje
bezposrednie Swiatto stoneczne, przystona czujnika podczerwieni wytgczy sie
automatycznie, aby go chronic.

1. Dalmierz laserowy
2. Kamera z zoomem
3. Kamera termowizyjna (wytgcznie w
modelu Matrice 30T Dock)
@ 4. Kamera szerokokatna

A\ - Ze wzgledu na charakterystyke czujnika podczerwieni moze on ulec spaleniu
przed uruchomieniem zabezpieczenia przed promieniowaniem stonecznym.
Nie nalezy wystawia¢ obiektywu kamery na podczerwien na dziatanie silnych
zrédet energii, takich jak storice, lawa lub wigzka lasera. W przeciwnym razie
czujnik kamery moze ulec spaleniu, prowadzgc do trwatego uszkodzenia.
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Obstuga kamery

Uzytkownicy moga wyznaczac punkty Waypoint podczas planowania tras lotu w D)l
FlightHub 2. Dron automatycznie zawisnie, dostosuje tryb nachylenia gimbala,
fotografowania i nagrywania zgodnie z dziataniami punktu Waypoint podczas lotu.
Punkty Waypoint i czynnosci zwigzane z punktami Waypoint mozna edytowaé w
Flight Route Library (bibliotece tras lotu), aby uzyska¢ doktadniejsze planowanie
trasy lotu. Zapoznaj sie z instrukcjg obstugi DJI FlightHub 2, a nastepnie przejdz do
sekgji Biblioteka tras lotu, aby uzyskac¢ wiecej informacji.

Transmisja na zywo z drona

Transmisje na zywo z drondéw mozna aktywowac w DJI FlightHub 2, aby wyswietla¢
informacje o locie w czasie rzeczywistym. Uzytkownicy moga przetgczac sie na
rézne podglady kamery lub rozpocza¢ nagrywanie w podgladzie livestreamu z
drona. Nagrane wideo zostanie automatycznie zapisane w Media Files (Pliki multi-
medialne) w DJI FlightHub 2. Aby uzyskac wiecej informacji, zapoznaj sie z instrukcjg
obstugi DJI FlightHub 2, a nastepnie z sekcjg Informacje o urzadzeniu w czasie
rzeczywistym.

Przechowywanie plikéw multimedialnych

Fabrycznie w gniezdzie kart microSD znajduje sie karta microSD o pojemnosci 32
GB. Dron obstuguje karty microSD o maksymalnej pojemnosci do 128 GB. Aby
zapewni¢ kamerze mozliwo$¢ szybkiego odczytu i zapisu danych na potrzeby
nagrywania wideo HD, nalezy uzy¢ karty microSD z klasg szybkosci UHS Speed
Class 3 lub wyzszg i predkoscig zapisu wiekszg niz 30 MB/s.

A\ - Wskazane sg nastepujace karty microSD:
Lexar 667x U3 A2 Class10 32GB/64GB/128GB
Lexar 1066x U3 A2 V30 32GB/64GB/128GB
SanDisk Extreme PRO U3 A2 V30 32GB/64GB/128GB
SanDisk Extreme U3 A2 V30 32GB/64GB/128GB
- Zdjecia i filmy beda automatycznie przesytane do DJI FlightHub 2 po kazdym
wykonanym locie. Otworz zaktadke DJI FlightHub 2 Project i kliknij 5]> Media
Files, aby wyswietla¢ przestane pliki.
- Aby zapewnic¢ stabilno$¢ systemu kamery, pojedyncze nagrania wideo s3
ograniczone do 30 minut. Jesli czas nagrywania przekroczy 30 minut, nagry-
wanie wideo zostanie zatrzymane.
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Gimbal

3-osiowy gimbal stabilizuje kamere, umozliwiajgc uzytkownikowi wykonywanie
wyraznych i stabilnych zdje¢ oraz filméw podczas lotu. Ponizszy rysunek przedsta-
wia zakres nachylenia, obrotu i przechylenia gimbala.

Regulowany zakres obrotu

Poziom

Tilt Pan Roll

A\ - Precyzyjne elementy gimbala mogg zosta¢ uszkodzone w wyniku kolizji lub
uderzenia, co moze spowodowa¢ nieprawidtowe dziatanie gimbala. Nalezy
zabezpieczy¢ gimbal przed uszkodzeniem.

- Nie dodawaj do gimbala zadnych dodatkowych akcesoriéw, poniewaz moze
to spowodowac nieprawidtowe dziatanie gimbala lub nawet doprowadzi¢ do
trwatego uszkodzenia silnika.

Blokada gimbala

Obré¢ nachylenie gimbala w dét do 0°, aby odblokowac gimbal przed uzyciem.
Wskazane jest obrécenie nachylenia gimbala do +90° w celu zablokowania gimbala
przed transportem drona.
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Ustawianie czynnos$ci gimbala

Katy nachylenia i odchylenia gimbala w kazdym punkcie Waypoint mozna ustawic¢
w aplikacji DJI FlightHub 2 podczas edycji trasy lotu. Aby uzyskac¢ wiecej informacji,
zapoznaj sie z instrukcjg obstugi DJI FlightHub 2, a nastepnie przejdz do sekgji
Edycja tras punktéw Waypoint.

Dron RTK

Dron Matrice 30 Series Dock Version jest wyposazony we wbudowany modut RTK.
Wraz z technologia podwdjnej anteny, dron jest odporny na silne zaktdcenia
magnetyczne z metalowych konstrukgji i linii wysokiego napiecia, zapewniajac
bezpieczny i stabilny lot. Doktadne dane pozycjonowania mozna uzyska¢, gdy dron
jest uzywany z wbudowanym modutem RTK stacji dokujgcej, co pozwala na precy-
zyjne wyznaczenie trasy lotu i precyzyjne Ilgdowanie.

5 - Liczba wyszukanych satelitéw powinna by¢ wigksza niz 20, aby dane RTK
drona byly zgodne. W przypadku silnych zaktécen sygnatu lub zaktécen
promieniowania jonosferycznego dane RTK dla dronéw moga nie by¢ zgodne.

Stopien ochrony IP drona

1. W stabilnych warunkach laboratoryjnych, dron Matrice 30/30T Dock Version
osigga stopienh zabezpieczenia IP55 zgodnie z norma IEC 60529, gdy jest wyposazo-
ny w Inteligentny akumulator TB30. Stopien zabezpieczenia nie jest staty i moze
ulec obnizeniu w dtuzszym okresie czasu.

a. Nie nalezy lata¢, gdy ilos¢ opaddéw przekracza 100 mm w ciggu 24 godzin.

b. Nie sktadaj ramion podczas deszczu. Jesli dron musi zosta¢ przeniesiony ze stacji
dokujacej, nalezy przenies$¢ go do pomieszczenia i upewnic sie, ze jest suchy przed
ztozeniem ramion.

. Przed wtozeniem akumulatoréw nalezy upewni¢ sie, ze porty akumulatoréw,
porty komory akumulatoréw, powierzchnie akumulatoréw i powierzchnie komory
akumulatoréw sg suche.

d. Gwarancja na produkt nie obejmuje uszkodzeh spowodowanych przez wode.
2. Dron nie osigga stopnia zabezpieczenia IP55 w nastepujacych okolicznosciach:
a. Ramiona sg ztozone.

b. Uzywane sg akumulatory inne niz Inteligentny akumulator TB30.

c. Pokrywa portéw nie jest prawidtowo zamocowana.

d. Wodoszczelna zatyczka gornej powtoki nie jest prawidtowo przymocowana do
gbérnej powtoki.

e. Dron jest uszkodzony lub wodoodporny klej jest zuzyty lub uszkodzony.

3. Dron jest wykonany z materiatéw ognioodpornych w celu poprawy bezpieczen-
stwa. W zwigzku z tym powierzchnia obudowy moze ulec odbarwieniu po dtugo-
trwatym uzytkowaniu. Taka zmiana koloru nie ma jednak wptywu na wydajnos¢ i
stopien ochrony IP drona.
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Inteligentny akumulator

Inteligentny akumulator TB30 jest wyposazony w energooszczedne ogniwa i wyko-
rzystuje zaawansowany system zarzgdzania akumulatorem do zasilania dronéw.
Oprogramowanie inteligentnego akumulatora jest czescig oprogramowania
drona. Nalezy upewnic sie, ze oprogramowanie wszystkich inteligentnych akumu-
latoréw zostato zaktualizowane do najnowszej wersji.

Funkcje akumulatora

Akumulator TB30 posiada nastepujace funkcje:

1. Wskaznik poziomu natadowania akumulatora: wskazniki LED poziomu natado-
wania akumulatora wyswietlajg aktualny poziom natadowania akumulatora.

2. Automatyczne roztadowanie akumulatora zostanie uruchomione, jesli poziom
natadowania akumulatora przekroczy 50%. Roztadowanie poziomu natadowania
akumulatora do 50% moze wydtuzy¢ zywotnos¢ akumulatora.

3. tadowanie zrownowazone: podczas tadowania napiecia ogniw akumulatora sg
automatycznie balansowane.

4. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: akumulator przestaje tadowac sie
automatycznie po petnym natadowaniu.

5. Wykrywanie temperatury: aby zapobiec uszkodzeniu, akumulator taduje sie
tylko wtedy, gdy temperatura wynosi od 10° do 44° C (50° do 111° F).

6. Zabezpieczenie nadpradowe: akumulator zatrzymuje tadowanie w przypadku
wykrycia nadmiernego natezenia pradu.

7. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: aby zapewni¢ bezpieczen-
stwo lotu i da¢ uzytkownikom jak najwiecej czasu na dziatanie w sytuacjach awaryj-
nych podczas lotu, zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem jest
wytaczone, aby umozliwi¢ ciggte zasilanie. Dron inteligentnie okresli, czy wykona¢
RTH, czy wylgdowac w oparciu o aktualny poziom natadowania akumulatora. tado-
wanie nadmiernie roztadowanego akumulatora moze stanowi¢ zagrozenie poza-
rowe. Aby temu zapobiec, akumulator zostanie zablokowany i nie bedzie mozna go
tadowac ani uzywac.

8. Zabezpieczenie przed zwarciem: zasilanie jest automatycznie wytaczane w
przypadku wykrycia zwarcia.

9. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem ogniw akumulatora: DJI FlightHub 2
wyswietli komunikat ostrzegawczy, gdy wykryte zostanie uszkodzone ogniwo
akumulatora.

10. Tryb hibernacji: akumulator przechodzi w tryb hibernacji, gdy nie jest podtgczo-
ny do drona, aby oszczedzac energie.

11. Komunikacja: informacje o napieciu, pojemnosci i temperaturze akumulatora
sg przesytane do drona.

12. Rozgrzewanie: funkcja zapewnia prawidtowe dziatanie akumulatora w niskiej
temperaturze. Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Rozgrzewanie akumu-
latora.

13. Wodoszczelnos¢ i pytoszczelnos¢é: po zainstalowaniu w dronie akumulator
spetnia normy IP55.
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A\ - Przed uzyciem nalezy zapoznac sie z instrukcjg obstugi, instrukcjg bezpie-
czenstwa i etykietami akumulatoréw. Uzytkownicy ponoszg petng odpowie-
dzialnos$¢ za wszystkie czynnosci i uzytkowanie.

- Jedli po starcie tylko jeden akumulator nadaje sie do uzytku, nalezy
niezwtocznie wylgdowac dronem i wymieni¢ akumulator.

- Nalezy uzywa¢ akumulatoréw oferowanych przez firme DJI. Nie nalezy
uzywac innych akumulatoréw.

- Nie nalezy upuszcza¢ ani uszkadza¢ akumulatora. Nie umieszczaj ciezkich
przedmiotéw na akumulatorze. Unikaj zrzucania akumulatoréw.

- Do czyszczenia zaciskéw akumulatora nalezy zawsze uzywac czystej, suchej
Sciereczki. W przeciwnym razie moze to spowodowac utrate zasilania lub brak
tadowania.

Korzystanie z akumulatora
Korzystanie z akumulatoréw parami

taduj i roztadowuj oba akumulatory razem, aby zoptymalizowa¢ wydajnos¢ lotu i
zmaksymalizowa¢ zywotno$¢ akumulatora.

Po wiozeniu akumulatoréw i wigczeniu drona, jesli istnieje duza rdznica miedzy
kondycjg akumulatora, DJI FlightHub 2 wyswietli komunikat ostrzegajacy uzytkow-
nika o takim stanie akumulatoréw. Przed uzyciem wskazane jest zastgpienie ich
akumulatorami o podobnej specyfikacji.

Sprawdzanie informacji o akumulatorze
Mozliwe sg dwa sposoby wyswietlania informacji o akumulatorze w D)l FlightHub 2.

1. Otworz strone projektu, kliknij 81>El, aby wyswietli¢ poziom natadowania i stan
akumulatora.

2. Otwoérz zaktadke Devices (Urzadzenia), kliknij Dock (Stacja dokujaca) > X, aby
wyswietla¢ poziom natadowania akumulatora, temperature akumulatora, cykle
akumulatora i inne informacje.

Rozgrzewanie akumulatora

Akumulator posiada wbudowang funkcje automatycznego rozgrzewania podczas
pracy w niskich temperaturach:

1. Gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 18° C (64,4° F), po umieszczeniu
akumulatora w dronie i wiaczeniu zasilania rozpocznie sie jego automatyczne
rozgrzewanie. Automatyczne rozgrzewanie wytgczy sie po starcie. Dron nie moze
wystartowac, gdy temperatura akumulatora jest nizsza niz 10° C (50° F). Realizacja
lotu rozpocznie sie po rozgrzaniu akumulatora.

2. Jesdli akumulator nie jest umieszczony w dronie, przytrzymaj przycisk poziomu
natadowania akumulatora przez pie¢ sekund, aby uruchomi¢ automatyczne
rozgrzewanie. Akumulator bedzie utrzymywat temperature od 15° do 20° C (59° do
68° F) przez okoto 30 minut. Przytrzymaj przycisk poziomu natadowania akumula-
tora przez pie¢ sekund, aby zatrzymac automatyczne rozgrzewanie.

3. Podczas rozgrzewania i utrzymywania ciepta przez akumulator wskazniki LED
poziomu natadowania akumulatora bedg miga¢ w sposéb przedstawiony na
ilustracji.
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Rozgrzewanie : Utrzymanie ciepta

Rozgrzewanie stacji dokujacej

Jesli dron jest wytaczony w $rodowisku o niskiej temperaturze, stacja dokujaca
bedzie stale zapewnia¢ zasilanie akumulatora w celu utrzymania ciepta, dzieki
czemu dron moze wystartowa¢ w dowolnym momencie w niskich temperaturach.
Po zakonczeniu tadowania akumulatora, jesli dron znajduje sie w trybie czuwania,
akumulator bedzie utrzymywat ciepto w temperaturze od 10° do 20° C (50° do 68°
F). Akumulator zakonczy rozgrzewanie, jesli uzytkownik uruchomi natychmiastowe
polecenie lotu, wiaczy drona lub rozpocznie tadowanie akumulatora.

Tryb tadowania

DJI FlightHub 2 oferuje dwa tryby tadowania: Schedule Mode (tryb harmonogramu)
i Standy Mode (tryb czuwania). Gdy stacja dokujaca jest w trybie czuwania, poziom
natadowania akumulatora i temperatura wewnatrz stacji dokujgcej moga by¢
automatycznie dostosowywane do réznych warunkéw. Na dwie godziny przed
zaplanowanym lotem stacja dokujgca automatycznie nataduje akumulatory i
bedzie czeka¢ na wykonanie lotu po zakohczeniu tadowania.

Tryb harmonogramu jest odpowiedni do wykonywania regularnych zadan. Akumu-
lator bedzie tadowany w zakresie od 55% do 60%, gdy nie zostanie przydzielone
zadne zadanie.

Tryb czuwania jest odpowiedni do wykonywania pilnych zadah. Akumulator bedzie
tadowany w zakresie od 90% do 95%, gdy nie zostanie przypisane zadne zadanie.

Przetgczanie trybu tadowania: otworz strone projektu DJI FlightHub 2, kliknij 21>
> Action (Czynnos¢), aby przetaczyc¢ sie na rézne tryby tadowania.

A\ - Poziom natadowania akumulatora moze byc niski w trybie harmonogramu.
Jesli Plan Timer jest wybrany jako Immediate (Natychmiastowy), podczas
zadania lotu moze zosta¢ uruchomiona funkcja Low Battery RTH.

- Utrzymywanie wysokiego poziomu zasilania w trybie czuwania wptynie na
zywotnos¢ akumulatora. Wskazane jest wybranie trybu harmonogramu, jesli
nie ma potrzeby startu w dowolnym momencie.
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tadowanie akumulatora

Jesli porty tadowania w dronie sg prawidtowo podtgczone po wylgdowaniu, stacja
dokujgca automatycznie nataduje inteligentny akumulator w oparciu o plan zadan
lotu. Zakres temperatur tadowania akumulatora TB30 wynosi od 10° do 44° C (od
50°do 111,2° F). ktadowanie rozpocznie sie, gdy temperatura akumulatora osiggnie
zakres temperatury tadowania. W takim przypadku czas tadowania zostanie wydtu-
zony.

Aby natadowac inteligentny akumulator, otw6rz strone projektu DJI FlightHub 2,
kliknij 2]>El > Action (Czynnoé¢), wigcz Remote Debugging (Zdalne usuwanie
bteddéw), a nastepnie kliknij Charging (kadowanie).

= Uzytkownicy moga réwniez tadowa¢ akumulator z poziomu zaktadki Device
Maintenance (Konserwacja urzadzenia): otworz zaktadke Devices (Urzgdzenia),
kliknij Dock (Stacja dokujgca) > Device Maintenance (Konserwacja urzadzenia),
wigcz Remote Debugging (Zdalne usuwanie btedéw), a nastepnie kliknij Char-
ging (kadowanie).

Konserwacja akumulatora

Inteligentny akumulator wykona automatyczng weryfikacje. Komunikat pojawi sie
w DJI FlightHub 2, gdy wymagana bedzie kalibracja pojemnosci akumulatora lub
konserwacja akumulatora. Otwérz zaktadke D]l FlightHub 2 Devices (Urzadzenia),
kliknij Dock (Stacja dokujaca) >[g, aby wiaczy¢ zdalne usuwanie btedéw w celu
rozpoczecia konserwacji akumulatora, a stacja dokujgca automatycznie przepro-
wadzi konserwacje akumulatora. Podczas konserwacji akumulator najpierw rozta-
duje sie do poziomu ponizej 20%, a proces konserwacji bedzie trwat od trzech do
o$miu godzin w zaleznosci od poziomu natadowania akumulatora. Konserwacja
akumulatora zostanie przerwana, je$li stacja dokujgca otrzyma zadanie lotu
podczas tego procesu.

L - Aby zaoszczedzic czas roztadowania i skrocic czas konserwacji, wskazane jest
rozpoczecie konserwacji akumulatora, gdy poziom natadowania akumulatora
jest niski (np. po zakonczeniu lotu).

A" Wydajnos¢ akumulatora ulegnie pogorszeniu, jesli nie bedzie on konserwo-
wany przez dtuzszy czas.
- Akumulator zawiera niebezpieczne substancje chemiczne, ktérych nie
nalezy wyrzucac do zwyktego pojemnika na odpady. Nalezy Scisle przestrze-
gac lokalnych przepiséw dotyczacych utylizacji i recyklingu akumulatoréw.
- Akumulatory nadmiernie roztadowane, spuchniete, uszkodzone lub niesz-
czelne, ktére ulegly wypadkowi, miaty kontakt z cieczg, muszg zosta¢ poddane
utylizacji. Aby unikng¢ uszkodzen lub obrazen, nie nalezy uzywac¢ akumulato-
ra w takim stanie. W celu uzyskania dalszej pomocy nalezy skontaktowac sie z
profesjonalnym punktem utylizacji lub recyklingu akumulatoréw.
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DJI FlightHub 2

W tym rozdziale przedstawiono gtéwny
interfejs i funkcje aplikacji DJI FlightHub 2,
w tym informacje o urzgdzeniu w czasie
rzeczywistym i zarzadzanie urzgdzeniem.




DJI FlightHub 2

DJI FlightHub 2 to oparta na chmurze platforma do zarzadzania zadaniami dronéw.
W potgczeniu z dronami DJI Dock i Matrice 30 Series Dock Version, DJI FlightHub 2
moze wykonywac¢ planowanie i zarzadzanie zadaniami lotu, monitorowac informa-
cje o locie w czasie rzeczywistym i zarzadza¢ stacjg dokujgcg bez koniecznosci
obstugi.

Zarzadzanie danymi w chmurze
Organizacja i zarzadzanie projektami

Uzytkownicy moga odwiedzi¢ strone https://fh.dji.com, aby wejs¢ na strone organi-
zacji DJI FlightHub 2 po zalogowaniu sie na konto DJI. DJI FlightHub 2 obstuguje
centralne zarzadzanie projektami, cztonkami i urzgdzeniami.

Przed pierwszym uzyciem zapoznaj sie z instrukcjg obstugi DJI FlightHub 2 i postepuj
zgodnie z instrukcjami, aby utworzy¢ organizacje i projekt, potgczy¢ stacje dokujaca
i doda¢ cztonkéw do projektu oraz przypisa¢ uprawnienia cztonkom.

s - Uzytkownicy moga klikngé kon‘Fo uZytkpwnika W prawym g.érnym rogu,
wybra¢ User Center (Centrum uzytkownika), aby wyswietla¢ informacje o
koncie i organizacji, a takze doda¢ numer telefonu komérkowego lub adres
e-mail w celu subskrypcji ustugi. Po zasubskrybowaniu ustugi system automa-
tycznie wysle wiadomos¢ lub e-mail, aby powiadomi¢ uzytkownikéw o sytuacji
awaryjnej lub nieudanym zadaniu.
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Szczeg6ty projektu

Na stronie projektu wybierz projekt i kliknij 2], aby wej$¢ do niego. Uzytkownicy
moga planowac trasy lotu, tworzy¢ plany zadan, zarzagdza¢ modelami i plikami
multimedialnymi, a takze monitorowa¢ informacje o zadaniach lotu w czasie
rzeczywistym.

&
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Team: wyswietla informacje o zespole, urzadzeniu i zadaniu lotu w ramach
projektu.

Adnotacja: uzytkownicy mogg tworzy¢ adnotacje (np. lokalizacje sieci i inne
budynki) na mapie i zarzagdza¢ nimi.

Mapa: uzytkownicy moga wyswietlac i zarzadza¢ zaimportowanymi modelami
2D i 3D.

Biblioteka modeli: uzytkownicy mogg importowac i wyswietla¢ modele 2D i 3D.
Biblioteka modeli obstuguje wyswietlanie modelu na mapie, ktéry moze by¢
dalej wykorzystywany do tworzenia tras lotu.

Pliki multimedialne: uzytkownicy moga wyswietla¢ i zarzadza¢ przestanymi
plikami multimedialnymi. Pliki multimedialne (zdjecia i filmy) moga by¢ automa-
tycznie przesytane do stacji dokujgcej po kazdym zadaniu lotu. Dron automa-
tycznie usunie plik po przestaniu go do stacji dokujacej. Stacja dokujaca przesle
odebrane pliki multimedialne do DJI FlightHub 2. Stacja dokujgca automatycz-
nie usunie plik po przestaniu go do DJI FlightHub 2.

Biblioteka tras lotu: uzytkownicy moga importowac lub tworzy¢ trasy lotu, a
takze edytowac ustawienia trasy lotu i dziatania punktéw Waypoint w bibliotece
tras lotu, aby uzyska¢ doktadniejsze planowanie trasy lotu.

Zarzadzanie obszarami zadan: uzytkownicy moga zarzadza¢ niestandardowymi
obszarami lotu i niestandardowymi strefami GEO. Dron moze oming¢ strefy
GEO podczas RTH lub podczas wykonywania zadan FlyTo.
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£ Biblioteka planéw zadan: uzytkownicy moga wyznaczac trase lotu i miejsce
ladowania oraz tworzy¢ plany zadan w Bibliotece planéw zadan w oparciu o
swoje aktualne wymagania. Dron wystartuje automatycznie zgodnie z ustawio-
nym Timerem Planu. Funkcja wznawiania lotu od punktu przerwania moze
zostac¢ wigczona podczas tworzenia planu zadan lub moze zosta¢ uruchomiona
w bibliotece planéw zadan. W przypadku niskich temperatur otoczenia, silnych
wiatréw lub dtugich tras lotu, zadanie lotu nie moze zosta¢ wykonane w jednym
locie. W takim przypadku, jesli funkcja Resume Task from Breakpoint (Wznéw
zadanie od punktu przerwania) jest wigczona (lub uruchomiona), automatycz-
nie utworzone zostanie nowe zadanie, a dron wznowi lot od punktu przerwania
i ukonczy zadanie po zakoriczeniu tadowania akumulatora.

e - Wiecej szczegbtow mozna znalez¢ w instrukcji obstugi DJI FlightHub 2, ktorg
mozna pobra¢ z oficjalnej strony internetowej DJI pod adresem
https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.

Informacje o urzadzeniu w czasie rzeczywistym

Gdy stacja dokujaca realizuje zadanie lotu, DJI FlightHub 2 wyswietla w czasie
rzeczywistym informacje o urzadzeniu, w tym status zadania, trase lotu (zielona),
trase drona (niebieska) i transmisje na zywo.

Okno statusu urzadzenia

Wybierz urzgdzenie i kliknij[Zl, aby otworzy¢ okno statusu urzgdzenia. Uzytkownicy
moga wyswietla¢ status zadania lotu, status pracy urzadzenia i informacje o
urzgdzeniu w oknie statusu urzgdzenia.

Elinprogress | 1,1 o) Dock 001 ”

Remaining 2 mins

a Normal status
& Normal 07 289°Cc T 9KB/s

Dock % Quiet Eo

[k FPV Camera [k M30 Camera

S Aircraft Control

L RTK % 28 B 99%
ASL 6.7 m AGL 2.1m H.S 0 m/s @om

1. Status zadania lotu: wskazuje status zadania lotu dla wybranej stacji dokujgce;j.
Status zadania lotu obejmuje status planu zadan i status sterowania lotem podczas
transmisji. Kliknij, aby wyswietla¢ wszystkie zadania lotu dla stacji dokujgcej w
danym dniu.
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2. Informacje o stacji dokujacej: uzytkownicy moga wyswietla¢ status zadania lotu
stacji dokujacej, status stacji dokujgcej, predkos¢ wiatru, temperature otoczenia,
opady deszczu, predkos¢ potaczenia internetowego i status przesytania plikow
multimedialnych.

Jesli podczas lotu pojawi sie komunikat ostrzegawczy, zostanie on wyswietlony na
pasku statusu systemu. Nacisnij, aby wyswietli¢ komunikat. Ostrzezenia, ktére nie
sg zgtaszane w czasie rzeczywistym, nie beda wyswietlane.

3. Live: kliknij, aby wyswietla¢ transmisje na zywo ze stacji dokujacej.

4. Actions: kliknij, aby wyswietli¢ wiecej informacji o stacji dokujacej i dronie, zmie-
ni¢ ustawienia drona i przeprowadzi¢ zdalne usuwanie btedéw.

Details » x [EOOEPEIOMES Task o1 Dock 001

Normal status
& Normal 07 28.8°C {133 MB/s
# Quiet w2 Ch Live X Actions

25 Calibrated 0.1/78.2GB

2.4/57.8 GB 30.8°C Cooling
Normal status

Lk FPV Camera [k M30 Camera

Disabled E}Q Aircraft Control

& RTK % 25

Disabled FELERIT AGL 1.6m H.5 0 m/s

1) Enabled ® Standby

Remote Debugging @

'_A-| Powered...
e

H Pushed ... llG -

U) Oon Charging

£ Stacja dokujgca i dron moga by¢ zdalnie obstugiwane tylko przez jednego
uzytkownika jednoczesnie.
- Po wiaczeniu zdalnego usuwania btedéw wokot stacji dokujacej i drona w
oknie statusu urzadzenia pojawig sie z6tte i czarne paski. Uzytkownicy moga
najechac kursorem myszy na obraz stacji dokujgcej, aby wyswietla¢ konto
operatora.
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5. Informacje o dronie: uzytkownicy moga wyswietla¢ status zadania lotu drona,
ostrzezenia urzadzenia, site sygnatu transmisji, status sygnatu satelitarnego, stan
akumulatora i wysokos¢ drona. Gdy dron zostanie roztgczony ze stacjg dokujaca,
wyswietlony zostanie ostatni zarejestrowany czas i wspétrzedne drona. Uzytkowni-
cy moga klikng¢ informacje, aby wysrodkowac lokalizacje drona na $rodku mapy, a
nastepnie klikng¢ prawym przyciskiem myszy, aby utworzy¢ PinPoint, ktéry
pomoze zlokalizowac¢ drona podczas wyszukiwania. Informacje nie beda wyswietla-
ne po ponownym podtgczeniu drona do stacji dokujace;j.

6. Transmisja na zywo z drona: kliknij Kamera FPV lub Kamera M30/M30T, aby
wyswietla¢ transmisje na zywo z drona.

P b
©® CLb

a. Przetgcznik podgladu kamery: kliknij typ kamery, aby przetgcza¢ sie miedzy
réznymi podgladami kamery.

b. Nagrywanie transmisji na zywo: podczas transmisji na zywo kliknij @ , aby rozpo-
cza¢ nagrywanie, a nagrane wideo zostanie automatycznie zapisane w plikach
multimedialnych. R6zne podglady kamery sg nagrywane oddzielnie i nie moga by¢
nagrywane w tym samym czasie. Przetgczanie podgladu kamery podczas transmi-
sji na zywo nie ma wptywu na nagrywanie.

7. Aircraft Control (Sterowanie dronem): Uzytkownicy projektu mogg zdalnie stero-
wac dronem po kliknigciu przycisku Aircraft Control. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w rozdziale "Sterowanie lotem podczas transmisji na zywo".
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Sterowanie lotem podczas transmisji na zywo

DJI FlightHub 2 obstuguje wysytanie polecen bezposrednio do drona i umozliwia
zdalng obstuge drona.

i - Upewnij sig, ze wersja oprogramowania stacji dokujgcej jest nowsza niz
v01.03.0902, a wersja drona jest nowsza niz v06.02.0803 przed uzyciem
funkcji sterowania lotem podczas transmisji na zywo.

Sterowanie dronem

- - DOCk 001

z‘ Normal status
& Normal 07 28.8°C %1 16 KB/s

Dock % Quiet B o Gk Live X Actions

Normal status

Lk FPV Camera [k M30 Camera
M30 ]—

3 Aircraft Control (& Admin )

& RTK % 25 [ 88% (

I} 70+ ms ALT0.2m H.S 0 m/s ®@om

1. Mozliwos¢ sterowania dronem: uzytkownicy moga klikng¢ prawym przyciskiem
myszy ikone stacji dokujacej lub drona na mapie lub klikng¢ opcje Aircraft Control
(Sterowanie dronem) w oknie statusu urzgdzenia, aby wigczy¢ funkcje Live Flight
Controls (Sterowanie lotem podczas transmisji na zywo).

5 - Uzytkownicy mogg klikng¢ przycisk Kamera FPV lub Kamera M30/M30T, aby
wyswietla¢ transmisje na zywo z drona.
- Gdy wiaczona jest funkcja Live Flight Controls, wyswietlane jest opdznienie
aparatury sterujgcej. Uzytkownicy moga najechac kursorem myszy na ', aby
wyswietla¢ opoznienie sygnatu. Uplink oznacza przesytanie danych z drona do
chmury, podczas gdy downlink odnosi sie do transmisji danych z chmury do
drona.

2. Ustawienia lotu:

a. Wysokos¢ zadania (ALT): najnizsza wysokos¢ (wzgledem punktu startu) drona
podczas wykonywania zadan FlyTo. DJI FlightHub 2 wyswietli komunikat, gdy wyso-
kos¢ drona jest nizsza niz wysoko$¢ zadania.

b. Wysokos¢ RTH (ALT):

Gdy dron znajduje sie w odlegtosci wiekszej niz 5 m od punktu Home w poziomie,
dron wzniesie sie na wysoko$¢ RTH i powr6ci do punktu Home po optymalnej
trasie.
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Gdy dron znajduje sie w odlegtosci 5 m lub mniejszej niz 5 m od punktu Home w
poziomie, dron utrzyma aktualng wysokos¢ (wyzszg niz 20 m) lub najpierw wzniesie
sie na wysokos$¢ 20 m przed powrotem do punktu Home.

c. Po utracie sygnatu: uzytkownicy moga wybra¢ opcje Return to Home, Hover
(Zawis) lub Continue (Kontynuuj). Dron wykona czynnos$¢ utraty sygnatu, gdy dron
zostanie roztgczony ze stacjg dokujgca. Aby zapewnic bezpieczehstwo lotu, wskaza-
ne jest ustawienie czynnosci utraty sygnatu jako RTH.

d. Wysokos$¢ docelowa (AGL): domysina wysokos¢ nad terenem miejsca docelowe-
go FlyTo.

L - Wszystkie parametry mozna ustawi¢, gdy dron dokujacy jest wytaczony.

3. Swiadomos¢ lokalizacji: uzytkownicy mogg wyswietla¢ lokalizacje Punktu Home,
orientacje drona oraz informacje o wykrywaniu przeszkéd na wyswietlaczu nawiga-
cji.

4. Take Off (Start): gdy dron znajduje sie na stacji dokujacej, uzytkownik moze
klikng¢ Take Off (Start), a dron wzniesie sie na wysokos¢ zadania i zawisnie.

5. Polecenia klawiszowe: gdy status funkgcji Live Flight Controls to Manual Flight (Lot
reczny), uzytkownicy moga klika¢ przyciski lub naciska¢ klawisze klawiatury w celu
sterowania dronem.

[QI*R Odchylenie w lewo [E]7¥ Odchylenie w prawo
[W]A Do przodu [SI\ Wstecz

[AIK Obroét w lewo [D]> Obrét w prawo

[C]1#4 Wzniesienie [Z]¥ Obnizenie

[Spacja] @ Wstrzymanie

/\ - Nie nalezy sterowa¢ dronem w celu wylagdowania w stacji dokujacej za
pomocg polecen klawiszowych. W przeciwnym razie dron nie bedzie w stanie
zatrzymac smigiet po wylagdowaniu i nie bedzie mégt automatycznie powrocic
do stacji dokujacej.

6. Zadania FlyTo: uzytkownicy mogg kliknagé prawym przyciskiem myszy mape lub

PinPoint, aby ustawi¢ miejsce docelowe FlyTo. Po ustawieniu miejsca docelowego

FlyTo na mapie zostanie wyswietlona wirtualna trasa lotu. Uzytkownicy moga

klikna¢ Start, a dron poleci bezposrednio do miejsca docelowego.

A\ - Gdy dron znajduje sie w stacji dokujgcej, a zadanie FlyTo jest przydzielone,

dron wzniesie sie do wysokosci zadania i poleci bezposrednio do miejsca
docelowego. Gdy wysoko$¢ miejsca docelowego FlyTo jest nizsza niz wysokos¢
zadania, dron poleci do miejsca docelowego na wysokosci zadania, a nastep-
nie sie znizy.
- Aby zapewni¢ bezpieczeristwo lotu, nalezy ustawi¢ odpowiednig wysokos¢
zadania, wysokos¢ RTH i wysokos¢ docelowg FlyTo w oparciu o otaczajace
$rodowisko i wymagania zadania oraz co najmniej 5 m nizszg niz maksymalna
wysokos$¢ lotu dozwolona w strefie wysokosci. Uzytkownicy powinni réwniez
upewnic sie, ze podczas lotu nie wystepujg zadne przeszkody.
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A\ - Po uruchomieniu funkcji Low Battery RTH nie nalezy anulowa¢ funkcji RTH
ani wiaczac funkgji Live Flight Controls podczas RTH. W przeciwnym razie dron
wyjdzie z trybu RTH i moze nie powrdci¢ do stacji dokujgcej. Gdy pozostaty
poziom natadowania akumulatora wystarczy tylko na obnizenie sie drona z
aktualnej wysokosci, dron wylgduje automatycznie, a automatycznego
ladowania nie mozna anulowac.

5 - Jesli funkcja Live Flight Controls jest wtgczona, gdy dron wykonuje zadanie
lotu, uzytkownik moze klikng¢ przycisk Resume (Wzndéw), aby wznowic
zadanie lub klikng¢ przycisk RTH, aby wytaczy¢ funkcje Live Flight Controls, a
dron automatycznie wykona RTH.
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Sterowanie kamerg

= | sBs 23 33 @sStorage2584 @ W C I

3 4 5 6 7
1. Uzyskanie sterowania kamerg: uzytkownicy mogg klikng¢ przycisk podgladu
kamery, aby rozpocza¢ transmisje na zywo i klikng¢ @, aby uzyska¢ sterowanie
kamera.
2. Przetaczanie kamer: uzytkownicy mogga przetgczac sie miedzy kamerami szero-
kokatnymi, z zoomem i na podczerwien (podglad kamery M30T jest tutaj uzywany
jako przyktad):
- Zoom: Kliknij wspotczynnik zoomu IR w prawym dolnym rogu, aby zmieni¢ wspot-
czynnik.
- SBS: Kliknij SBS, aby wyswietla¢ obok siebie podglad kamery w podczerwieni i
zoom.
- Isotherm: Wyswietla najwyzszg i najnizsza temperature obiektéw znajdujgcych sie
w podgladzie kamery.
- IR Palette: Kliknij =, aby zmieni¢ kolor palety podczerwieni.
3. Sterowanie PSDK: DJI FlightHub 2 umozliwia zdalng obstuge urzadzen PSDK.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Sterowanie PSDK.
4. Dalmierz laserowy: kliknij 31»— aby uzyskac wspotrzedne i wysoko$¢ obiektu na
ognisku, a takze odlegtos¢ miedzy obiektem a dronem.
5. Sterowanie gimbalem: uzytkownicy moga wybiera¢ sposrdéd opcji Recenter
(Wysrodkowanie), Gimbal Down (Obroét gimbala), Recenter Gimbal Pan (Wysrodko-
wanie gimbala) lub Gimbal Tilt Down (Nachylenie gimbala). Sterowanie gimbalem
umozliwia réwniez:
- Kliknij dwukrotnie podglad transmisji na zywo, aby wysrodkowa¢ wyswietlany
obraz wokét wybranego punktu. Przeciggnij podglad transmisji na zywo, aby zmie-
ni¢ orientacje gimbala.
-Naciénij [<-1[—1[ T 1[ T 1, aby dostosowac kat gimbala.
6. Dodaj PinPoint: kliknij ¢, aby doda¢ PinPoint obiektu w punkcie gtéwnym.
Uzytkownicy moga rowniez klikng¢ prawym przyciskiem myszy PinPoint na mapie i
wybrac opcje Face PinPoint (Utwérz PinPoint).
7. Kierunek gimbala: wyswietla katy obrotu i nachylenia gimbala.
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8. Dostosuj skale powiekszenia: uzytkownicy mogg dostosowac suwak powieksze-
nia lub przewija¢ za pomoca myszy, aby powieksza¢ lub pomniejsza¢ wyswietlany
obraz.

9. Przechowywanie plikéw multimedialnych: uzytkownicy moga robi¢ zdjecia lub
nagrywac filmy i wyswietla¢ pozostatg ilos¢ miejsca na pliki multimedialne.

Sterowanie PSDK

Kliknij @, aby przejs¢ do interfejsu sterowania PSDK.

- Gtéwny interfejs: wyswietla funkcje PSDK, w tym miedzy innymi gtosnik, o$wietle-
nie i sterowanie gimbalem, w zaleznosci od zainstalowanego urzadzenia PSDK.

- Ustawienia: kliknij ¢3, aby dostosowa¢ ustawienia urzadzenia PSDK.

Jako przyktad postuzy gtosnik PSDK zewnetrznej firmy.

Broadcast

All File

c d
a. Utworz zadanie transmis;ji: kliknij przycisk New (Nowy), aby wybra¢ opcje Record
& Broadcast (Nagraj i transmituj), Text to Speech (Tekst méwiony) lub Import Audio
File (Importuj plik audio).

5. - Uzytkownicy muszg zezwoli¢ DI FlightHub 2 na dostep do mikrofonu i w razie
potrzeby zainstalowac¢ urzadzenie gtosowe.

b. Lista transmisji: wySwietla wszystkie pliki w chmurze w biezgcym projekcie. Pliki
przechowywane w gtosniku PSDK nie sg uwzgledniane.

¢. Ustawienia transmisji: uzytkownicy mogg ustawic¢ odtwarzanie w petli i dostoso-
wac gtosnos¢ transmisji.

d. Status transmisji: wyswietla biezacy status gtosnika. Kliknij €3 , aby wyswietli¢
podglad. Kliknij <1, a dron wyemituje dzwiek.
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Zarzadzanie stacjg dokujaca

Na stronie Devices (Urzgdzenia) kliknij Dock (Stacja dokujgca), aby przejs¢ do Dock
Management (Zarzadzanie stacjg dokujgca). Administratorzy mogg wyswietla¢
komunikaty ostrzegawcze urzadzenia i przeprowadzac zdalne usuwanie btedow.

Projects  Members engish v @ h@dji.com

Device Issue Reports Device Binding v AllStawses v AlProjects - Q

Model N Name I Firmware Version Firmware Update statws Project Joined Last Online ¢ Actions

Dock Dock_1 00.00.0001 Remote debugging 202303-1013:56:52  2023-04-19 11:50:
[ can upcre | Project B @ -
®standoy 202303101358:52  2023-04-1911:50:

M30 Aircraft 1 00.00.0021

[@ : kliknij, aby wyswietli¢ szczegbty ostrzezenia dla stacji dokujgcej i drona. Komu-
nikaty ostrzegawcze obejmuja czas rozpoczecia i zakonczenia, poziom ostrzeze-
nia, rodzaj urzadzenia, kod btedu, tres¢ i wskazane rozwigzania.

Ly« Kliknij, aby otworzy¢ strone konserwacji urzgdzenia, uzytkownicy moga
wyswietla¢ szczegbty urzadzenia i przeprowadzac zdalne usuwanie bteddw.

«+« 1 kliknij i wybierz Edit, aby potaczy¢ stacje dokujacg z okreslonym projektem.
Wybierz Delete, aby usungac¢ urzadzenie z tej organizacji.

A\ -Jesli stacja dokujgca zostanie usunieta, nalezy podtaczy¢ aparature sterujaca,
aby skonfigurowac stacje dokujaca i ponownie przypisac¢ j3 do organizacji.
Usuwanie nalezy wykonywac ostroznie.

Konserwacja urzadzenia
Informacje o urzadzeniu
Uzytkownicy mogg wyswietla¢ informacje o urzadzeniu i modyfikowac

ustawienia drona w zaktadce Device Maintenance (Konserwacja urzgdze-
nia).

Dock @ Idle
1 -=m-e-- - .
41 day(s) 350 * 30 Calibrated
Running Time Flights Satellites Calibration
,, Configured
238V 11817 KB/s Idle
- Alternate -
Input Voltage Network AC
Landing Site
Dock v00.00.0001 P
Dock Name: Dock_01 Open 26.8°C
e € 251V 279°C
Control Module SN Backup Battery Batten Volt Battery T Temperature
3 atter oltage atter em|
Plate SN Switch y Voltag y Temp (nt) 5
DJf Maintenance 142 days/1150 99 % 23.4°C o Rl oo N
Program fights Relative Temperature
. Rainfall Wind Speed
DJI Care Enterprise NotBound > Humidity (Int.) (Ext.)
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1. Informacje o stacji dokujacej: uzytkownicy mogg wyswietla¢ status stacji dokuja-
cej, catkowity czas pracy i lotu, potgczenie sieciowe, potgczenie satelitarne stacji
dokujgcej, napiecie zasilania, pozostate dni konserwacji, pozycje stacji dokujacej i
alternatywne miejsce lgdowania.

2. Informacje o $rodowisku stacji dokujgcej: uzytkownicy mogg wyswietlac
wewnetrzng temperature i wilgotno$¢ stacji dokujacej, temperature zewnetrzng,
opady deszczu, predkos¢ wiatru w czasie rzeczywistym i inne informacje srodowi-
skowe.

Aircraft @ Inside Dock, Powered-Off

&
34h 20min 446 flights | RTK ¥, -
mage
\m—/ Running Time Flights & Satellites
Transmission
1 eeepor < (
| : (Left )
M30V00.00.0021 86 16 day(s) 247V 336°C 91%
Aircraft Name: Aircraft_01 Battery PR 2
Aircraft SN D Right
o
Left Battery SN D Battery 85 15 day(s) 247V 332°C 91%
Right Battery SN D cvel High B 8 i
Count  Loveistorage  Votage Temperature [
DJI Maintenance ~ 265h/301d/554 N B
flight ( )
Program i Beacons Disabled Alternate Route Altitude ® 50m |, ___ | ____ 3
DJI Care Enterprise Not Bound >
Max Altitude @ 500 m Max Flight Distance @ Disabled
Obstacle Sensing @ Enable Charging Mode @ Standby /

1. Informacje o dronie: uzytkownicy mogg wyswietla¢ catkowity czas lotu i sume
lotéw, site sygnatu transmisji wideo i inne informacje o dronie.

2. Informacje o akumulatorze: uzytkownicy moga wyswietla¢ cykle pracy akumula-
tora, napiecie akumulatora, temperature akumulatora i poziom natadowania
akumulatora.

3. Ustawienia drona: uzytkownicy moga wigczac/wytaczaé sygnaty nawigacyjne,
modyfikowa¢ maksymalng wysokos¢ i maksymalny dystans lotu, wyswietla¢ wyso-
kos¢ trasy alternatywnej, wigczaé/wytgcza¢ wykrywanie przeszkéd i przetgczaé
tryby tadowania. Kliknij (), aby wyswietli¢ szczegotowe opisy parametrow.

A\ - Po wyfaczeniu funkcji wykrywania przeszkdd dron nie moze wykrywac ani
omijac przeszkdd, co moze spowodowac jego awarie.
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Zdalne usuwanie btedéw

T - *|  Remote Debugging Device Issue Report |ICSEEEEEEl 2
Dock Control Gk Live
1 Powered on r— Closed Pushed back
[ (i
3 - - Dock System Dock Cover Driving Rod
%I Idle E: off I-_n\ 0.0/78.2 GB
AC Sound & Light Alarm = Dock Storage
[ Aircraft Control
U) Off Not Charging l=. No Need
4 ------- . Aircraft Status Aircraft Battery. Battery Maintenance
= --/-- GB
46 Transmission & Aircraft Storage

1. Zdalne usuwanie btedéw: uzytkownicy moga wigczyc¢ funkcje zdalnego usuwania
btedéw, aby sterowal stacjg dokujacg i dronem w przypadku probleméw z
urzgdzeniem.

2. Raport o problemach z urzadzeniem: uzytkownicy moga przesta¢ raport o
problemach ze stacjg dokujacg lub dronem. Upewnij sie, ze rejestry urzgdzenia
zostaty przestane prawidtowo i podaj kod QR oraz numer urzgdzenia do pomocy
technicznej DJI. Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekcji Raport o problemach z
urzadzeniem.

3. Sterowanie stacjg dokujacg

a. Uzytkownicy moga ponownie uruchomi¢ system stacji dokujgcej, sterowac
pokrywga stacji dokujagcej, drazkami napedowymi i sygnatem dzwiekowo-$wietl-
nym, sterowac systemem wentylacji, a takze formatowac pamie¢ stacji dokujace;j.
b. Kliknij Live, aby wySwietla¢ transmisje na zywo ze stacji dokujace;j.

4. Sterowanie dronem:

a. Uzytkownicy moga wigczac¢/wytaczac drona, tadowac i konserwowac inteligent-
ny akumulator oraz formatowac pamie¢ drona.

b. Zarzadzanie akumulatorem: kliknij Charging (kadowanie), aby natadowac inteli-
gentny akumulator. Kliknij opcje Maintain (Konserwacja), aby rozpoczg¢ automa-
tyczng konserwacje akumulatora lub kalibracje pojemnosci inteligentnego akumu-
latora.

c. Kliknij opcje Camera FPV lub M30/M30T Camera, aby wyswietla¢ transmisje na
zywo z drona.

/\ - Zdalnego usuwania btedéw nie mozna wigczy¢, jesli stacja dokujaca jest
podtaczona do aparatury sterujgcej w celu wykonywania operacji stacjonarnie.
- Dron nie moze wystartowac po wtgczeniu zdalnego usuwania btedow.

78



Raport o problemach z urzagdzeniem

Jesli problem z urzadzeniem nie moze zosta¢ rozwigzany za pomocg zdalnego
usuwania bteddw, uzytkownicy moga utworzy¢ raporty o problemach z urzadze-
niem w zaktadce Device Maintenance (Konserwacja urzadzenia) i przekaza¢ infor-
macje o raporcie do pomocy technicznej DJI.

1. W zaktadce Device Maintenance kliknij Device Issue Reports (Raporty o proble-
mach z urzagdzeniem) > Create Report (Utwdrz raport).

Device Issue Reports x

Create Issue Reports v AllStatuses v Q

Reported on 4 Reporter Model SN Name Description Upload Status Actions

Dock Dock_1
2022-11-01 15:36 linker.lu test ® Uploaded B o
Lo = Aircraft_1

2. Wypetnij szczegdty raportu: takie jak opis problemu, czas wystgpienia problemu
i informacje kontaktowe, a takze przeslij zrzuty ekranu lub nagranie wideo proble-
mu.

3. Przeslij rejestry urzadzenia, korzystajac z jednej z ponizszych metod:

a. Kliknij pole wyboru, aby wybrac wyznaczone rejestry urzadzen.

b. Wigcz Synchronize Selection (Synchronizuj wybor). DJI FlightHub 2 automatycz-
nie powigze rejestry urzadzen, ktére pokrywajg sie w zakresie czasu wystgpienia
problemu.

4. Kliknij przycisk Submit (Przeslij), aby zakonczy¢ raport o problemie.

5. Kliknij Devices (Urzadzenia) > Dock (Stacja dokujgca) > Device Issue Reports
(Raporty o problemach z urzadzeniami) >[4, a nastepnie przekaz kod QR i numer
urzadzenia do dziatu pomocy technicznej DJI.

L= - Wybierz i przeslij rejestry urzadzenia w zakresie czasu wystgpienia problemu,
aby skréci¢ czas przesytania rejestrow. Jesli dron jest wytgczony, upewnij sie, ze
znajduje sie on w stacji dokujacej, poczekaj na jego automatyczne wigczenie i
kliknij przycisk odswiezania, aby ponownie zatadowac rejestry drona.

- Kliknij Devices (Urzgdzenia) > Dock (Stacja dokujgca) > Device Issue Reports
(Raporty o problemach z urzadzeniami), aby sprawdzi¢ wszystkie raporty o
problemach w ramach biezacej organizacji.

- Upewnij sie, ze dron jest wigczony przed zatadowaniem rejestréow drona.

- Uzytkownicy mogg réwniez podtgczy¢ komputer do stacji dokujacej i wyeks-
portowac rejestry urzadzenia za pomocg DJI Assistant 2 (Enterprise Series), a
nastepnie przestac rejestry urzgdzenia do raportu.
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Informacje dodatkowe

Ustawienia drona przy uzyciu aparatury
sterujgcej



Informacje dodatkowe

Ustawienia drona przy uzyciu aparatury sterujace;j

Wskazane jest potgczenie aparatury sterujacej z dronem jako aparatury B podczas
lotéw testowych. Uzytkownicy mogg modyfikowac ustawienia drona za pomocg
aparatury sterujgcej w zaleznosci od aktualnych potrzeb.

1. Uruchom DJI Pilot 2, naci$nij Enter Camera View (Wejdz w podglad kamery) na
stronie gtéwnej. Uzytkownicy zostang domysinie przekierowani do podgladu
kamery FPV po zakoriczeniu kontroli przed lotem.

Nacisnije < ew prawym gérnym rogu, aby zmodyfikowac ustawienia drona dla kazde-
go modutu:

a.® Ustawienia systemu wykrywania przeszkéd: ustaw poziomg i pionowg
odlegtos¢ hamowania przed przeszkodami oraz odlegtos¢ ostrzegania. Wska-
zane sg wartosci domysine.

b.E@Modut RTK: wigcz tryb utrzymywania doktadnosci pozycjonowania.

2. Po uzyskaniu sterowania kamerg gimbala przez aparature sterujacg nacisnij
CAM w prawym dolnym rogu, a nastepnie nacisnij Infrared (Podczerwien) w lewym
dolnym rogu, aby przetgczy¢ na podglad kamery termowizyjne;j.

Paleta wyswietla najwyzsze i najnizsze wartosci pomiaru temperatury w biezgcym
podgladzie. Nacisnij, aby wybra¢ pomiedzy réznymi paletami pomiaru temperatu-
ry w podczerwieni.

Aktualizacja oprogramowania
Korzystanie z DJI FlightHub 2

1. Wiacz zasilanie drona i stacji dokujgcej. Upewnij sie, ze dron jest potgczony ze
stacjg dokujacg, a poziom natadowania akumulatora drona jest wyzszy niz 20%.

2. Otwérz DJI FlightHub 2 i kliknij Devices (Urzgdzenia) > Dock (Stacja dokujgca).

3. Kliknij Update (Aktualizuj), a w oknie pojawi sie komunikat informujacy o wers;ji
oprogramowania i aktualizacji.

4. Zaznacz kilka pol po lewej stronie, aby aktualizowac oprogramowanie urzgdzenia
partiami.

5. Kliknij przycisk Update (Aktualizuj), a oprogramowanie zostanie pobrane
automatycznie.

6. Oprogramowanie stacji dokujacej i drona zostanie zaktualizowane jednoczesnie.
Jeslidron nie znajduje sie w stacji dokujacej, zaktualizowane zostanie tylko oprogra-
mowanie stacji dokujgcej.

7. Po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania dron i stacja dokujgca zostang
automatycznie uruchomione ponownie.

A\ - Upewnij sig, ze DJI FlightHub 2 jest potaczony z siecig internetowg podczas
catego procesu aktualizacji.
o Inteligentny akumulator zainstalowany w dronie zostanie zaktualizowany do
najnowszej wersji oprogramowania.
- Uzytkownicy nie mogg obstugiwac drona ani stacji dokujgcej podczas aktuali-
zacji oprogramowania. Dron i stacja dokujaca bedg dostepne po zakonczeniu
lub anulowaniu aktualizacji.
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Korzystanie z D}l Assistant 2 (seria Enterprise)

Przed aktualizacjg oprogramowania nalezy upewnic sie, ze komputer jest potgczo-
ny z siecig internetowg, a urzadzenie posiada wystarczajgce zasilanie. Aktualizacja
oprogramowania drona przebiega w taki sam sposéb, jak aktualizacja oprogramo-
wania stacji dokujacej. Jako przyktad postuzy aktualizacja oprogramowania stacji
dokujacej:

BEIR

[E2]

1. Otworz rozdzielnice elektryczng i wigcz stacje dokujgca. Podtacz komputer do
portu USB-C stacji dokujace;j.

2. Uruchom DJI Assistant 2 i zaloguj sie za pomoca konta DJI.

3. Wybierz DJI Dock i nacisnij przycisk aktualizacji oprogramowania po lewej
stronie.

4. Wybierz wersje oprogramowania i kliknij, aby zaktualizowa¢. Oprogramowanie
zostanie pobrane i zaktualizowane automatycznie.

5. Po wyswietleniu komunikatu Update successful (Aktualizacja powiodta sie)
aktualizacja zostanie zakonczona, a urzgdzenie DJI uruchomi sie ponownie
automatycznie.

/\ - Podtagcz oddzielnie aparature sterujaca lub drona do komputera, poniewaz
oprogramowanie dodatkowe nie obstuguje aktualizacji wielu urzadzen DJl w
tym samym czasie.

- Podczas aktualizacji oprogramowania nie nalezy odtgczac stacji dokujacej i
komputera.

Dostep do dodatkowej platformy chmurowej

W oparciu o Cloud API, DJI Dock moze tgczy¢ sie z platformami podmiotow
zewnetrznych w celu prywatnej konfiguracji, umozliwiajgc uzytkownikom zbudo-
wanie niestandardowego systemu zarzgdzania. Wigcej informacji mozna znalez¢
na stronie https://developer.dji.com/cn/cloud-api/.

Uzytkownicy moga potaczy¢ stacje dokujaca z platforma chmurowg zewnetrznego
producenta za pomocg aplikacji DJI Pilot 2 podczas konfigurowania stacji dokuja-
cej. Wiecej informacji mozna znalez¢ w Instrukcji instalacji i konfiguracji.
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Specyfikacja
Stacja dokujaca

Informacje ogélne
Nazwa produktu
Waga catkowita

Wymiary

Prad wejsciowy
Napiecie wejsciowe
Moc wejsciowa

Port wyjsciowy zasilania AC

Temperatura robocza'”
Stopien ochrony™

Liczba obstugiwanych dronéw
Maks. dopuszczalna predkos¢
wiatru przy lgdowaniu

Maks. wysokos¢ robocza
Maks. promien dziatania

Czestotliwos¢ sygnatu
odbieranego przez stacje
bazowg RTK

Doktadnos¢ pozycjonowania
RTK (state RTK wigczone)

Parametry tadowania
Napiecie wyjsciowe

Prad wyjsciowy

Moc wyjsciowa

Czas tadowania®™
Transmisja danych
System transmisji wideo
Czestotliwos¢ robocza

Maks. odlegtos¢ transmisji
(bez przeszkdd, bez zaktécen)

DJI Dock

105 kg (bez drona)

Otwarta pokrywa stacji dokujgcej (bez modutu
czujnika predkosci wiatru): 1675x885x735 mm
(dt.xszer.xwys.) Zamknieta pokrywa stacji dokujgcej
(bez modutu czujnika predkosci wiatru):
800x885x1065 mm (dh.xszer.xwys.)

Maks. 15 A

100-240 VAC, 50-60 Hz
Maks. 1500 W

100-240 VAC, 50/60 Hz, Maks. 1 A, Maks. 240 W
(zapewnia zasilanie urzgdzen uzytkownika)

-35°do 50° C(-31° do 122° F)
IP55

1

12 m/s

4000 m
7000 m

Réwnoczesny odbiér:
GPS: L1 C/A, L2
BeiDou2: B1l, B2l, B3l
BeiDou3: B1l, B3I
GLONASS: L1, L2
Galileo: E1, E5B

1 cm+1 ppm (poziomo)
2 cm+1 ppm (pionowo)

26.1VDC
Maks. 24 A
Maks. 626 W
Ok. 25 min

O3 Enterprise Transmission System
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)
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Ochrona danych
Anteny

Moc nadajnika (EIRP)

System wentylacji

Napiecie robocze

Rodzaj wentylacji

Akumulator zapasowy
Pojemnos¢ akumulatora

Napiecie wyjsciowe

Typ akumulatora

Zywotno$¢ akumulatora zapasowego
Dostep do sieci

Dostep do sieci Ethernet

AES-256
4 anteny, 2T4R

2.4 GHz: <33 dBm (FCC)

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC)

<23 dBm (SRRC)

<14 dBm (CE)

48 VDC
TEC Air Conditioning

12 Ah

24V

Akumulator otowiowo-kwasowy
>5 godz.

Port Adaptive Ethernet 10/100/1000 Mb/s

Wbudowana kamera bezpieczenstwa

Rozdzielczo$¢

Pole widzenia (FOV)

Dodatkowe oswietlenie
Zabezpieczenie odgromowe
Port zasilania AC

Port Ethernet

Obstugiwane oprogramowanie

Zastosowania

Platforma chmury

Obstugiwane oprogramowanie
Protokét otwarty

Edge computing

1920%x1080
180°
Biate oswietlenie

Zabezpieczenie 40 KA
Zabezpieczenie 1,5 KA

DJI Pilot 2 (t3czy sie ze stacjg dokujgca przez DJI
RC Plus w celu konfiguracji i ustawienia)

DJI FlightHub 2 + Platformy zewnetrznych
producentéw poprzez DJI Cloud API

DJI Cloud API

DJI Dock zapewnia wewnetrzne zasilanie,
interfejs danych i miejsce na instalacje sprzetu

[11 Gdy temperatura jest nizsza niz-20° C (-4° F), dron nie moze wykonywac zadan lotu, pokry-
wa stacji dokujacej i drazki napedowe nie mogga by¢ sterowane automatycznie.

[2] Ten stopien zabezpieczenia nie jest staty i moze z czasem ulec zmniejszeniu po dtugotrwa-
tym uzytkowaniu z powodu procesu zuzycia.

[3] Temperatura otoczenia wynosi 25°C (77°F), a dron jest natadowany od 10% do 90%.
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Dron Matrice 30 Series Dock Version

Informacje ogéine

Wymiary (po roztozeniu,
bez Smigiet)

Wymiary (po ztozeniu)
Przekatna rozstawu osi

Waga (z dwoma akumulatorami)
Maks. masa startowa
Czestotliwo$¢ robocza™

Moc nadajnika (EIRP)

Doktadnos$¢ zawisu
(bezwietrznie lub wietrznie)

Doktadnos¢ pozycjonowania
RTK (state RTK wigczone)

Maks. predkos¢ katowa

Maks. kat nachylenia

Maks. predko$¢ wznoszenia/znizania
Maks. predko$¢ opadania nachylenia
Maks. predkos¢ pozioma

Maks. putap uzytkowy
nad poziomem morza
(bez akcesorium)

Maks. odpornos¢ na wiatr
Maks. czas zawisu®
Maks. czas lotu™
Numer modelu silnika
Numer modelu Smigta

Stopien ochrony *

GNSS

Temperatura robocza

470%585%246 mm (dt.xszer.xwys.)

365x215%226 mm (df.xszer.xwys.)

668 mm

3870+10¢g

3998 g

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC); <14 dBm(CE)

Pionowo:

+0,1 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+0,5 m (z pozycjonowaniem GPS)

10,1 m (z pozycjonowaniem RTK)
Poziomo:

+0,3 m (z pozycjonowaniem wizyjnym)
+1,5 m (z pozycjonowaniem GPS)

+0,1 m (z pozycjonowaniem RTK)

1 cm +1 ppm (poziomo)

1,5cm + 1 ppm (pionowo)

Pitch: 150°/s; Yaw: 100°/s

35° (tryb N i wigczony przedni system wizyjny: 25°)
6 m/s; 5 m/s

7m/s

23 m/s

5000 m (ze $Smigtami 1671)
7000 m (ze $Smigtami 1676)

12 m/s

35 min

40 min

3511

1671; 1676 High Altitude (brak w zestawie)
IP55

GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS (GLONASS jest
obstugiwany tylko po wigczeniu modutu RTK)

-20° do 50° C (-4° do 122° F)
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Gimbal

Zakres drgan katowych
Regulowany zakres obrotu
Zakres mechaniczny
Kamera zzoomem
Sensor

Obiektyw

Korekta ekspozycji

Czas otwarcia
migawki elektronicznej

Zakres ISO
Maks. rozdzielczo$¢ wideo
Maks. rozmiar zdjecia

Kamera szerokokatna
Sensor

Obiektyw

Korekta ekspozycji

Czas otwarcia
migawki elektronicznej

Zakres ISO

Maks. rozdzielczos¢ wideo
Maks. rozmiar zdjecia
Kamera termowizyjna
Kamera termowizyjna

+0.01°
Pan: £90°, Tilt: -120° do +45°
Pan: £105°, Tilt: -135° do +60°, Roll: +45°

1/2" CMOS; Efektywne piksele: 48M

Ogniskowa: 21-75 mm (odpowiednik ogniskowej:
113-405 mm)

Przystona: /2,8 - f/4,2

Ostros¢: 5 m do

+3 ev (stosujac 1/3 ev jako dtugos¢ skoku)
Tryb automatyczny:

Tryb fotografowania: 1/8000 - 1/2 s

Tryb fotografowania: 1/8000 - 1/30 s
Tryb M:

Tryb fotografowania: 1/8000 - 8 s

Tryb fotografowania: 1/8000 - 1/30 s

100-25600
3840%2160
8000x6000

1/2" CMOS; Efektywne piksele: 12M

DFOV: 84°

Ogniskowa: 4,5 mm (odpowiednik ogniskowej: 40 mm)
Przystona: f/2,8

Ostros$é: 1 m do «

13 ev (stosujgc 1/3 ev jako dtugos¢ skoku)

Tryb automatyczny:

Tryb fotografowania: 1/8000 - 1/2 s
Tryb fotografowania: 1/8000 - 1/30 s
Tryb M:

Tryb fotografowania: 1/8000 - 8 s
Tryb fotografowania: 1/8000 - 1/30 s

100-25600
3840%2160
4000%3000

Uncooled VOx Microbolometer
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Obiektyw

Doktadnos¢ pomiaru
temperatury w podczerwieni™

Rozdzielczo$¢ wideo

Rozmiar zdjecia

Rozstaw pikseli

Metoda pomiaru
temperatury

Zakres obrazu

Alert temperatury
Paleta koloréw

Kamera FPV
Rozdzielczo$¢

DFOV

Liczba klatek na sekunde
Modut laserowy

Dtugos¢ fali

Maks. moc lasera

Szer. pojedynczego impulsu

Doktadnos$¢ pomiaru

Zakres pomiarowy

System wizyjny

Zasieg wykrywania przeszkod
FOV

Srodowisko robocze

DFOV: 61°

Ogniskowa: 9,1 mm (odpowiednik ogniskowej: 40 mm)
Przystona: f/1.0

Ostros¢: 5 m do

+2° C lub +2% (stosujac wiekszg wartosc)

Najwyzsza rozdzielczo$¢ obrazu w podczerwieni
Tryb: 1280x1024

Tryb podstawowy: 640x512

Najwyzsza rozdzielczo$¢ obrazu w podczerwieni
Tryb: 1280%x1024

Tryb podstawowy: 640%x512

12 ym

Miernik punktowy, pomiar obszaru

Tryb wysokiego natezenia: -20° do 150° C (-4° do 302° F)
Tryb niskiego natezenia: 0° do 500° C (32° do 932° F)
Obstugiwany

White Hot/Fulgurite/Iron Red/Hot Iron/Medical/Arctic/
Rainbow 1/Rainbow 2/Tint/Black Hot

1920%1080
161°
30 fps

905 nm
3.5 mW
6ns

+ (0,2 m + Dx0,15%)
D oznacza odlegtos¢ do pionowej powierzchni

3-1200 m (powierzchnia pionowa 0,5%12 m
o wspotczynniku odbicia 20%)

Do przodu: 0,6-38 m
Do géry/do dotu/do tytu/na boki: 0,5-30 m

67° (H), 53° (V)

Powierzchnie z wyraznymi wzorami i odpowiednim
oswietleniem (> 15 lukséw)

System czujnikéw podczerwieni

Zasieg wykrywania przeszkod
FOV

0.1-10 m
30°
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. . Duze, rozproszone i odbijajgce Swiatto przeszkody
Srodowisko robocze (wspétczynnik odbicia >10%)

Inteligentny akumulator TB30

Pojemnos¢ 5880 mAh

Napiecie 26.1V

Typ akumulatora litowo-jonowy 6S

Moc 131.6 Wh

Waga netto Ok.685 g

Temperatura robocza -20° do 50° C (-4° do 122° F)

Temperatura przechowywania 20° do 30° C (68° do 86° F)

-20° do 50° C (-4° do 122° F)

(Akumulator rozpocznie automatyczne nagrzewanie
Temperatura tadowania w srodowiskach o niskiej temperaturze, a system

wentylacji rozpocznie chtodzenie w sSrodowiskach
0 wysokiej temperaturze).

Uktad chemiczny LiNiMnCoO2

Dodatkowe oswietlenie

Efektywna odlegtos¢ oswietlenia 5m

Typ oswietlenia 60 Hz, state Swiecenie

[1] Czestotliwosci 5,8 i 5,1 GHz sg zabronione w niektérych krajach. W niektérych krajach
czestotliwosc 5,1 GHz jest dozwolona tylko do uzytku w pomieszczeniach.
[2] Maksymalny czas lotu zostat przetestowany w Srodowisku laboratoryjnym i stuzy wytgcz-

nie jako odniesienie.
[3] Ten stopien zabezpieczenia nie jest staty i moze z czasem ulec zmniejszeniu po dtugotrwa-

tym uzytkowaniu z powodu zuzycia.
[4] Doktadnos$¢ pomiaru temperatury w podczerwieni zostata przetestowana w srodowisku

laboratoryjnym i stuzy wytgcznie jako odniesienie.

88



Korzystanie z dodatkowych modutéw

Dron posiada port PSDK umozliwiajgcy podtgczenie dodatkowego akcesorium
zewnetrznego producenta, a stacja dokujgca pozostawia miejsce wewngatrz pokry-
wy na jego przechowywanie.

Wymagania dotyczace dodatkowego akcesorium

- Zamontowanie dodatkowego elementu skroci czas lotu i zmniejszy odpornos¢
drona na wiatr. Upewnij sie, ze element jest zainstalowany zgodnie z wymaganiami.
- Dodatkowy element powinien posiada¢ stopieh zabezpieczenia IP43 lub wyzszy,
aby nie zmniejszac stabilnosci pracy lub okresu uzytkowania drona.

- Ztacze przewodow tgczacych dodatkowe akcesorium z dronem powinno by¢ wypo-
sazone w wodoodporng gumowa ostone.

L5 - Wigcej informacji na temat tworzenia zestawow SDK mozna znalez¢ na stronie
https://developer.dji.com/payload-sdk/.

Wymogi instalacyjne

Aby zapewni¢ stabilizacje drona, nalezy uzy¢ oficjalnego, oryginalnego uchwytu
montazowego PSDK DJI i prawidtowo zainstalowa¢ dodatkowe akcesorium zgodnie
z instrukcjg obstugi. Odwiedz strone https://www.dji.com/matrice-30/downloads,
aby dowiedziec¢ sie wiecej o uchwycie montazowym PSDK.

- Rozmiar wydzielonego miejsca wewnatrz pokrywy dokujacej wynosi 150 mm x 150
mm x 100 mm (dtugos¢ x szerokos¢ x wysokos¢). Wysokos¢ dodatkowego akceso-
rium nie moze przekracza¢ 80 mm, jesli uwzgledniona zostanie wysoko$¢ wsporni-
ka montazowego PSDK.

- Po zainstalowaniu dodatkowego akcesorium nalezy upewnic sig, ze inne elementy
nie blokujg systemu wizyjnego drona, aby unikng¢ wplywu na dziatanie funkcji
wykrywania przeszkéd.
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Wymagania dotyczace ztgcza

Dodatkowe akcesorium musi by¢ podtgczone do portu PSDK drona poprzez
umieszczenie w nim ztacza z gumowa, wodoodporng ostong. W razie potrzeby
nalezy uszczelni¢ port PSDK drona. Tak, jak przedstawiono ponizej.

A\ - Upewnij sig, ze port jest prawidtowo uszczelniony. Jesli uszczelka ulegnie
uszkodzeniu i woda przedostanie sie do wnetrza drona, powaznie wptynie to
na bezpieczenstwo lotu.
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Informacje o zgodnosci FAR Remote ID

Dron spetnia wymagania 14 CFR czesci 89:

- Dron automatycznie rozpoczyna autotest przed lotem (PFST) systemu
Remote ID przed startem i nie moze wystartowad, jesli nie przejdzie PFST
[11. Wyniki PFST systemu Remote ID mozna wyswietli¢ w aplikacji DJI do
sterowania lotem, takiej jak DJI Pilot 2 lub na platformie chmurowej DJI,
takiej jak DJI FlightHub 2.

- Dron monitoruje funkcjonalnos¢ systemu Remote ID od fazy przed lotem
do wytaczenia. Jesli system Remote ID dziata nieprawidtowo lub ma
awarie, alarm zostanie wyswietlony w aplikacji do sterowania lotem D],
takiej jak DJI Pilot 2 lub na platformie chmurowej DJI, takiej jak DI
FlightHub 2.

- Uzytkownik powinien utrzymywac aplikacje sterowania lotem DJI urucho-
miong na pierwszym planie i zawsze zezwalac jej na uzyskiwanie informa-
¢ji o lokalizacji aparatury sterujacej podczas korzystania z aplikacji stero-
wania lotem DJI do latania dronem.

- Programisci, ktoérzy opracowujg aplikacje podmiotéw zewnetrznych w
oparciu o DJI Mobile SDK, powinni uzyskiwac i wyswietla¢ wyniki PFST oraz
stan awarii systemu Remote ID podczas pracy, wywotujgc okreslone inter-
fejsy API [2].

- Programisci, ktérzy opracowujg platformy podmiotéw zewnetrznych w
oparciu o DJI Cloud API, powinni uzyskiwac i wyswietla¢ wyniki PFST oraz
stan awarii systemu Remote ID podczas pracy, wywotujgc okreslone inter-
fejsy API [3].

[1] Kryterium zaliczenia dla PFST jest to, ze sprzet i oprogramowanie wymaganego
zrodfa danych Remote ID i nadajnika radiowego w systemie Remote ID dziataja
prawidtowo.

[2] Szczegbtowe informacje na temat interfejséw APl mozna znalezé na stronie
https://developer.dji.com/mobile-sdk/.

[3] Szczegotowe informacje na temat interfejsow APl mozna znalez¢ na stronie
https://developer.dji.com/cloud-api/.
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WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI DJI

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
Road,Nanshan Xili District,Shenzhen,China

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktow Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesigce od daty sprzedazy (zgodnie z datg na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory, kable,
obudowy, $migta.
2. Dystrybutor jest jednoczesnie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia po-
chodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz waz-
nym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmoéwié¢
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad pro-
dukcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi mate-
riatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmuja miedzy innymi podrecznik uzyt-
kownika, instrukcje obstugi, wskazéwki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i komunikaty
serwisowe.
5. Gwarancja objete sa wytacznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegdlnosci, niezgodnego
z instrukcja obstugi badzZ przepisami bezpieczenstwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywce).
o Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwa instalacja urzadzen, wspotpracujacych
z produktem.
e Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
o Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
o Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowg instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem nie-
zgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
e Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
e Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub niewta-
$ciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
o Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.
e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu
lub burzach piaskowych itp.)



o Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja

e zaktdcenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowe;j,
przewoddw wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja zaktécenia z in-
nych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa,
ktoérg okreslono w instrukcji uzytkowania.

o Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sg zuzyte lub uszkodzone.

e Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscig podczas korzystania
Z nieautoryzowanych czesci.

e Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-
latorze.

e Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

e Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

o Wszystkich programoéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

o Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczyc
lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

e Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

e Produktéw lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjng lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-
cyjna.

e Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegdlnosci zarysowan,
trudno do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoroéw, itp.

e Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.

e Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-
wnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

7. Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne
w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany
lub oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrétszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze do-
stepnosciag czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza sie okresu, kiedy Gwarant
nie moze podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie
oficjalnego serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI
samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowigzany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami pod-
czas transportu, jesli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko
uszkodzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca zobowiazany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowigcy wytaczng podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odmoéwi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do ser-
wisu, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sie na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na pismie iz usunie-
cie wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekom-
pletowanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.

14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak
i dowdd zakupu catego zestawu.

15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.



16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciaggu (7) dni od daty zakupu i zostang one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.

17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

e Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.

e Dowdd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-
nie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.

e Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriow,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.

o Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testow przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-
nych wad.

o Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploataciji.

o Etykiety produktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazujg oznaki sabotazu lub zmiany.

o Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.

18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:

Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub infor-
macji osobistych zawartych w produkcie.

Obrazenia ciata (w tym $mierc), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcjg obstugi.

Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.

19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest
przedsiebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.
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Ochrona $rodowiska

Europejskiej, nie moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami
komunalnymi. Podlega on selektywnej zbiérce i recyklingowi w
wyznaczonych punktach. Zapewniajgc jego prawidiowe usuwanie,
zapobiegasz potencjalnym, negatywnym konsekwencjom dla $rodowiska
naturalnego i zdrowia ludzkiego. System zbierania zuzytego sprzetu
zgodny jest z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ochrony $Srodowiska
dotyczagcymi usuwania odpadow. Szczegdtowe informacje na ten temat
mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub sklepie, w
ktérym produkt zostat zakupiony.

B: Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywg Unii

C€ Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii
Europejskiej (UE), dotyczgcych zagadnien zwigzanych z bezpieczehstwem
uzytkowania, ochrong zdrowia i ochrong srodowiska, okreslajgcych

zagrozenia, ktore powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Uproszczona deklaracja zgodnosci

Producent: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD.
Adres: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili
Street, Nanshan District, Shenzhen, China

Produkt: DJI Dock

Czestotliwos¢ radiowa: 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
Maks. moc czestotliwosci radiowej: 2.4 GHz: <33 dBm (FCC)
<20 dBm (CE/SRRC/MIC) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC) <23 dBm (SRRC) <14 dBm (CE)

Wyréb jest zgodny z dyrektywg Parlamentu Europejskiego i Rady 2014/53/UE z
dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw czton-
kowskich dotyczacych udostepniania na rynku urzgdzen radiowych i uchylajaca
dyrektywe 1999/5/WE.

Deklaracja zgodnosci dostepna na stronie internetowej:
https://files.innpro.pl/DJI
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% Tre$¢ moze ulec zmianie bez koniecznosci informaciji.

Pobierz najnowsza wersje z

W przypadku jakichkolwiek pytan dotyczacych tego dokumentu
nalezy skontaktowac sie z obstuga klienta DJI.

DJI i MATRICE sg znakami towarowymi firmy DJI.
Copyright © 2023 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.





