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Q Wyszukiwanie stéw kluczowych

Szukaj stéw kluczowych, takich jak "akumulator" i "instalacja", aby znalez¢ odpowiedni temat.
Jedli do czytania tego dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat Reader, nacisnij Ctri+F w
systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpoczag¢ wyszukiwanie.

{" Nawigowanie do rozdziatu
Nacis$nij rozdziat w spisie tredci, aby natychmiast sie tam przenies¢.

- .
Drukowanie

Dokument ten mozna drukowac w wysokiej rozdzielczosci.




A\ Informacje

DJI AGRAS™ T30 w niektérych regionach moze nie by¢ dostarczany z akumulatorem. Nalezy
uzywac wytgcznie akumulatoréw autoryzowanych przez DJI™. Zapoznaj sie z instrukcjg obstugi
inteligentnego akumulatora i podejmij niezbedne $rodki ostroznosci, aby zapewni¢ odpowiednie
bezpieczenstwo. DJI nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody lub obrazenia powstate bezposred-
nio, lub posrednio w wyniku niewtasciwego uzytkowania akumulatoréw.

Korzystanie z niniejszej instrukcji obstugi
Legenda

A\ Wazne £ Wskazowki i porady Odnosnik

Przeczytaj przed pierwszym lotem
Zapoznaj sie z ponizszymi dokumentami przed rozpoczeciem uzytkowania produktu DJI.

1. Zawarto$¢ zestawu

2. Zastrzezenia i wytyczne dotyczace bezpieczenstwa
3. Instrukcja uruchomienia

4. Instrukcja obstugi

Przed lotem nalezy zapoznac sie z dokumentem Zawarto$¢ zestawu Agras T30 w celu sprawdze-
nia wymienionych czeéci oraz przeczyta¢ Zastrzezenia i wytyczne dotyczgce bezpieczefnstwa.
Wiecej informacji na temat montazu i podstawowej obstugi mozna znalezé¢ w Instrukcji
uruchomienia. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukgji obstugi.

Pobieranie aplikacji DJI Assistant 2 MG

Pobierz DJI ASSISTANT™ 2 ze strony:
https://www.dji.com/t30/downloads

/N\ Temperatura pracy tego produktu wynosi od 0° do 45°C. Nie jest to standardowa
temperatura pracy dla zastosowan wojskowych (-55° do 125°C, ktére wymagaja wiekszej
odpornosci na zmienne warunki $rodowiskowe. Produkt nalezy eksploatowa¢ we
wiasciwy sposéb i wylgcznie w zastosowaniach, w ktérych spetnia on wymagania
dotyczace zakresu temperatur pracy dla danej klasy.




Informacje dotyczace bezpieczenstwa
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Stosowanie pestycydow

- W mll?re mc_)zllwpsa unikaj sios,o\_lv’anla gest'){cydzjtw w DJl Agras T30 e jest
proszku, poniewaz moga one skréci¢ zywotno$¢ systemu n zabawka i nie jest

opryskowego. odpowiedni dla dzieci

+ Pestycydy sg substancjami trujacymi, ktére stanowia ponizej 18 roku zycia.
powazne zagrozenie dla bezpieczenstwa. Uzywaj ich Nalezy pamigta¢, ze rozdziat
wytgcznie w Scistej zgodnosci z ich specyfikacja. "Informacje dotyczace bezpieczen-
stwa" zawiera jedynie krotki zapis
* Pozostatoéci na sprzecie spowodowane rozpryskami lub zalecen. Nalezy upewni¢ sie, ze

zapoznano sie z informacjami
zawartymi w niniejszej instrukcji
obstugi.

rozlaniem podczas wsypywania i mieszania pestycydéw
moga podraznia¢ skére. Upewnij sig, ze sprzet jest
catkowicie czysty po wymieszaniu.

Do mieszania pestycydéw uzywaj czystej wody i przefiltruj zmieszang ciecz przed wlaniem jej do
zbiornika natryskowego, aby unikng¢ zablokowania sita. Przed uzyciem sprzetu usun wszelkie
niedroznosci.

+ Upewnij sie, ze podczas opryskiwania pestycydami pozostajesz w obszarze, w ktérym wiatr nie
wieje bezposrednio w Twoim kierunku, aby unikngc¢ obrazen ciata.

Nos odziez ochronng, aby zapobiec bezposredniemu kontaktowi ciata z pestycydem. Optucz rece i
skore po pracy z pestycydami. Wyczy$¢ drona i aparature po zastosowaniu pestycydow.

Efektywne stosowanie pestycydéw zalezy od gestosci pestycyddw, dawki, odlegtosci oprysku,
predkosci drona, predkosci wiatru, kierunku wiatru, temperatury i wilgotnosci. Wez pod uwage
wszystkie czynniki podczas stosowania pestycydéw. Nie narazaj bezpieczenstwa ludzi, zwierzat i
Srodowiska.

Nie zanieczyszczaj rzek i zZrodet wody przeznaczonej do spozycia.

« Utylizacja nadmiaru oprysku: Planowanie opryskéw pomaga zapewni¢, ze zakupiona zostanie
odpowiednia ilo$¢ pestycyddw wystarczajgca na opryskiwany obszar, a ilo$¢ nadmiaru roztworu do
oprysku bedzie ograniczona do minimum. Zaleca sie, aby wszelkie nadwyzki oprysku znajdujace sie
w zbiorniku zostaty wykorzystane do upraw. Uzytkownicy mogg réwniez rozwazy¢ zainstalowanie
rurociggu do usuwania cieczy roboczej znajdujgcej sie w zbiorniku.

Nie nalezy uzywac silnych kwaséw, silnych zasad, ptynéw o wysokiej temperaturze lub pestycydéw,
ktore sq wyraznie zabronione.

. Aspekty Srodowiskowe

* Lataj w miejscach, ktére sg odlegte od budynkéw i innych przeszkéd. Nie lataj nad lub w poblizu
tlumoéw ludzi.

« Nie lataj na wysokosci ponad 4,5 km nad poziomem morza.

« Lataj wytgcznie w umiarkowanych warunkach pogodowych w temperaturach pomigdzy 0° a 45° C.

« Upewnij sie, ze Twoje dziatania nie naruszajg zadnych obowigzujacych praw lub przepiséw oraz, ze
uzyskate$ wszystkie odpowiednie wczeéniejsze zezwolenia. Przed wylotem nalezy skonsultowac sie
z odpowiednim urzedem, lub z prawnikiem, aby upewnic¢ sie, ze przestrzegane sg wszystkie
stosowne prawa i przepisy.

« Nie nalezy eksploatowac drona w pomieszczeniach zamknietych.

. Lista kontrolna przed lotem

Upewnij sie, ze sprawdzite$ wszystkie ponizsze punkty:

+ Akumulatory aparatury i drona sa w petni natadowane.

* Wszystkie czesci sg w prawidtowym stanie. Wymier te, ktére sg zuzyte, zanim wykonasz lot.
* Podwozie oraz zbiornik do oprysku sg prawidtowo zamontowane.

« Smigta i ramiona sg roztozone, a blokady ramion sa mocno dokrecone. Smigta sa w prawidtowym
stanie i mocno dokrecone. Nic nie zastania ani nie blokuje silnikéw i $migiet.

* Nic nie zastania obudowy drona, pod ktérg znajduje sie radar skierowany w gore.
+ System oprysku nie jest zablokowany i dziata prawidtowo.
» Kompas jest skalibrowany po wyswietleniu komunikatu w aplikacji.
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Opis stopnia ochrony (IP)

Przy prawidtowym funkcjonowaniu dron jest wodoodporny, pytoszczelny i odporny na korozje. W
stabilnych warunkach laboratoryjnych dron (z wytaczeniem inteligentnych akumulatoréw) posiada
stopien ochrony IP67 (IEC 60529) i moze by¢ czyszczony przy uzyciu niewielkiej ilosci wody. Stopier
ochrony moze ulec zmniejszeniu w miare uptywu czasu po dtugotrwatym uzytkowaniu z powodu
zuzycia. Gwarancja na produkt nie obejmuje uszkodzen spowodowanych przez wode.

Stopiert ochrony moze ulec obnizeniu w nastepujacych sytuacjach:

« Podczas zderzenia struktura uszczelnienia ulegta deformacji.
« Struktura uszczelnienia powtoki jest peknigta lub uszkodzona.
+ Wodoszczelne pokrywy nie s3 odpowiednio zabezpieczone.

. Eksploatacja

Nie zblizaj sie do obracajgcych sie $migiet i silnikéw.

« Upewnij sig, ze latasz w ramach okreslonej maksymalnej masy startowej, aby unikng¢ potencjalnych

zagrozen dla bezpieczenstwa.

Aplikacja DJI Agras bedme inteligentnie rekomendowac limit wagi tadunku dla zbiornika w zaleznosci

od aktualnego statusu i otoczenia drona. Nie nalezy przekraczac zalecanego limitu wagi tadunku

podczas uzupetniania zbiornika. W przeciwnym razie moze to wptynac¢ na bezpieczenstwo lotu.

« Utrzymuj drona w zasiegu swojego wzroku (VLOS) przez caty czas.

« Nie uzywaj kombinacji dragzkéw CSC (Combination Stick Command) ani innych metod do zatrzyma-
nia silnikéw, gdy dron jest w powietrzu chyba, ze wymaga tego awaryjna sytuacja.

* Nie odbieraj potgczen podczas lotu. Nie lataj pod wptywem alkoholu lub substancji odurzajgcych.

« Jesli pojawi sie ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatora, wyladuj w bezpiecznym
miejscu.

« Jedli modut radarowy nie bedzie dziatat prawidtowo w danym $rodowisku pracy, dron nie bedzie w
stanie omijac¢ przeszkéd podczas powrotu do domu (RTH). Regulowa¢ mozna jedynie predkos¢ lotu
i wysokos¢, tak dtugo jak podtgczona jest aparatura.

+ Po wylgdowaniu nalezy zatrzymac silniki, wytaczy¢ zasilanie drona i wytaczy¢ aparature. W przeciwnym

razie dron moze automatycznie wej$¢ w funkcje Failsafe RTH z powodu utraty sygnatu aparatury.

Zachowaj petng kontrole nad dronem przez caly czas i nie polegaj wytgcznie na aplikacji DJI Agras.

Funkcja omijania przeszkéd jest wytgczona w niektérych sytuacjach. Utrzymuj drona w zasiegu

wzroku (VLOS) i zwracaj szczego6lng uwage na jego lot. Zachowaj ostroznos¢ podczas obstugi drona i

manualnego omijania przeszkéd w odpowiednim czasie. Nalezy pamietac, aby ustawi¢ odpowiednig

wysoko$¢ podczas funkji Failsafe i RTH przed kazdym lotem.

. Konserwacja i utrzymanie

+ Nie uzywaj zuzytych, wyszczerbionych lub ztamanych $migiet.

« W celu unikniecia uszkodzenia podwozia, nalezy wyja¢ lub oprézni¢ zbiornik natryskowy podczas
transportu, lub gdy nie jest uzywany.

* Zalecana temperatura przechowywania (gdy zbiornik natryskowy, przeptywomierz, pompy i
przewody sg puste): miedzy -20° a 40° C.

* Wyczys¢ drona natychmiast po zakonczeniu oprysku. Regularnie sprawdzaj stan drona. Wiecej
informacji na temat konserwacji znajduje sie w czesci "Zastrzezenia i wytyczne dotyczace
bezpieczeristwa".

. Przestrzeganie lokalnych przepiséw i regulacji prawnych

« Liste stref DJI GEO mozna znalez¢ na stronie http://www.dji.com/flysafe. Nalezy pamietac, ze strefy
DJI GEO nie zastepuja lokalnych przepiséw lub prawidtowej oceny sytuacji.

* Unikaj lotéw na wysokosciach powyzej 100 m.*

* Limit wysokosci lotu jest inny w réznych krajach lub regionach. Upewnij sie, ze latasz na
wysokosciach okreslonych przez lokalne prawo i przepisy.
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Lataj w otwartej Wytgcznie z silnym W zasiegu Lataj ponizej 100 m
przestrzeni sygnatem GNSS wzroku VLOS
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Unikaj lotéw nad lub w poblizu ttuméw ludzi, linii wysokiego napiecia lub zbiornikdéw
wodnych. Silne Zrédta elektromagnetyczne, takie jak linie energetyczne, stacje bazowe i
wysokie budynki moga mie¢ wptyw na dziatanie kompasu poktadowego.

O
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Nie korzystaj z drona w niekorzystnych warunkach pogodowych, takich jak wiatr
przekraczajacy 28 km/h, ulewny deszcz (opady przekraczajgce 25 mm w ciggu 12 godzin),
mgta, $nieg, wytadowania atmosferyczne, tornada lub huragany.

1444

Strefy GEO

Dowiedz sie wiecej na stronie:
Nie zblizaj sie do obracajacych sie http://www.dji.com/flysafe
Smigiet i silnikow.
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Informacje o dronie

Wprowadzenie

DJI Agras T30 to dron nowej generacji, ktéry charakteryzuje sie sktadang konstrukcjg i
maksymalng tadownoscig zbiornika do 40 kg. Umozliwia znaczne zwiekszenie wydajnosci
oraz efektywnosci dziatann zwigzanych z ochrong upraw. Unowoczesniony tryb Route
Operation obejmuje funkcje Connection Routing, ktéra umozliwia dronowi automatyczny
lot na wyznaczonej trasie i omijanie przeszkod, ktére zostaty oznaczone w planowaniu trasy
obszaru. Innowacyjny tryb Smart Supply Reminder oblicza pozostatg ilos¢ roztworu, aby
ufatwi¢ uzytkownikom zarzadzanie praca.

Dron zostat wyposazony w nowoczesny system radaru sferycznego, sktadajacy sie z
wielokierunkowego radaru cyfrowego i radaru gérnego. System zapewnia funkcje kontroli
terenu, a takze wykrywania oraz omijania przeszkéd. Dzigki kamerom FPV umieszczonym z
przodu i z tytu obudowy oraz jasnemu oswietleniu system gwarantuje bezpieczenstwo
pracy zaréwno w dzien, jak i w nocy, przy réznych warunkach pogodowych.

Wykorzystanie pomp ttokowych oraz systemu oprysku sktadajgcego sie z 16 dyszy znacznie
wptywa na efektywnos¢, zasieg i rownomierne rozprowadzenie cieczy. Dzigki zastosowaniu
dwukanatowego przeptywomierza elektromagnetycznego i wskaznika poziomu cieczy
mozliwe jest wykonanie wyjgtkowo precyzyjnych pomiaréw. Dla utatwienia pracy uzytkow-
nicy moga zakupic¢ opcjonalny pakiet do opryskiwania sadéw, ktéry konfiguruje i dostoso-
wuje drona.

Dron posiada stopien ochrony IP67 (IEC 60529), a jego gtéwne elementy sg zabezpieczone
trzema warstwami ochronnymi, dzieki czemu DJI Agras T30 jest odporny na korozje,
pytoszczelny i wodoodporny.

Smart Controller Enterprise wykorzystuje technologie transmisji DJl OCUSYNC™ Enterpri-
se, posiada maksymalng odlegto$¢ transmisji do 7 km[2] i obstuguje transmisje Wi-Fi oraz
Bluetooth. Zdalny kontroler wyposazony jest w 5,5-calowy jasny ekran, ktéry ma
wbudowang zupetnie nowg aplikacje DJI Agras, znacznie poprawiajacg ptynnosc i
stabilnos$¢ lotu. Gdy modut RTK jest podtgczony do aparatury uzytkownicy mogg planowac
misje z centymetrowg precyzja. Tryb Multi-Aircraft Control*** aparatury mozna wykorzy-
sta¢ do koordynowania pracy wielu dronéw w tym samym czasie (lot w roju dronéw),
umozliwiajgc operatorom wydajng prace. Do zasilania aparatury mozna wykorzysta¢
zarowno wbudowany akumulator, jak i akumulator zewnetrzny. Czas pracy aparatury
wynosi do 4 godzin,dzieki czemu idealnie nadaje sie do dtugich i intensywnych misji.

Najwazniejsze funkcje

DJI Agras T30 posiada zupetnie nowg, sktadang konstrukcje w ksztatcie czworokata,
umozliwiajacg szybkie sktadanie i tatwe przechowywanie. Czujniki mechanizmu sktadania
umozliwiajg urzgdzeniu automatyczne ztozenie konstrukgji drona, zapewniajgc, ze ramiona
zostang prawidtowo roztozone. Dron obstuguje precyzyjng technologie pozycjonowa-
nia*** przy zastosowaniu modutu D-RTK™, natomiast technologia podwdjnej anteny
zapewnia silng odpornos¢ na zaktécenia magnetyczne. Podczas lotu uzytkownicy posiadajg
mozliwo$¢ wyraznego podgladu przednich i tylnych czedci drona poprzez dwie kamery FPV.

* Aparatura moze osiggng¢ maksymalng odlegto$¢ transmisji (FCC/NCC: 7 km; SRRC: 5 km; CE/KCC/MIC: 4 km) w otwartej
przestrzeni bez zaktécen elektromagnetycznych i na wysokosci okoto 2,5 m.

** Podczas korzystania z trybu sterowania wieloma dronami nalezy przestrzegac¢ lokalnych przepiséw i regulacji
prawnych.

*** Wymagane uzycie z urzadzeniem DJI D-RTK 2 High Precision GNSS (dostepne oddzielnie) lub z zatwierdzong przez D)I
ustugg Network RTK.



Zaktualizowany tryb Route operation zawiera funkcje Connection Routing. W trybie Connection
Routing dron automatycznie powréci na trase wykonywania zadania. Uzytkownicy moga podczas
planowania obszaru zaznaczy¢ przeszkody poza obszarem zadania, ktére dron ma omija¢, a
takze dodac punkty potaczen, przez ktére dron moze przelecie¢ wzdtuz trasy z powrotem do
trasy zadania. Misje zostaty dodatkowo zautomatyzowane dzieki funkcji Smart Supply Reminder,
ktéra w czasie rzeczywistym oblicza ilo$¢ pozostatego ptynu i wyswietla na mapie miejsce
uzupetnienia.

Funkcja Crosshair moze by¢ uzywana do dodawania punktéw granicznych i punktow przeszkdd
w planowaniu pola, co sprawia, ze misje sg tatwiejsze niz kiedykolwiek wczesdniej. Dron moze
wykonywaé nawozenie o zmiennej dawce poprzez importowanie map recepturowych do
aparatury i stosowanie ich na polach.

System radaru sferycznego sktada sie z wielokierunkowego radaru cyfrowego i radaru gérnego,
zapewniajac wykrywanie i stabilizacje w kierunku do przodu, do tytu i w dét, a takze wykrywanie
przeszkdéd we wszystkich kierunkach poziomych i w kierunku do goéry w trybach misji Route, A-B
Route, oraz Manual Plus. Radar moze wykry¢ kat nachylenia zbocza i automatycznie dostosowac
sie, aby utrzymac te sama odlegto$¢ od powierzchni nawet w gérzystym terenie. W trybach misji
Route i A-B Route radar moze skutecznie wykrywac¢ przeszkody i planowac trase tak, aby
aktywnie omija¢ przeszkody. Funkcja omijania przeszkéd jest domysinie wytaczona i musi zostac
wigczona w aplikacji. System zraszania jest wyposazony w cztery zraszacze i 2-kanatowy
przeptywomierz elektromagnetyczny w celu zapewnienia réwnomiernego i doktadnego
zraszania oraz obnizenia kosztéw eksploatacji.

System opryskiwania jest wyposazony w pompy tlokowe i wskaznik poziomu cieczy, aby
zapewni¢ réwnomierne i doktadne opryskiwanie. DJI oferuje opcjonalny pakiet T30 Orchard
Spray Package, ktéry umozliwia uzytkownikom zmiane T30 na konfiguracje sadowniczg. Przy
uzyciu pakietu i unikalnej technologii DJI, T30 zapewnia jeszcze wieksza precyzje podczas pracy.

Tryb Multi-Aircraft Control umozliwia uzytkownikom koordynowanie misji wielu dronéw

jednoczesdnie za pomocg jednej aparatury. Uzytkownicy mogg przetaczac sie miedzy réznymi
dronami w aplikacji.

Przygotowanie drona

Rozt6z ramiona M2 i M6, a nastepnie Roztéz ramiona M3 i M5, a nastepnie M1 i
zamocuj dwie blokady ramion. Uwazaj, M4 i zamocuj cztery blokady ramion.
aby nie zrani¢ palcéw i dtoni. Uwazaj, aby nie zrani¢ palcéw i dtoni.



W16z akumulator do drona,

Roztoz smigta. az ustyszysz klikniecie.

A * Upewnij sie, ze akumulator jest prawidtowo umieszczony w dronie. Wktadaj lub wyjmuj
akumulator tylko wtedy, gdy dron jest wytaczony.
* Aby wyja¢ akumulator, nacisnij i przytrzymaj zacisk, a nastepnie podnie$ akumulator do géry.
« Zt6z ramiona M3 i M5, a nastepnie ramiona M2 i M6 i upewnij sie, ze ramiona sg wsuniete w
zaciski transportowe po obu stronach drona. W przeciwnym razie ramiona mogg ulec
uszkodzeniu. Zachowaj ostrozno$¢ podczas podnoszenia i opuszczania ramion M1 i M4, aby
ograniczy¢ ich zuzycie.

Przygotowanie aparatury

Montaz akumulatora

(@ Nacisnij przycisk blokujacy pokrywe akumulatora
z tytu aparatury, aby otworzy¢ pokrywe.

@ Umie$¢ akumulator w komorze i lekko popchnij

gow gore Przycisk blokujacy

akumulator
® Zamknij pokrywe.

Q W celu wyjecia akumulatora przytrzymaj przycisk blokujacy akumulator, a nastepnie lekko
popchnij akumulator w dét.




Montaz modutu 4G i karty SIM

& « Uzywaj wytgcznie modutu zatwierdzonego przez DJI. Modut sprzetowy obstuguje rézne standardy
sieciowe. Uzyj karty SIM, ktéra jest kompatybilna z wybranym operatorem sieci komérkowej i
wybierz plan taryfowy na transmisje danych zgodnie z planowanym poziomem wykorzystania.

* Modut oraz karta SIM umozliwiaja uzytkownikowi dostep do okreslonych sieci i platform, takich
jak DJI Agras Management Platform. Upewnij sie, ze wtozytes$ je prawidtowo. W przeciwnym razie
dostep do sieci nie bedzie dostepny.

Y4

Zdejmij pokrywe komory modutu sprzgtowego.

Upewnij sie, ze karta SIM jest wtozona do modutu
sprzetowego. W6z modut sprzetowy do portu USB i
przetestuj go.*

Ponownie zamocuj pokrywe.

* Procedura testowa: nacisnij przycisk zasilania aparatury, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj,

aby wigczy¢ aparature. W aplikacji DJI Agras wcis!

ij przycisk @ i wybierz opcje Diagnostyka sieci. Modut

sprzetowy i karta SIM dziatajg prawidtowo, jesli status wszystkich urzadzen w sieci jest wyswietlany na

zielono.

Montaz modutu RTK

Jedli do planowania obszaru misji uzywasz metody
planowania RTK, podtgcz modut RTK do portu USB-A w
aparaturze.

Ustawienie anten

Podnies$ i wyreguluj anteny. Pozycja anten wptywa na site
sygnatu aparatury. Aby uzyska¢ optymalne potgczenie
miedzy aparaturg a dronem, upewnij sie, ze kat miedzy
antenami a tylng czescig aparatury wynosi 80° lub 180°.




Budowa drona

Widok z tytu

1. $migta

2. Silniki

3. Regulatory ESC

4. Wskazniki LED przednie

(na ramionach M2 i M6)

5. Ramiona

6. Czujniki wykrywania poprawnego ztozenia
(wbudowane)

7. Przewody

8. Zraszacze

9. Dysze

10. Elektromagnetyczne zawory wylotowe
11. Radar sferyczny

12. Gérny radar (wbudowany)

Ztozony

13. Radiatory

14. Wskaznik poziomu cieczy
15. Zbiornik natryskowy

16. Komora akumulatora

17. Przednia kamera FPV

18. Tylna kamera FPV

19. Podwozie

20. Anteny OcuSync

21. Poktadowe anteny D-RTK
22. Wskazniki LED drona

(na ramionach M1 i M4)

23. Tylne wskazniki LED drona
(na ramionach M3 i M5)



Budowa aparatury sterujgcej

1. Anteny
Przekazujg sygnat sterowania dronem i
odbierajg sygnat transmisji obrazu.

2. Przycisk wstecz / przycisk funkcyjny
Nacisnij raz, aby powrdci¢ do
poprzedniej strony. Przytrzymaj, aby
wyswietli¢ przewodnik dotyczacy
uzywania kombinacji przyciskow. Aby
uzyskac wiecej informacji, przejdz do
sekcji “Kombinacje przyciskow”.

3. Drazki sterowania
Stuzg do sterowania dronem. Tryby
sterowania mozna ustawi¢ w aplikacji.

4. Przycisk RTH

Wcisnij i przytrzymaj przycisk, aby
zainicjowac¢ procedure RTH (powrdét do
domu).

5. Przycisk C3 (konfigurowalny)

6. Przetgcznik trybu lotu

Trzy tryby lotu: P-mode (Pozycjonowa-
nie), A-mode (Attitude) i P-mode
(Pozycjonowanie).

7. Wskaznik LED
Wskazuje, czy aparatura jest zbindowana
zdronem.

8. Wskaznik LED stanu natadowania
akumulatora

Wyswietla aktualny poziom natadowania
akumulatora.

9. Przycisk 5D (konfigurowalny)

10. Przycisk zasilania

Stuzy do witgczania i wytgczania aparatury
sterujgcej. Gdy aparatura jest wtgczona,
nacisnij przycisk, aby przejs¢ do trybu
uspienia lub wybudzi¢ aparature.

11. Przycisk potwierdzania
Nacisnij, aby potwierdzi¢ wybér.

12. Ekran dotykowy

Naciénij, aby wybrac funkcje. Urzadzenie
jest oparte na systemie Android do obstugi
aplikacji DJI Agras.

13. Port tadowania USB-C
Stuzy do tadowania aparatury zdalnego
sterowania.

14. Pokrywa komory modutu
Otwérz pokrywe, aby zamontowac lub
wyjaé modut 4G.



15. Pokretto regulacji dawki oprysku
Przekreci¢, aby ustawi¢ dawke oprysku w
trybie pracy manualnej.

16. Przycisk spryskiwania
Nacisnij, aby rozpocza¢ lub zakonczy¢
oprysk w trybie pracy manualne;j.

17. Port HDMI
Port wyjsciowy przeznaczony do formatu
wideo.

18. Slot na karte microSD
Stuzy do wtozenia karty microSD.

19. Port USB-A

Stuzy do podtgczenia urzadzen takich jak
modut RTK lub do potgczenia z
komputerem w celu aktualizacji
oprogramowania i eksportu logéw
poprzez oprogramowanie DJI Assistant 2.

20. Przycisk przetgczania pomiedzy
podgladem FPV / Mapa

W podgladzie aplikacji w D)I Agras
nacisnij, aby przetgczyc¢ sie pomiedzy FPV
amapa.

21. Pokretto

22. Wylot powietrza

Stuzy do odprowadzania ciepta. Nie
zakrywaj otworu wentylacyjnego podczas
uzytkowania.

23. Przycisk C1 (konfigurowalny)

Podczas planowania obszaru naciénij
przycisk, aby przetgczy¢ miedzy trybem
przeszkdd a trybem punktéw trasy. Funkcji
przycisku nie mozna dostosowac podczas
planowania obszaru. Gdy nie planujesz
obszaru, uzyj aplikacji, aby dostosowac
przycisk.

24. Przycisk C2 (konfigurowalny)

Podczas planowania obszaru nacisnij
przycisk, aby przetgczy¢ miedzy trybem
przeszkéd a trybem punktéw trasy. Funkcji
przycisku nie mozna dostosowac podczas
planowania obszaru. Gdy nie planujesz
obszaru, uzyj aplikacji, aby dostosowac¢
przycisk.

25. Pokrywa akumulatora
Otworz pokrywe, aby zamontowac lub
wyja¢ akumulator z aparatury.

26. Blokada pokrywy komory akumulatora
Wcidnij przycisk blokady, aby otworzy¢
pokrywe.

27. Uchwyt



Dron Agras T30

Opis modelu

Dron wykorzystuje dedykowany przemystowy kontroler lotu DJI, ktéry zapewnia wiele
trybdw pracy dla réznych zastosowan. System radaru sferycznego zapewnia $ledzenie
terenu i omijanie przeszkéd we wszystkich kierunkach poziomych, jak réwniez wykrywanie
przeszkéd we wszystkich kierunkach poziomych i w gére. Dron wyposazony jest w inne
funkcje, takie jak wznowienie pracy, ochrona danych systemowych, ostrzezenie o pustym
zbiorniku, tryb Smart Supply Reminder, ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora oraz
RTH.

Tryby lotu

Dron domyslinie bedzie latat w trybie P. Uzytkownicy moga przetaczac sie pomiedzy trybami
lotu przetaczajgc przetacznik trybu lotu na aparaturze, gdy tryb A jest wigczony w aplikacji.

Tryb lotu P (Pozycjonowanie): Dron wykorzystuje do trybu pozycjonowania sygnat GNSS lub
modut RTK. Gdy sygnat GNSS jest silny, dron uzywa GNSS do pozycjonowania. Kiedy modut
RTK jest wtaczony i dziata transmisja danych réznicowych, zapewnia pozycjonowanie na
poziomie centymetra. Dron przechodzi w tryb lotu A, gdy sygnat GNSS jest staby lub gdy
kompas wykryje zaktécenia.

Tryb lotu A (Attitude): Sygnat GNSS nie jest wykorzystywany do pozycjonowania, a dron
moze utrzymywac wysokos¢ jedynie za pomocg barometru. Predkos¢ lotu w trybie A zalezy
od otoczenia, np. od predkosci wiatru.

Ostrzezenie zmiany trybu A (Attitude)

W trybie A dron nie moze sam sie pozycjonowac i fatwo ulega wptywom warunkéw
otoczenia, co moze powodowac przesuniecia w poziomie. Do pozycjonowania drona nalezy
uzywac aparatury. Manewrowanie dronem w trybie A moze by¢ trudniejsze. Unikaj latania
w zamknietych pomieszczeniach lub w miejscach, gdzie sygnat GNSS jest staby. W
przeciwnym razie dron przejdzie w tryb A, co moze prowadzi¢ do potencjalnego zagrozenia
podczas lotu. Wyladuj dronem w bezpiecznym miejscu tak szybko jak to mozliwe.

Tryby misji

T30 oferuje tryby misji Route, A-B Route, Manual oraz Manual Plus. Uzytkownicy moga przetaczac
sie w aplikacji DJI Agras pomiedzy trybami A-B Route, Manual i Manual Plus.

Tryb misji Route

Po zmierzeniu obszaru zadania i przeszkéd oraz skonfigurowaniu ustawiers aplikacja DJI Agras
wykorzystuje wbudowany inteligentny system planowania misji, aby stworzy¢ trase zadania w
oparciu  dane wprowadzone przez uzytkownika. Uzytkownicy mogg wywota¢ misje po
zaplanowaniu obszaru. Dron rozpocznie misje automatycznie i bedzie podazat zgodnie z
zaplanowang trasg zadania. Po dodaniu map aplikacyjnych podczas planowania lub edycji
obszaru dron wykonuje nawozenie w zmiennych dawkach zgodnie z informacjami zawartymi w
mapach. Funkcja Connection routing, wznawianie misji, stabilizacja wysokosci i omijanie
przeszkdd sg dostgpne w trybie misji na trasie. Za pomocg aplikacji DJI Agras mozna regulowac
ilo$¢ rozpylanego roztworu i predkos¢ lotu. Tryb misji Route operation jest zalecany w przypadku
duzych obszaréw opryskiwania.

Importowanie map aplikacyjnych

W pierwszej kolejnosci zaimportuj mapy aplikacyjne do aparatury sterujacej, aby wykonac
nawozenie zmienng dawka.

1. Zapisz zadania zaplanowane w DI Terra na karcie microSD.

2. W6z karte microSD do aparatury, przejdz do ekranu gtéwnego w DJI Agras. Wybierz pliki w
wyswietlonym oknie i zaimportuj je.

3. Zaimportowane mapy aplikacyjne zostang wy$wietlone w zaktadce (] Mapa aplikacyjna na
ekranie zarzadzania zadaniami.
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Planowanie obszaru
DJI Agras obstuguje wiele metod planowania dla réznych zastosowan.

Metoda planowania Walk with RTK

Uzytkownicy rejestrujg pomiary wykorzystujgc modut RTK podtaczony do aparatury. Uwaga:
modut sprzetowy RTK jest sprzedawany oddzielnie. Upewnij sie, ze dron jest wylgczony podczas
planowania trasy lotu.

1. Upewnij sie, ze modut RTK jest zamontowany w aparaturze sterujgcej.

2. Wigcz aparature, przeciagnij palcem z gory ekranu w dét i upewnij sie, ze funkcja USB jest
wytgczona.

3. Przejdz do ekranu gtéwnego aplikacji, nacisnij “Zaplanuj obszar” (Plan Field) i wybierz metode
Walk with RTK.

4. Przejd? do % i naci$nij przycisk RTK, aby wybra¢ zrédto RTK, a nastepnie zakoricz konfiguracje.
Poczekaj, az pasek stanu systemu w lewym gornym rogu ekranu zmieni kolor na zielony. Bedzie to
oznaczac, ze pozycjonowanie RTK jest obstugiwane.

35 Zaplanuj obszar, postepujac zgodnie z ponizszymi instrukcjami dotyczacymi poruszania sie za
pomoca aparatury sterujgcej. Uzytkownicy mogg takze przej$¢ do ekranu edycji obszaru i za
pomoca krzyzyka doda¢ punkty graniczne oraz przeszkody. Wiecej informacji na ten temat
znajduje sie w rozdziale “Edycja obszaru”.

5. Przejdz z aparaturg sterujgcg wzdtuz granicy obszaru zadania i nacisnij przycisk “Dodaj punkt
trasy C2" (Add Waypoint C2) lub nacisnij przycisk C2 na aparaturze.

6. Zaznacz wszystkie przeszkody:

Uzyj jednej z dwdch ponizszych metod, aby zaznaczy¢ przeszkody znajdujgce sie w docelowym
obszarze lub poza nim. Przeszkody zaznaczone poza obszarem zadania podczas planowania bedg
omijane podczas planowania trasy podczas funkcji Connection Routing. Wiecej informacji mozna
znalez¢ w rozdziale “Funkcja Connection Routing”.

1) Nacisnij opcje “Tryb przeszkéd C1” (Obstacle Mode C1) na ekranie lub nacisnij przycisk C1
znajdujacy sie z tytu aparatury. Nastepnie przejdZ z aparaturg wokét przeszkody i nacisnij
opcje “Dodaj przeszkode C2” (Add Obstacle C2) na ekranie lub nacisnij przycisk C2, aby
zaznaczy¢ przeszkody. W celu zakoriczenia naci$nij opcje “Tryb punktéw trasy C1” (Waypoints
Mode C1) lub naci$nij przycisk C1.

@ Nacisnij opcje “Tryb przeszkéd C1” (Obstacle Mode C1) na ekranie lub nacisnij przycisk C1
znajdujacy sie z tytu aparatury. Nastepnie podejdz z aparaturg do przeszkody i nacisnij przycisk
Round (Okragz). Na mapie pojawi sie czerwony okrag. Naci$nij srodek okregu, aby wybrac
przeszkode i przeciggnij, aby dostosowac jej potozenie. Wybierz czerwony punkt na obwodzie
przeszkody i przeciagnij go, aby dostosowa¢ promien. W celu zakonczenia naciénij opcje “Tryb
punktéw trasy C1” (Waypoints Mode C1) lub nacisnij przycisk C1.

7. Kontynuuj pomiar pola, idac z aparaturg wzdtuz granicy i dodajac punkty graniczne w kazdym
rogu pola. Nacisnij przycisk Gotowe (Done), gdy obszar zostanie zmierzony i zaznaczone zostang
wszystkie przeszkody. Aplikacja wyznaczy trase lotu zgodnie z obwodem obszaru i przeszkodami.

8. Dodaj mape aplikacyjna: naciénij ikone @ na ekranie i wybierz mape aplikacyjna z listy, aby
uzyskac podglad. Kazdy obszar na mapie zostanie wyswietlony w kolorze odpowiadajacym ilosci
materiatu. Nacisnij przycisk Tak (Yes), aby zastosowa¢ wybrang mape aplikacyjng do obszaru
uwzglednionego na mapie. Uzytkownik moze réwniez doda¢ mape aplikacyjng podczas edycji
obszaru lub przed wykonaniem misji.

9. Punkty kalibracji mozna dodac¢, gdy wtgczona jest opcja Rectify Offset w miejscu ««»/ %%.

Dodaj punkt kalibracji: Przejdz sie z aparaturg sterujacg do miejsca, w ktérym znajduje sie kazdy
punkt kalibracji. Naci$nij przycisk Calibration Point (Punkt kalibracji) na ekranie.

Punkty kalibracji sa wykorzystywane do kompensacji odchylenia trasy lotu spowodowanego
réznicg w pozycjonowaniu. Podczas wykonywania tej samej misji nalezy wybrac co najmniej jeden
istniejgcy punkt graniczny jako staty punkt odniesienia dla kalibracji. Jeéli nie jest on dostepny,
wykorzystaj tatwy do zidentyfikowania obiekt, np. metalowy stupek.
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Metoda planowania Walk with RC

W celu wykonania pomiaréw uzytkownicy powinni poruszac sie z aparaturg wzdtuz granicy obszaru lub
przeszkéd. Podczas planowania trasy lotu upewnij sie, ze dron jest wytgczony.

1. Wiacz aparature sterujaca i wejdz do aplikacji DJI Agras. Nacisnij przycisk “Zaplanuj obszar” (Plan
Field) i wybierz metode Walk with RC.

2. Poczekaj, az sygnat GNSS bedzie silny. Doktadno$¢ pozycjonowania moze sie rézni¢ o +/- 2 metry.
Wykonaj pozostate czynnosci, poruszajgc sie z aparaturg oraz postepujac zgodnie z tymi samymi
instrukcjami podanymi w rozdziale “Metoda planowania Walk with RTK".

Procedura startu drona

Uzytkownicy mogg lata¢ dronem do pozadanych lokalizacji i uzywac¢ aplikacji lub aparatury sterujacej,
aby dodawac punkty orientacyjne w celu wyznaczania obszaréw i okreslania przeszkod.

1. Wigcz aparature sterujacg, uruchom aplikacje DJI Agras, a nastepnie wtacz drona.

2. Nacisnij przycisk “Zaplanuj obszar (Plan Field)” i wybierz polecenie “Rozpocznij lot dronem” (Fly the
Aircraft). Wykonaj pozostate czynnosci, pilotujgc drona oraz postepujac zgodnie z instrukcjami
podanymi w rozdziale “Metoda planowania Walk with RC".

Oprogramowanie DJI Terra

1. Przed udostepnieniem zaplanowanych danych na platformie DJI AG lub zapisaniem ich na karcie
microSD w aparaturze sterujgcej, nalezy zapoznac sig z instrukcja obstugi oprogramowania DJI Terra
dotyczaca planowania obszaru.

2. Wykorzystanie danych dotyczacych planowania:

a. Pobierz z platformy DJI AG:

Aby wyswietli¢ dane na platformie, przejdz do ekranu gtéwnego D)l Agras i naci$nij na (=], aby zsynchro-
nizowac dane. Wybierz dane do edycji obszaru.

b. Import z karty microSD:

Wt6z karte microSD z danymi do planowania z oprogramowania DJI Terra do gniazda kart microSD w
aparaturze sterujgcej. Nastepnie przejdz do ekranu gtéwnego DJI Agras. Wybierz dane w wyswietlonym
oknie i zaimportuj je. Aby wyswietli¢ dane, przejdz do (5] zarzadzania zadaniami na ekranie gtownym.
Wybierz dane do edycji obszaru.

Edycja obszaru

Wybierz opcje “Edycja obszaru” (Field Editing) na mapie, aby przej$¢ do edycji.

1. Edycja punktéw trasy

Przesuwanie (Move): nacisnij punkt trasy, a nastepnie przeciggnij go, aby przesungc¢.

Dostosowanie precyzyjne (Fine Tuning): naciénij punkt orientacyjny. W zaktadce “Punkty trasy”
(Waypoints) w Edycji pola naci$nij przycisk “Dostosuj” (Fine Tuning). Naciénij poprzedni lub nastepny
punkt, aby przetgczac sie pomiedzy réznymi punktami trasy.

Usuwanie: naci$nij ikone fif w zaktadce “Punkty trasy” (Waypoints) lub naci$nij punkt trasy dwa razy, aby
go usungc.

2. Dostosowanie trasy

Na mapie mozna dostosowac nastepujgce parametry:

Kierunek trasy: nacisnij i przeciggnij ikone (=} w poblizu trasy, aby dostosowac kierunek lotu
zaplanowanej trasy. Naciénij ikone, aby wyswietli¢ menu “Dostosowanie precyzyjne” (Fine Tuning)
i dostosuj.

Nastepujgce parametry mozna zmodyfikowac w zaktadce “Trasa” (Route) w ustawieniach edycji obszaru.

Poszerzenie marginesu catkowitego: dostosowanie marginesu bezpieczefistwa miedzy trasg a
krawedzig pola. Poszerz jedng strone: nacisnij dowolng krawedz obszaru, a nastepnie wtgcz te opcje i
dostosuj pojedynczy margines bezpieczenstwa dla odpowiedniej krawedzi. Naci$nij poprzedni lub
nastepny przycisk, aby przetaczac sie miedzy réznymi krawedziami.

Funkcja Route Spacing: dostosowanie odstepu trasy pomiedzy dwoma sasiednimi liniami. Jesli w
Ustawieniach zaawansowanych w sekgji “Ustawienia drona” (Aircraft Settings) wiaczona jest opcja
automatycznego dostosowywania odstepéw miedzy trasami, funkcja Fine Tuning jest wiaczona
automatycznie po ustawieniu przez uzytkownika wartosci odstepu. Dzieki temu trasa bedzie bardziej
odpowiednia dla obszaru zadania. Wyswietlana warto$¢ odstepu moze sie nieznacznie rézni¢ od
wprowadzonej przez uzytkownika.
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Funkcja Obstacle Edge Safety Distance: dostosowanie marginesu bezpieczeristwa miedzy trasg a
krawedzig przeszkody.

Automatyczna trasa graniczna (Auto Boundary Route): po wigczeniu tej funkcji dron bedzie latat i
wykonywat oprysk wokét granicy pola po zakonczeniu pierwotnej trasy zadania. Nastepnie dron
wykona zaprogramowang czynnos¢, gdy trasa zadania zostanie zakonczona. Trasa graniczna
moze by¢ ustawiona zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara.

Wznoszenie z niskg predkoscig (Low Speed Ascent): po wigczeniu tej funkgji, dron bedzie sie
wznosit 0 ustawiong wysokos¢, jesli leci z niskg predkoscia, aby zachowa¢ bezpieczng odlegtoé¢ od
ziemi i unikng¢ uszkodzenia roslinnosci. Dron standardowo leci z niskg predkoscig podczas
zawracania na trasie zadania. Dron automatycznie obnizy sie, gdy predkos¢ lotu powréci do
normalnego poziomu.

3. Edycja przeszkod

W przypadku przeszkéd wielokatnych postepuj zgodnie z instrukcjami zawartymi w rozdziale
“Edycja punktéw trasy”, aby edytowa¢ dodane punkty wokét przeszkody. W przypadku okragtych
przeszkéd nacisnij Srodek okregu, aby wybrac przeszkode i przeciggnij, aby dostosowac jej
potozenie. Wybierz czerwony punkt na obwodzie przeszkody i przeciggnij, aby dostosowac
promien.

4. Dodaj wiecej punktéw granicznych lub przeszkéd

Aby dodac kolejne punkty graniczne lub przeszkody na ekranie edycji obszaru, uzyj krzyzyka na
aparaturze sterujacej lub drona. Ponizej znajduje sie opisany przyktad czynnosci.

Q Do dodawania punktéw za pomoca krzyzyka wymagana jest doktadna mapa. Zaleca sie wybranie
zrédta mapy w HD Second-layer Map w celu zwigkszenia doktadnosci dodawanych punktéw.

a. Wybierz krzyzyk w zaktadce “Dodaj punkt” (Add Point) po prawej stronie ekranu. Na $rodku
mapy pojawi sie krzyzyk.

b. Wybierz punkt graniczny, przeszkode lub okrag z listy “Typ punktu” (Type of Point list).
Przeciggnij mape, aby wyréwnac krzyzyk i naci$nij Dodaj (Add), aby doda¢ odpowiedni typ punktu.
c. Postepuj zgodnie z instrukcjami podanymi w rozdziale “Edycja punktéw trasy” i “Edycja
przeszkéd”, aby odpowiednio edytowac dodane punkty.

5. Dodaj mapy aplikacyjne

Nacisnij ikone @ na ekranie. Wybierz z listy mape aplikacyjna do podgladu. Kazdy obszar na mapie
zostanie wyswietlony w kolorze odpowiadajgcym ilosci materiatu. Nacisnij Tak, aby zastosowac
wybrang mape aplikacyjna do obszaru.

6. Nacisnij przycisk Wstecz, a nastepnie Gotowe, nadaj nazwe misji, wybierz plon i skonfiguruj inne
parametry.

Przeprowadzanie misji
1. Wiacz zasilanie aparatury i drona.
2. Przejdz do ekranu gtéwnego w DJI Agras i naci$nij “Wykonaj misje” (Execute Operation), aby
wejs¢ do podgladu operagiji.
3. Naciénij ikone g, aby wybra¢ pole w sekgji “Znacznik obszaru” Fields tag.
4. Nacisnij @ na $rodku pola, aby doda¢ mape aplikacyjna.
5. Nacisnij przycisk “Edytuj” (Edit), aby ponownie edytowa¢ punkty graniczne i trase oraz dodac
kolejne punkty graniczne lub przeszkody.
6. Nacisnij przycisk “Wykonaj” (Invoke).
7. Nacis$nij przycisk “Przesun trase lotu” (Move Flight Route), aby dostosowa¢ potozenie trasy za
pomocg przyciskéw doktadnego dostosowania (fine-tuning) jesli opcja “koryguj przesuniecie”
(Rectify Offset) jest wytgczona w Ustawieniach . Jesli opcja “koryguj przesuniecie” (Rectify Offset)
jest wigczona w Ustawieniach, umie$¢ drona w jednym z poprzednio ustawionych punktéw
kalibracji, nacisnij opcje “Koryguj przesuniecie” (Rectify Offset), a nastepnie “Wyréwnaj pozycje
drona” (Rectify Aircraft Position) i nacisnij przycisk OK.
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8. Funkcja Connection Routing umozliwia dronowi automatyczne i bezpieczne ponowne
dotaczenie do trasy zadania. Zaleca sie, aby podczas planowania obszaru zaznaczy¢ wszystkie
przeszkody znajdujace sig¢ poza obszarem zadania. Uzytkownicy mogg dodawac punkty potaczers
w razie potrzeby, aby zmieni¢ trase potgczenia w celu ominiecia przeszkéd, ktére nie zostaty
zaznaczone podczas planowania w terenie. Wiecej informacji znajduje sie w ponizszych opisach.

9. Ustaw parametry misji, naciénij OK, a nastepnie Start.

10. Ustaw odpowiednig wysoko$¢ i predkos¢ automatycznego startu ustawiajac wysokos¢ i
szybkos$¢ funkcji Connection Routing i RTH, przesun suwak, aby wystartowac i uruchomic oprysk.

5 Wysokos¢ i predkos¢ funkcji Connection Routing oraz RTH mozna ustawi¢ w zaktadce
“Automatyczna kontrola przed wykonaniem zadania” (Pre-Task Auto Check) i “Ustawienia
drona” Aircraft Settings. Jezeli zostang one ustawione w jednej lokalizacji, zostang automatycz-
nie zaktualizowane réwniez w nastepnej lokalizacji.

/N Startuj wytacznie na otwartych przestrzeniach i ustaw odpowiednig wysokos¢ automatycz-
nego startu w zaleznosci od $rodowiska pracy.

« Misja zostanie automatycznie przerwana, jesli przed jej rozpoczeciem uruchomione zostang
silniki. W tym celu nalezy zainicjowa¢ misje z listy zadan.

« Po uruchomieniu, dron leci do punktu poczatkowego trasy i blokuje swoéj kurs w kierunku
pierwszego punktu zwrotnego na czas trwania trasy lotu. Podczas misji, uzytkownicy nie
moga kontrolowac¢ kursu drona za pomocg drazka sterowniczego aparatury.

« Dron nie rozpyla cieczy podczas lotu wzdtuz odstepéw miedzy trasami, ale rozpyla ja
automatycznie podczas lotu wzdtuz pozostatej czesci trasy. Uzytkownicy mogg dostosowac
ilos¢ rozpylanej cieczy, predkos¢ lotu i wysokos¢ nad roslinnoscia w aplikacji.

« Misja moze zosta¢ wstrzymana przez lekkie przesuniecie drazka sterowniczego. Dron
zawidnie i zarejestruje punkt przerwania (Breakpoint), a nastepnie bedzie mozna sterowac
nim manualnie. Aby kontynuowa¢ misje, wybierz jg ponownie z zaktadki “Wykonywane”
(Executing) (], a dron automatycznie powrdci do punktu przerwania i wznowi misje. Zwr6é
uwage na bezpieczenstwo drona podczas powrotu do punktu przerwania.

« Uzytkownicy mogg ustawi¢ w aplikacji, jaka akcje wykona dron po zakoriczeniu misji.

Funkcja Connection Routing

Connection Routing: odnosi sie do procedury, w ktérej dron leci z aktualnej pozycji do trasy
zadania. Dostepne wytgcznie w trybie misji Route (Trasa).

Funkcja Connection Routing zwraca drona z jego aktualnej pozycji na trase zadania i automatycz-
nie omija przeszkody, ktére zostaty zaznaczone poza obszarem zadania podczas planowania w
terenie. Uzytkownicy moga dodawac punkty potaczen, przez ktére dron musi przelecie¢ na trasie
potaczenia, aby oming¢ przeszkody, ktére nie zostaty zaznaczone podczas planowania obszaru.
Funkcja Connection Routing jest dostepny tylko w trybie misji Route (Trasa).

1. Zaleca sig, aby podczas planowania obszaru zaznaczy¢ wszystkie przeszkody znajdujace sie
wewnatrz lub na zewnatrz obszaru zadania. Po wprowadzeniu lub wznowieniu misji w trybie Route
trasa obliczona przez funkcje Connection Routing zostanie automatycznie wy$wietlona na mapie.

2. Podobnie jak w przypadku edycji obszaru za pomocg krzyzyka, przeciagnij mape, aby ustawi¢
krzyzyk w zgdanej pozycji i nacisnij opcje “Dodaj punkt potgczenia” (Add Connection Point). Naci$nij
dwukrotnie punkt potaczenia, aby go usungé. Mozna dodac wiele punktéw potgczen. Dron przeleci
przez wszystkie punkty potaczen w kolejnosci, w jakiej zostaty one dodane.

3. Nacisnij przycisk OK, a nastepnie Start, ustaw wysoko$¢ i predkos¢ funkcji Connection Routing
oraz RTH w zakfadce “Automatyczna kontrola przed wykonaniem zadania” (Pre-Task Auto Check) i
przesun suwak, aby rozpoczg¢ misje. Wysokos¢ i predkosc¢ funkcji Connection Routing oraz RTH
mozna réwniez ustawi¢ w “Ustawieniach drona”.

4. Dron przelatuje wzdtuz trasy potgczenia, w tym przez wszystkie punkty potaczen, ktére zostaty
oznaczone po drodze.
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Tryb misji A-B Route Operation

W trybie A-B Route dron porusza sie po wczeéniej zaplanowanej trasie. W tym trybie dostepne sg
funkcje wznawiania misji, ochrony danych, stabilizacji wysokos$ci, omijania przeszkéd i
automatycznego omijania przeszkéd modutu radaru. Za pomoca aplikacji mozna regulowac
predkos¢ lotu i ilo$¢ rozpylanej cieczy. Tryb misji A-B Route jest zalecany dla duzych, tréjkatnych
lub prostokatnych obszaréw opryskiwania.

Tryb misji Operation Route

Dron porusza sie zygzakiem po zaplanowanej kwadratowe] trasie po zapisaniu punktéw
zwrotnych A i B. W optymalnych warunkach misji dostepne sg funkcje omijania przeszkéd i
automatycznego omijania przeszkdd, a dron utrzymuje takg sama odlegtos¢ od roslinnosci.
Dtugos¢ linii przerywanych, zwanych odstepami miedzy trasami, mozna regulowa¢ w aplikacji.
Jesli uzytkownik dostosuje kierunek dla punktéw A i B po ich zapisaniu, katy skretu dla punktéw
zwrotnych trasy zmienia sie zgodnie z ustawionym kierunkiem dla punktéw A i B. Zmieni sie
réwniez ksztatt trasy, na przyktad jako Trasa L' i Trasa R' na ponizszym rysunku.

i 4 u 8 B R1 R& RS
.- - --» - ->-
e >
L6 L3 L2 A A R2 R3 R6
Trasa L Trasa R

Odstepy
miedzy
trasami

* Punkt
zwrotny

Trasa L' Trasa R Legenda



Procedura operacyjna

/\ -« Stale utrzymuj drona w zasiegu wzroku (VLOS).

« Upewnij sie, ze sygnat GNSS jest silny. W przeciwnym razie tryb A-B Route moze nie
dziata¢ prawidtowo.

Q Przed rozpoczeciem lotu upewnij sig, ze otoczenie, w ktérym sie znajdujesz jest bezpieczne.

Ustaw przycisk przetgcznika trybu pracy w pozycji M (tryb pracy manualnej), jezeli obecny jest
silny sygnat GNSS, a na ekranie wy$wietlany jest tryb Manual Route (GNSS) lub Manual Route
(RTK). Wystartuj dronem na bezpieczng wysokos¢.

1. Wejdz do trybu misji A-B
Przejdz do zaktadki “Podglad operacji” (Operation View) w aplikacji, naciénij przycisk przetgcznika
trybu misji w lewym gérnym rogu i wybierz tryb A-B.

2. Zapisywanie punktéw A i B w kolejnosci

Le¢ dronem do punktu startowego, przedstawionego jako punkt A lub B, zawiénij i nacisnij punkt
A lub B na ekranie lub naciénij zaprogramowany przycisk na aparaturze sterujgcej. Punkt A lub B
pojawi sie na mapie po zapisaniu punktéw startowych. Jesli wymagane jest dostosowanie kursu
dla punktu A lub B, kurs dla punktu A powinien zosta¢ dostosowany po zapisaniu punktu A, a
nastepnie uzytkownicy moga zapisa¢ punkt B i dostosowac kurs dla punktu B.

/\ -« Punkty Ai B nie moga by¢ zapisywane jesli zbiornik do oprysku jest pusty lub predkos¢

lotu drona jest wyzsza niz 0,4 m/s.

« Upewnij sig, ze punkt A zostat zapisany przed punktem B, a odlegto$¢ miedzy punktami A
i B jest wigksza niz 1 m.

« Zaktualizuj punkt B, przelatujac dronem na nowg pozycje do zapisu. Jesli punkt A jest
aktualizowany, punkt B réwniez musi by¢ aktualizowany.

« Aby uzyskac¢ optymalna wydajnos¢, zaleca sie, aby kierunek punktu A do B byt réwnolegty
do jednej strony wielokgta powierzchni opryskiwanej.

3. Dostosuj potozenie dla punktéw A i B

Po zapisaniu punktu A lub B naci$nij “Dostosowanie potozenia punktéw A i B” (Adjust A or B
Heading) na ekranie i poruszaj drazkiem na aparaturze. Potozenie drona odnosi sie do potozenia
punktu A lub B, ktéry jest wskazywany przez przerywang linie na ekranie. Naci$nij ponownie
“Dostosowanie potozenia punktéw A i B”, aby ustawi¢ aktualne potozenie dla punktu A lub B. Po
ustawieniu potozenia dla punktu A punkt B nie moze zostac zapisany w zakresie 30° na lewo lub
prawo od przerywanej linii wskazujgcej potozenie dla punktu A. Podczas ustawiania potozenia dla
punktu B, linia przerywana wskazujaca potozenie dla punktu B nie moze znajdowac sie w zakresie
30° na lewo lub prawo od linii od A do B. Zwré¢ uwage na wskazéwki w aplikacji podczas misji.

/\ Potozenie dla punktu A lub B nie moze by¢ ustawione, gdy predko$¢ obrotowa potozenia
drona jest wieksza niz 15°/s.

4. Wybierz trase
Po zapisaniu punktéw A i B aplikacja domyslnie tworzy Trase R lub Trase R'. Nacisnij przycisk

“Zmiana kierunku” (Change Direction) w prawym dolnym rogu ekranu, aby przetaczy¢ sie na Trase
Llub Trase L'
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5. Ustawienie parametréw misji

Naci$nij “Konfiguracja Parametréw” (Parameter Configuration) po lewej stronie ekranu, aby
ustawi¢ ilo$¢ rozpylanej cieczy, predkos¢ lotu, odstepy miedzy trasami i wysoko$¢ nad
roslinnoscig. W optymalnych warunkach pracy modut radaru rozpoczyna prace automatycznie i
utrzymuje odlegto$¢ opryskiwania pomiedzy dronem a roslinnoscia po wykonaniu misji.

Odstepu miedzy trasami nie mozna regulowac¢ podczas pracy urzadzenia. Przetgcz sie do
trybu pracy manualnej (Manual operation), aby dostosowac wartos¢, a nastepnie powréé
do trybu misji A-B Route.

6. Wykonywanie misji
Nacisnij przycisk “Start” w prawym dolnym rogu ekranu i przesun suwak, aby rozpocza¢ misje.

/\ -« Jesli po zapisaniu punktéw A i B, odlecisz dronem na odlegto$¢ wigksza niz pie¢ metréw od
punktu B, w prawym dolnym rogu ekranu pojawi si¢ opcja “Wznéw" (Resume). Nacis$nij
“Wznéw", a dron automatycznie przeleci do punktu B, aby wykona¢ misje.

« Jezeli sygnat GNSS jest staby podczas misji, dron przechodzi w tryb pomiaru wysokosci i
wychodzi z trybu misji A-B Route. Nalezy sterowa¢ dronem z zachowaniem ostroznosci.
Misja moze by¢ wznowiona po przywréceniu sygnatu GNSS.

« Jesli podczas misji wcisniesz przycisk A lub B, podczas gdy predkos$¢ lotu drona jest
mniejsza niz 0.3 m/s, dane dla punktéw A i B aktualnej trasy zostang usuniete, a dron
zawisnie w miejscu.

.

Uzytkownicy nie mogg sterowac potozeniem lotu drona za pomocg drgzka sterowniczego
aparatury podczas wykonywanej misji.

Podczas uzywania drazkéw sterujgcych do sterowania dronem w trybie A-B Route, dron
automatycznie przetaczy sie do trybu pracy manualnej (Manual operation), wykona
odpowiednie polecenie, a nastepnie zawisnie. Aby wznowi¢ misje, nacisnij przycisk
“Wznéw" (Resume) na ekranie. Dron wznowi lot wzdtuz trasy. Wigcej informacji znajduje
sie w rozdziale “Wznawianie misji”.

Nawet jesli nie mozna regulowac potozenia drona, mozna uzy¢ drazkéw sterujacych do
omijania przeszkéd, jesli funkcja omijania przeszkéd modutu radaru jest wytaczona.
Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale Manualne omijanie przeszkéd (Manual Obstacle

Avoidance).
Podczas operacji dron nie rozpyla cieczy podczas lotu po trasie réwnolegtej do linii z

punktu A do B, ale automatycznie rozpyla ciecz podczas lotu po pozostatych czesciach
trasy.

.

.

Tryb pracy manualnej (Manual Operation)

Nacidnij przycisk przetgcznika trybu pracy w aplikacji i wybierz M, aby przej$¢ do trybu pracy
manualnej (Manual operation mode). W tym trybie mozna sterowac¢ wszystkimi ruchami drona,
rozpylac ciecz za pomoca przycisku oprysku na aparaturze sterujacej oraz regulowa¢ dawke za
pomocg pokretta. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznaj sie z rozdziatem “Sterowanie
systemem opryskiwania”. Tryb pracy manualnej jest przystosowany do mniejszych obszaréw
roboczych.

Tryb pracy manualnej Plus (Manual Plus Operation Mode)

Nacisnij przycisk przetacznika trybu pracy w aplikacji i wybierz M+, aby przej$¢ do trybu Manual
Plus. W tym trybie, maksymalna predkos¢ lotu drona wynosi 7 m/s (konfigurowalna w aplikacji),
potozenie jest zablokowane, a wszystkie inne ruchy mogg by¢ wykonywane manualnie. Uzytkow-
nik moze wytaczy¢ blokade potozenia M+ w “Konfiguracja Parametréw” (Parameters Configura-
tion). W optymalnych warunkach pracy, modut radaru utrzymuje odlegto$¢ rozpylania miedzy
dronem a roélinnoscia, jesli funkcja stabilizacji wysokosci jest wigczona.
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Nacisnij odpowiednie przyciski na ekranie lub konfigurowalne przyciski na aparaturze sterujgcej
(jesli sa dostosowane), aby kierowa¢ dronem w lewo lub w prawo. Dron automatycznie rozpyla
ciecz podczas przyspieszania do przodu, do tytu lub po przekatnej, ale nie rozpyla jej podczas lotu
na boki. Tryb pracy manualnej Plus jest przystosowany do obszaréw roboczych o nieregularnych
ksztattach.

« W tym trybie nie mozna regulowa¢ odstepu miedzy trasami podczas pracy urzadzenia.
Przetgcz sie do trybu pracy manualnej, aby dostosowac warto$¢, a nastepnie powré¢ do
trybu pracy manualnej Plus.

* Wydajnos$¢ oprysku jest regulowana automatycznie w zaleznosci od predkosci lotu.

» W aplikacji uzytkownicy moga dostosowac ilos¢ rozpylanej cieczy, predkos¢ lotu i wysokos$¢
nad roslinnoscia.

Wznowienie pracy

Podczas przerywania misji w trybie Route lub A-B Route, dron zapisuje punkt przerwania
(Breakpoint). Funkcja Wznowienia misji (Operation Resumption) umozliwia tymczasowe
wstrzymanie pracy w celu napetnienia zbiornika, wymiany akumulatora lub manualnego
ominiecia przeszkody. Nastepnie mozna wznowi¢ prace od punktu przerwania.

Zapisywanie punktu przerwania

Uzytkownicy moga zapisac lokalizacje drona jako punkt przerwania (Breakpoint). Jesli sygnat GNSS
jest silny, punkt przerwania jest zapisywany w nastepujgcych sytuacjach podczas misji w trybie
Route lub A-B Route.

1. Nacis$niecie przycisku Pauza (Pause) lub Zakoricz (End) w prawym dolnym rogu ekranu.

Uwaga: Nacisniecie przycisku Zakoricz podczas pracy w trybie misji A-B Route nie powoduje, ze
dron zapisuje punkt przerwania. Misja natychmiast sie zakoriczy i nie bedzie mogta by¢ wznowiona.
2. Uruchomienie funkcji RTH.

3. Wiaczenie przycisku pauzy.

4. Przesuniecie drazka pochylania (pitch) lub obrotu (roll) w dowolnym kierunku na aparaturze.
5. Podczas wykrycia przeszkody, dron zatrzyma sie i przejdzie w tryb omijania przeszkod.

6. Btad modutu radarowego wykryty przy wtaczonej funkcji omijania przeszkéd.

7. Osiggniecie limitu odlegtosci lub wysokosci przez drona.

8. Pusty zbiornik.

9. Jezeli sygnat GNSS jest staby, dron przejdzie do trybu wysokosciowego i zakoriczy misje w trybie
Route lub A-B Route. Ostatnia pozycja, w ktérej wykryto silny sygnat GNSS jest zapisywana jako
punkt przerwania.

« Upewnij sie, ze sygnat GNSS jest silny podczas korzystania z funkcji wznowienia misji
(Operation Resumption). W przeciwnym razie dron nie bedzie mégt zapisac i powréci¢ do
punktu przerwania.

« Punkt przerwania jest aktualizowany tak dtugo, jak dtugo spetnia jeden z powyzszych
warunkow.

« Jezeli praca zostanie wstrzymana na dtuzej niz 20 minut podczas misji w trybie A-B Route,
system automatycznie przetaczy sie w tryb pracy manualnej i usunie punkt przerwania.

Wznawianie pracy

1. Przerwij prace podczas misji w trybie Route lub A-B Route poprzez jedng z powyzszych metod.
Dron zapisze biezacg lokalizacje jako punkt przerwania.

2. Skieruj drona w bezpieczne miejsce po wykonaniu pracy i upewnieniu sie, ze nie dojdzie do
zarejestrowania punktu przerwania lotu spowodowanego napotkaniem przeszkody.
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3. Trasa powrotna

Domyslng trasg powrotng jest lot do punktu przerwania (Breakpoint). Uzytkownicy moga réwniez
wybra¢ punkt powrotny z listy punktéw powrotnych na ekranie, co oznacza powrét do trasy misji
po linii prostopadtej. Aby wznowic¢ prace po nacisnieciu przycisku Zakoricz w celu wyjscia z misji w
trybie Route, przejdz do zaktadki “Wykonywane” (Executing) na liscie misji, aby ponownie wykonaé
misje i wybrac trase powrotna.

4. Naci$nij przycisk Wznéw (Resume) w prawym dolnym rogu ekranu, a dron poleci na trase misji,
podazajac wybrang trasg powrotng i bedzie kontynuowat opryskiwanie. Trasa potgczenia
(Connection Routing) moze zosta¢ wykorzystana do powrotu do trasy zadania w trybie misji
Route.

5. Jedli podczas powrotu na trase wymagane jest omijanie przeszkéd, uzytkownicy mogg poruszaé
dronem do przodu, do tytu i na boki. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznaj sie z rozdziatem
“Manualne omijanie przeszkéd”.

Przyktady zastosowan

W trybie misji Route lub A-B Route uzytkownicy moga sterowac¢ dronem do przodu, do tytu
i na boki, omijajgc przeszkody na trasie misji lub w sytuacjach awaryjnych, np. gdy dziatanie
drona jest nieprawidtowe. Ponizsze instrukcje opisujg manualne omijanie przeszkéd:

Manualne omijanie przeszkéd
o

Legenda

{::} Przeszkoda

[ ] Punkt zwrotny
——  Trasa misji
E3 e Manualna trasa lotu

Automatyczna trasa lotu

1. Wyjscie z misji w trybie Route lub A-B Route

W obu trybach, gdy za pomocg drazkéw sterujgcych uzytkownik kieruje drona do przodu, do tytu
lub na boki, dron automatycznie przetgcza aktualny tryb na tryb pracy manualnej, wstrzymuje
prace, zapisuje aktualne potozenie jako punkt przerwania (punkt C), koriczy odpowiednie
polecenie i zawisa w powietrzu.

/N Przy sterowaniu drazkami w celu zakonczenia operacji, dron wymaga odpowiedniej
odlegtosci do wyhamowania.
Upewnij sie, ze zachowana jest bezpieczna odlegtos¢ pomiedzy dronem a wszelkimi
przeszkodami.

2. Omijanie przeszkody
Po przetgczeniu na tryb pracy manualnej uzytkownicy mogg sterowac dronem tak, aby omijat
przeszkody od punktu C do D.

3. Wznawianie misji

Wybierz jeden z trzech punktéw powrotnych oznaczonych jako E1, E2, lub E3. Naciénij przycisk
Wznéw (Resume), a dron poleci z punktu oznaczonego jako D do wybranego punktu powrotnego
po prostopadtej linii.
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/\  *llos¢ mozliwych do wybrania punktéw zwrotnych jest zwigzana z potozeniem drona.
Wybierz punkty w zaleznosci od wskazan aplikacji.

« Upewnij sie, ze dron catkowicie omingt przeszkode przed wznowieniem lotu.

* W przypadku sytuacji awaryjnej upewnij sie, ze dron dziata prawidtowo oraz skieruj
drona do bezpiecznego obszaru w celu wznowienia misji.

Powtérz powyzsze kroki, aby wyj$¢ i wznowi¢ dziatanie w przypadku sytuacji awaryjnej
podczas powrotu na trasg, np. gdy wymagane jest omijanie przeszkéd.

Bezpieczenstwo danych systemowych

W trybie misji Route lub A-B Route funkcja ochrony danych systemowych umozliwia dronowi
zachowanie waznych danych systemowych, takich jak postep operacji i punkty przerwania po
wytgczeniu drona w celu wymiany akumulatora lub napetnienia zbiornika. Aby wznowi¢ operacje
po ponownym uruchomieniu drona, postepuj zgodnie z instrukcjami podanymi w rozdziale
“Wznowienie pracy”.

Podczas misji na trasie, w sytuacjach takich jak awaria aplikacji lub utrata potgczenia miedzy
aparaturg a dronem, punkt przerwania zostanie zapisany przez kontroler lotu i automatycznie
odzyskany w aplikacji po ponownym nawigzaniu potaczenia z dronem. Jesli odzyskiwanie nie
odbywa sie automatycznie, uzytkownicy moga wykona¢ te operacje manualnie. Przejdz do
podgladu operacji (Operation View), wybierz £, 3, a nastepnie “Ustawienia zaawansowane”
(Advanced Settings) i nacisnij przycisk “Kontynuuj niedokoriczone zadanie (Continue Unfinished
Task). Wywotaj misje w sekcji “Wykonywanie” (Executing) na liscie operacji.

Sferyczny system radarowy

Informacje ogdlne

System radarowy percepcji sferycznej, sktadajacy sie z wielokierunkowego radaru cyfrowego i
radaru gérnego, dziata w dzien i w nocy i nie ma na niego wptywu $wiatto ani kurz. W optymalnym
$rodowisku pracy dookdlny radar cyfrowy moze przewidzie¢ odlegto$¢ pomiedzy dronem a
roslinnoscia lub innymi powierzchniami w kierunku do przodu, do tytu i w dét, aby lecie¢ w state]
odlegtosci w celu zapewnienia rownomiernego oprysku i mozliwosci $ledzenia terenu. System
radarowy moze wykrywac przeszkody we wszystkich kierunkach poziomych z odlegtosci 30 m i z
wysokosci 15 m w kierunku do géry. Skutecznie rozpoznaje otoczenie i pomaga omija¢ przeszko-
dy w obu trybach misji Route i A-B route. Ponadto modut radarowy ogranicza predkos¢ opadania
drona w zaleznosci od odlegtosci drona od ziemi, aby zapewni¢ ptynne lagdowanie.

Funkcje stabilizacji wysokosci i omijania przeszkéd modutu radaru sa domyslnie wigczone i
mozna je wytaczy¢ w aplikacji. Po wigczeniu dron leci nad roslinnoscig ze statg odlegtoscig
opryskiwania w trybach pracy Route, A-B Route i Manual Plus. W trybie Manualnym modut radaru
moze mierzy¢ odlegto$¢ opryskiwania nad roslinnoscig lub innymi powierzchniami, ale dron nie
jest w stanie lecie¢ ze statg odlegtoscig opryskiwania. Omijanie przeszkéd moze by¢ uzywane w
kazdym trybie. Funkcja automatycznego omijana przeszkéd jest domysinie wytgczona. Uzytkow-
nicy moga go wiaczy¢ w aplikacji.

Zasieg wykrywania

Zasieg wykrywania przeszkéd dla radaru cyfrowego dookdlnego wynosi 1,5-30 m, natomiast
radar gérny ma zasieg wykrywania 1,5-15 m. Pole widzenia systemu pokazane jest na rysunku
ponizej. Dron nie jest w stanie wykry¢ przeszkéd, ktére nie znajdujg sie w zasiegu detekgji. Dla
czterech szarych obszaréw na rysunku skuteczno$¢ detekcji modutu radaru moze by¢ zmniejszo-
na z powodu przeszkéd w postaci ramion ramy i podwozia. Lataj z rozwaga.
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/\ Efektywny zasigg detekcji zalezy od wielkosci i rodzaju materiatu, z ktérego wykonana jest
przeszkoda. W przypadku wykrywania obiektéw takich jak budynki, ktérych radarowy przekréj
poprzeczny (RCS) wynosi ponad -5 dBsm, efektywny zasieg detekcji wynosi 20 do 30 m. W
przypadku wykrywania obiektéw takich jak linie energetyczne, ktérych RCS wynosi -10 dBsm,
efektywny zasieg detekcji wynosi okoto 15 m. W przypadku wykrywania obiektéw takich jak suche
gatezie drzew, ktérych RCS wynosi -15 dBsm, efektywny zasieg detekcji wynosi okoto 10 m.
Wykrywanie przeszkéd moze byc¢ zaktdcone lub niedostepne w obszarach poza efektywnym
zasiegiem detekcji.

Zastosowanie wielokierunkowych radaréw cyfrowych

Korzystanie z funkcji omijania przeszkéd

Upewnij sig, ze funkcja poziomego omijania przeszkéd modutu radaru jest wigczona w aplikacji.
Funkcja unikania przeszkéd jest uzywana w nastepujgcych dwdéch scenariuszach:

1. Dron zaczyna zwalnia¢, gdy wykryje przeszkode w odlegtosci 15 m i hamuje. Podczas zatrzymy-
wania, uzytkownik nie moze przyspiesza¢ w kierunku przeszkody, ale moze lecie¢ w kierunku
przeciwnym do przeszkody. Dron zawisnie w miejscu, jedli uzytkownik nie wykona Zzadnej
czynnosci. Le¢ w kierunku przeciwnym do przeszkody, aby odzyska¢ petng kontrole nad dronem.
2. Dron natychmiast zatrzymuje sie i zawisa w powietrzu, jesli wykryje przeszkode w poblizu.
Uzytkownicy nie mogg sterowa¢ dronem podczas zatrzymywania. Uzytkownik moze lecie¢ w
kierunku przeciwnym do przeszkody, aby odzyska¢ petng kontrole.

Korzystanie z funkcji stabilizacji wysokosci

1. Upewnij sie, ze wkaczyte$ funkcje stabilizacji wysokosci modutu radaru w aplikacji.

2. Wybierz tryb pracy i skonfiguruj pozadany zasieg oprysku.

3. Jesli Srodowisko pracy jest odpowiednie, dron przelatuje nad roslinnoscig na ustalonej wysokosci.

Korzystanie z funkcji omijania przeszkéd

1. Upewnij sie, ze wiaczyte$ w aplikacji funkcje poziomego omijania przeszkéd modutu radaru i
wigcz funkcje automatycznego omijania przeszkoéd.

Uwaga: funkcja automatycznego omijania przeszkod jest wytgczona, jesli wytaczona jest funkcja
poziomego omijania przeszkod.

2. Wykonaj misje Route lub A-B Route. Podczas lotu automatycznego, w przypadku wykrycia
przeszkéd, dron planuje trase lotu w celu ich ominiecia.
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3. Dron leci po zaplanowanej trasie lotu w celu ominiecia przeszkéd. Po ominieciu przeszkéd
dron powraca na trase misji.

4. Dron zawisnie w miejscu, jesli w aplikacji zostanie wyswietlony komunikat informujacy, ze
dronowi nie udato si¢ omina¢ przeszkody. Uzytkownicy mogg manualnie sterowa¢ dronem, aby
omijat przeszkody. Wiecej informacji znajduje sie w rozdziale “Manualne omijanie przeszkéd”.

Korzystanie z gérnego radaru

Upewnij sie, ze funkcja omijania przeszkéd gérnego modutu radaru jest wigczona w aplikacji.
Funkcja omijania przeszkéd jest uzywana w nastepujacych dwdch scenariuszach:

1. Dron zaczyna zwalnia¢, gdy wykryje przeszkode w odlegtodci 3 m, zatrzymuje sie i zawisa w
powietrzu.

2. Dron natychmiast zatrzymuje sig, gdy wykryje przeszkode w poblizu.
Uzytkownicy nie moga przyspiesza¢ w kierunku przeszkody, ale mogg lecie¢ w przeciwnym
kierunku do przeszkody, gdy dron zwalnia lub zawisa w powietrzu.

N\ Informacje dotyczace korzystania z radaru

- Nie dotykaj ani nie narazaj, aby rece lub inne czesci ciata zetknely sie z metalowymi cze$ciami
modutu radaru podczas wigczania zasilania, lub zaraz po zakonczeniu lotu, poniewaz mogg by¢
gorace.

- W trybie manualnym, uzytkownik posiada petng kontrole nad dronem. Podczas pracy nalezy
zwracac¢ uwage na predkosc i kierunek lotu. BgdZz Swiadomy swojego otoczenia i unikaj martwych
punktéw modutu radaru.

- Omijanie przeszkdd jest wytgczone w trybie wysokosciowym (Attitude mode).

- Ze wzgledu na konstrukcje obudowy drona wykrywanie przeszkéd moze by¢ utrudnione gdy
nachylenie drona przekracza 15°. Zwolnij i zachowaj ostrozno$¢ podczas lotu.

- Podczas wykrywania obiektow o nachyleniu pionowym wiekszym niz 5°, takich jak pochylona
linia lub pochylony stup energetyczny, czutos¢ modutu radaru moze by¢ zmniejszona. Zachowaj
ostroznos$¢ podczas lotu.

- Modut radarowy umozliwia dronowi utrzymywanie statej odlegtosci od roslinnosci tylko w jego
zasiegu roboczym. Przez caly czas nalezy obserwowac odlegto$¢ drona od roslinnosci.

- Zachowaj szczegblng ostroznos¢ podczas lotéw nad pochytymi powierzchniami. Zalecane
maksymalne pochylenie przy réznych predkosciach drona: 10° przy 1 m/s, 6° przy 3 m/s i 3° przy
5mf/s.

- Zachowaj petna kontrole nad dronem przez caty czas i nie polegaj na module radaru i aplikacji D)
Agras. Utrzymuj drona w zasiegu wzroku (VLOS) przez caly czas.

Wykorzystaj swoja intuicje podczas manualnego sterowania dronem w celu uniknigcia przeszkéd.
- Przestrzegaj lokalnych przepiséw i regulacji dotyczacych transmisji radiowych.

- Doktadno$¢ modutu radaru moze ulec zmniejszeniu w przypadku obstugi kilku dronéw w
niewielkiej odlegtosci. Zachowaj ostroznos¢.

- Przed uzyciem upewnij sie, ze modut radaru jest czysty, a zewnetrzna ostona ochronna nie jest
peknieta, wyszczerbiona, znieksztatcona lub uszkodzona.

- Nie podejmuj sie¢ demontazu zadnej czeéci modutu radaru, ktéry zostat juz zamontowany.

- Modut radaru jest urzadzeniem precyzyjnym. Nie Sciskaj ani nie uderzaj w modut radaru.

- Laduj na ptaskim terenie, aby unikng¢ uszkodzenia modutu radaru przez wystajgce obiekty.

- Nie blokuj miejsca na obudowie drona, pod ktérym znajduje sie gérny radar. W przeciwnym razie
moze to mie¢ wptyw na omijanie gérnych przeszkéd.

26



A\ *Upewnij sie, ze miejsce na obudowie drona, pod ktérym znajduje sie gorny radar, nie jest
popekane, wyszczerbione ani znieksztatcone. W przeciwnym razie gérne omijanie
przeszkéd moze by¢ nieprawidtowe.

Q « Jesli modut radarowy czesto nieprawidtowo wykrywa przeszkody, sprawdz, czy uchwyt
montazowy i podwozie drona sg prawidtowo zamocowane. Jesli modut radarowy nadal nie
dziata, skontaktuj sie ze wsparciem technicznym D)l lub autoryzowanym sprzedawcg DJI.

* Utrzymuj pokrywe ochronng modutu radaru w czystosci. Przed ponownym uzyciem
wyczy$¢ powierzchnie miekka, wilgotng szmatkg i wysusz na powietrzu.

Ostrzezenie o pustym zbiorniku

Informacje ogélne

DJI Agras T30 jest wyposazony w funkcje ostrzegania o pustym zbiorniku oraz przypominania o
jego uzupetnieniu. Dron kontroluje zawartos¢ zbiornika i informuje o koniecznosci jego uzupetnie-
nia w odpowiednich punktach w zaleznosci od ustawionego poziomu pozostatej cieczy, biezacego
poziomu pozostatej cieczy, stanu drona oraz parametréw pracy, a nastepnie wyswietla te punkty
na mapie. W trakcie lotu uzytkownik moze ustawi¢ dziatanie, jakie dron wykona dla ominietych
punktéw. W trybie misji A-B Route, pracy manualnej i pracy manualnej Plus, uzytkownicy mogg
ustawi¢ wytgcznie ostrzezenie o pustym zbiorniku i czynnos¢, ktérg dron wykona w punkcie
informujacym o pustym zbiorniku.

Q « Punkt pustego zbiornika nie zostanie wyswietlony na mapie, jezeli zawarto$¢ zbiornika
zostata btednie obliczona, a zbiornik oprézni sie przed koricem trasy zadania.
« W trybie misji Route podczas dodawania cieczy do zbiornika natryskowego lub regulacji
parametréw pracy, punkt pustego zbiornika bedzie aktualizowany na trasie zgodnie z
iloscig dodanej cieczy i zmienionymi ustawieniami.

Sposéb dziatania

1. W zaktadce “Ustawienia drona” (Aircraft Settings) ustaw czynnos$¢ oprézniania zbiornika.
Aktywuj wykonanie tej czynnosci po uzupetnieniu zbiornika. W ustawieniach systemu opryskiwa-
nia wigcz wyswietlanie pustego zbiornika i punktéw do uzupetnienia.

2. Jezeli w aplikacji pojawi sie ostrzezenie o pustym zbiorniku, zraszacze automatycznie sie
wytacza, a dron wykona czynnos$¢ oprézniania zbiornika.

3. Upewnij sie, ze dron znajduje sie w trybie pracy manualnej. Wyladuj i wytacz silniki. Ponownie
napetnij zbiornik i szczelnie zabezpiecz jego pokrywe.

4. Wystartuj w trybie manualnym i skieruj drona na bezpieczng pozycje, a nastepnie wybierz tryb.

Konfiguracja Orchard

DJI Agras T30 obstuguje konfiguracje Orchard D)l oraz technologie zaprojektowang do opryskéw
sadowniczych. Uzytkownicy mogg zakupi¢ opcjonalny pakiet T30 Orchard Spray Package. Nalezy
zamontowac go na dronie, aby przeksztatci¢ drona w konfiguracje sadowniczg. Wiecej informacji
na temat montazu znajduje sie w Informacjach o produkcie T30 Orchard Spray Package. Po
przeksztatceniu drona w konfiguracje sadu nalezy réwniez zmieni¢ ustawienia w ustawieniach
zaawansowanych w zaktadce “Ustawienia drona” w przeznaczonej aplikacji. Korzystajac z
Phantom 4 RTK i DJI Terra, uzytkownicy mogg wygenerowac trase dla obszaru sadu na stronie
Fruit Tree w aplikacji Agriculture. Trasa ta moze by¢ wykorzystana w aplikacji D) Agras do bardziej
precyzyjnego i efektywnego opryskiwania sadéw.
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Return to Home (RTH)

Punkt Home (Home point): Domyslnym punktem Home jest pierwsza lokalizacja, w ktérej
dron odebrat silny sygnat GNSS &j|. Zauwaz, ze biata ikona GNSS wymaga co najmniej
czterech paskéw, zanim sygnat bedzie silny.

Return to Home RTH: Funkcja RTH powoduje powrdét drona do ostatniego zarejestrowane-
go punktu Home.

Dostepne sg trzy rodzaje funkcji RTH: Smart RTH, Low Battery RTH oraz Failsafe RTH.

Smart RTH

Przytrzymaj przycisk RTH na aparaturze, gdy GNSS jest dostepny, aby wigczy¢ Smart RTH.
Zaréwno Smart RTH jak i Failsafe RTH wykorzystuja te samg procedure. Dzieki Smart RTH mozesz
kontrolowa¢ wysokos$¢ drona, aby unikng¢ kolizji podczas powrotu do punktu Home. Nacisnij raz
przycisk RTH lub wychyl prawy drgzek do przodu, lub do tytu (0$ pitch), aby zakorfczy¢ procedure
Smart RTH i odzyskac kontrole nad dronem.

Low Battery RTH

Low Battery RTH jest dostepne tylko w misjach w trybie Route i A-B Route. Jesli w aplikacji, w
ustawieniach akumulatora drona jest ustawiona procedura wykonania RTH przy niskim stanie
natadowania (Low Battery Action), dron wstrzyma misje i automatycznie przejdzie do procedury
RTH, gdy akumulator osiggnie niski prég natadowania. Podczas RTH, uzytkownicy mogg kontrolo-
wac wysokos¢ lotu drona, aby unikng¢ kolizji podczas powrotu do punktu Home. Nacisnij raz
przycisk RTH lub pochyl prawy drazek aparatury (0$ pitch), aby wyj$¢ z RTH i odzyska¢ kontrole
nad dronem. Dron nie wejdzie w tryb RTH, jezeli w sekcji Low Battery Action ustawiono Ostrzeze-
nie (Warning).

Failsafe RTH

. Dron wejdzie w tryb RTH lub zawisnie w powietrzu jesli sygnat aparatury zostanie utracony.
" Mozliwe jest ustawienie innej czynnosci w aplikacji. Failsafe RTH bedzie dostepny tylko
wtedy, gdy ustawiono RTH.

Tryb Failsafe RTH jest automatycznie aktywowany, jesli sygnat aparatury zostanie utracony na
dhuzej niz trzy sekundy, pod warunkiem, ze punkt Home zostat pomysinie zarejestrowany, sygnat
GNSS jest silny®.ll , a modut RTK jest w stanie okresli¢ pozycje drona. Funkcja RTH jest
kontynuowana, jezeli sygnat aparatury zostanie odzyskany, a uzytkownik moze wtedy sterowac
dronem za pomoca aparatury. Naci$nij przycisk RTH jeden raz, aby anulowa¢ RTH i odzyskac
kontrole nad dronem.

llustracja procedury RTK

1. Zapis punktu Home (HP) 2. Potwierdzenie punktu Home 3. Utrata sygnatu aparatury
=T 2l k> =
= T = =
4. Rozpoczecie RTH po utracie 5. Trybél)?TH nawys. 15 m (mozna 6. Ladowanie po 5 s zawisu
sygnatu>3s Zinien}
Y8 I rgrt
- AL T, ]

= = =R
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Q Jesli RTH zostanie uruchomione podczas misji na trasie, dron moze zaplanowac tor lotu dla
RTH, aby omina¢ przeszkody dodane podczas planowania obszaru.

Aktualizacja punktu Home

Mozesz zaktualizowa¢ punkt Home w aplikacji DJI Agras podczas lotu. Istniejg dwa sposoby
ustawienia punktu Home:

1. Ustawi¢ biezace wspoétrzedne drona jako punkt Home.

2. Ustawi¢ aktualne wspoétrzedne aparatury jako punkt Home.

/\ Upewnij sig, ze przestrzen nad modutem GNSS nadajnika zdalnego sterowania (znajduja-
cym sie wewnatrz miejsca nad trybem przetgcznika lotu) nie jest zastonieta i ze w poblizu nie
ma wysokich budynkéw podczas aktualizacji punktu Home.

Aby zaktualizowa¢ punkt Home, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

1. Przejdz do aplikacji DJI Agras i wejdz w “Podglad operacji” (Operation View).

2. Nacisnij £ a nastepnie 38, i wybierz A\9“Lokalizacja punktu Home” (Home Point Location), aby
ustawi¢ biezace wspétrzedne drona jako punkt Home.

3. Naci$nij £¢, a nastepnie 3, i wybierz o “Ustawienia lokalizacji punktu Home” (Home Point
Location settings), aby ustawic¢ biezagce wspoétrzedne aparatury jako punkt Home.

4. Wskazniki statusu drona migaja na zielono, sygnalizujac, ze nowy punkt Home zostat ustawiony
pomysinie.

RTH - informacje dotyczace bezpieczenistwa

Dron nie wejdzie w tryb RTH, jezeli RTH zostanie uruchomione, gdy dron znajdzie
sie w promieniu 2 m od punktu Home, ale aparatura nadal bedzie sygnalizowac
alarm. Wyjdz z trybu RTH, aby anulowa¢ alarm.

Dron nie moze powrdci¢ do punktu Home, gdy sygnat GNSS jest staby (ikona GNSS
wyswietla sie na czerwono) lub jest niedostepny.

Omijanie przeszkéd podczas RTH

W optymalnym $rodowisku pracy dostepne jest omijanie przeszkéd podczas RTH. Jezeli w
odlegtosci do 20 m od drona znajduje sie przeszkoda, dron zwalnia, a nastepnie zatrzymuije sie i
zawisa. Dron wychodzi z procedury RTH i czeka na dalsze komendy.

Funkcja bezpiecznego lgdowania (Landing Protection)

Funkcja bezpiecznego lagdowania aktywuje sie podczas automatycznego lagdowania i wyglada
nastepujgco:

1. Po przybyciu do punktu Home dron obniza putap do pozycji 3 m nad ziemig i zawisa.

2. Kontroluj drazki aparatury pitch i roll, aby dostosowac pozycje drona i upewnic sie, ze teren jest
odpowiedni do wylgdowania.

3. Wychyl w dét drazek przepustnicy lub postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie w aplikacji, aby wylagdowa¢ dronem.

Podczas korzystania z pozycjonowania RTK, dron bedzie lgdowat bezposrednio, zamiast
wchodzi¢ w funkcje Landing Protection. Funkcja bezpiecznego lgdowania jest nadal
dostepna, jesli dron wykonuje misje na trasie z drzewami owocowymi (fruit tree route
operation) zaplanowang za pomoca aplikacji DJI Terra.
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Ostrzezenia o niskim poziomie natadowania akumulatoréw i niskim napieciu

Dron posiada ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatoréw, ostrzezenie o
krytycznie niskim poziomie natadowania akumulatoréw oraz ostrzezenie o krytycznie niskim
napieciu.

1. Jezeli w aplikacji pojawi sie komunikat ostrzegajacy o niskim poziomie natadowania akumulato-
ra, skieruj drona w bezpieczne miejsce i jak najszybciej wyladuj. Zatrzymaj silniki i wymiers
akumulator. Dron przejdzie do trybu RTH automatycznie po pojawieniu sie w aplikacji ostrzezenia
o niskim poziomie natadowania akumulatora, jezeli w ustawieniach akumulatora drona dla opcji
Low Battery Action (Dziatanie przy niskim poziomie natadowania akumulatora) wybrano RTH.

2. Dron automatycznie obnizy sie i wyladuje, gdy w aplikacji pojawi sie ostrzezenie o krytycznie
niskim poziomie natadowania akumulatora lub ostrzezenie o krytycznym napigciu (napigcie
akumulatora nizsze niz 47,6 V). Ladowania nie mozna anulowac.

Q Uzytkownicy mogg ustawi¢ limit ostrzezen o niskim poziomie akumulatora w aplikacji.

Funkcje RTK

Agras T30 jest wyposazony w poktadowy modut D-RTK. Pozycja drona okreslana przez podwdjne
anteny poktadowego D-RTK jest doktadniejsza niz standardowy czujnik kompasu i moze lepiej
znosi¢ zaktécenia magnetyczne pochodzace od metalowych konstrukgji i linii wysokiego napiecia.
Gdy wystepuje silny sygnat GNSS, podwdjne anteny aktywuja sie automatycznie, aby wyznaczy¢
potozenie drona.

Agras T30 obstuguje pozycjonowanie na poziomie centymetra, aby poprawi¢ prace w rolnictwie,
gdy jest uzywany z mobilng stacja DJI D-RTK 2. W celu skorzystania z funkcji RTK postepuj zgodnie
z ponizszymi instrukcjami.

Wiaczanie / Wytaczanie RTK

Przed kazdym uzyciem upewnij sie, ze funkcja pozycjonowania drona RTK jest wtgczona, a zrodto
sygnatu RTK jest prawidtowo ustawione na D-RTK 2 Mobile Station lub Network RTK. W
przeciwnym razie nie bedzie mozna uzywa¢ RTK do pozycjonowania. PrzejdZ do podgladu
operacji w aplikacji, nacisnij £, a nastepnie wybierz RTK, aby wyswietli¢ i wprowadzi¢ ustawienia.
Upewnij sie, ze funkcja pozycjonowania RTK drona jest wytgczona, jesdli nie jest uzywana. W
przeciwnym razie dron nie bedzie modgt wystartowaé, gdy nie ma dostepnych danych
réznicowych.

Korzystanie z mobilnej stacji DJI D-RTK 2

1. Wiecej informacji na temat potaczenia oraz konfiguracjg miedzy dronem a mobilng stacjg
znajduje sie w instrukgji obstugi stacji D-RTK 2.

2. Wiacz zasilanie stacji mobilnej i poczekaj, az system rozpocznie wyszukiwanie satelitéw. Ikona
statusu RTK A w gornej czesci podgladu operacji w aplikacji wskazuje, ze dron uzyskat i
wykorzystat dane réznicowe ze stacji mobilnej.

Korzystanie z ustugi Network RTK Service
Ustuga Network RTK wykorzystuje aparature zamiast stacji bazowej do potaczenia sie z

zatwierdzonym serwerem Network RTK w celu uzyskania danych réznicowych. Podczas
korzystania z tej funkcji aparatura musi by¢ wtgczona i podtgczona do internetu.

1. Upewnij sie, ze aparatura jest zbindowana z dronem i ma dostep do Internetu.

2. Przejdz do podgladu operacji (Operation View) w aplikacji, naciénij £, a nastepnie RTK. Ustaw
Zrédto sygnatu RTK na Custom Network RTK, a nastepnie wprowadz informacje o sieci.

3. Poczekaj, az aparatura potaczy sig z serwerem Network RTK. Ikona statusu RTK ‘& w gérnej
czesci podgladu operacji w aplikacji wskazuje, ze dron uzyskat i wykorzystat dane RTK z serwera.
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Wskazniki LED drona

Na ramionach drona znajduja sie wskazniki LED oznaczone od M1 do M6. Wskazniki LED na M2
i M6 sa wskaznikami przednimi i podczas lotu $wiecg na czerwono, wskazujac przéd drona.
Wskazniki LED na M3 i M5 sg wskaznikami tylnymi i podczas lotu $wiecg na zielono, wskazujac tyt
drona. Wskazniki LED na M1 i M4 informujg o statusie drona. Sa one wytgczone, gdy dron jest w
locie. Wskazniki informujg o statusie, gdy dron nie jest w trakcie lotu. Wiecej informacji na temat
statusu drona mozna znaleZ¢ w rozdziale “Dodatkowe informacje”.




Aparatura ste rujalca
Opis aparatury

Aparatura wykorzystuje system transmisji obrazu DJI OcuSync Enterprise o maksymalnym
zasiegu sterowania do 7 km. Posiada wbudowany, oparty na systemie Android wyswietlacz, ktéry
umozliwia niezalezne uruchamianie aplikacji DJI Agras w celu planowania operacji i wy$wietlania
informacji dotyczacych statusu drona. Tryb Multi-Aircraft Control (obstugiwany w pézniejszym
czasie) moze by¢ uzywany do koordynowania pracy do dronéw w tym samym czasie, aby
zwiekszy¢ wydajnos¢ pracy.

Korzystanie z aparatury sterujgcej

Wigczanie i wylaczanie aparatury
Zaréwno wbudowany jak i zewnetrzny akumulator moga by¢ wykorzystywane do zasilania
aparatury. Poziom natadowania akumulatora jest wskazywany przez wskaZzniki LED na
aparaturze sterujgcej lub na akumulatorze.

Aby wigczy¢ aparature, nalezy wykonac nastepujgce czynnosci:

1. Gdy aparatura jest wytaczona, nacisnij raz przycisk zasilania, aby
sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania wbudowanego akumulatora.
Nacisnij przycisk poziomu natadowania akumulatora na akumulatorze
zewnetrznym, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania. Jesli poziom
natadowania jest zbyt niski, nalezy natadowa¢ akumulator przed uzyciem.
2. Naciénij raz przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj, aby
wiaczy¢ aparature.

3. Po whaczeniu zasilania aparatura emituje sygnat dzwigkowy. Wskaznik
LED statusu zaswieci sie na zielono, gdy bindowanie zostanie zakoriczone.

4. Powtdrz krok nr 2, aby wytgczy¢ aparature sterujaca.

5. W przypadku korzystania z zewnetrznego akumulatora nalezy upewnic sie, ze wewnetrzny
" akumulator jest w petni natadowany. W przeciwnym razie aparatura nie bedzie mogta
zostac wigczona.

tadowanie akumulatoréw aparatury
Wbudowany akumulator

Nataduj wbudowany akumulator aparatury za pomocg tadowarki USB oraz kabla USB-C.

Gniazdo zasilania  tadowarka
(100 -240V) usB

« Do tadowania aparatury sterujgcej uzywaj oryginalnej tadowarki USB autoryzowanej
przez DJI. Jedli nie posiadasz oryginalnej tadowarki, zalecana jest tadowarka USB z
certyfikatem FCC/CE o napieciu 12 V/2 A.

* Akumulator roztaduje sie, gdy bedzie przechowywany przez dtuzszy okres czasu. Nalezy
tadowac akumulator co najmniej raz na trzy miesigce, aby zapobiec roztadowaniu.
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Wskazniki LED poziomu natadowania akumulatora na aparaturze sterujgcej wskazuja stan
podczas tadowania. Szczegdtowe informacje znajdujg sie w ponizszej tabeli.

Wskazniki LED Opis

Migaja szybko Akumulator jest tadowany za pomoca tadowarki Quick Charge.
Migaja wolno Akumulator jest tadowany za pomoca zwyktej tadowarki.

Stale $wiecg Akumulatory zostaty natadowane.

Akumulator zewnetrzny
Nataduj zewnetrzny akumulator za pomocg zatgczonego zasilacza sieciowego lub tadowarki HUB.

1. Umies$¢ akumulator w tadowarce, podtgcz zasilacz sieciowy do tadowarki i podtgcz tadowarke
do gniazdka (100-240 V, 50/60 Hz).

2. tadowarka HUB automatycznie taduje akumulatory w kolejnosci zgodnej z poziomem
natadowania akumulatora od wysokiego do niskiego.

3. Wskaznik LED miga na zielono podczas tadowania i przestaje migac (stale $wieci) po catkowitym
natadowaniu. tadowarka HUB wydaje sygnat dZwiekowy, gdy tadowanie jest zakoriczone. Aby
wytaczy¢ sygnat dzwiekowy, wyjmij akumulator lub wytacz przycisk na tadowarce.

Gniazdo
zasilania

—"%/H
Zasilacz sieciowy AC

tadowarka Hub

/N Nataduj i roztaduj akumulator co najmniej raz na trzy miesiace.

L= Port zasilania USB moze by¢ uzywany do tadowania urzadzes mobilnych 5V/2A.

Wskazniki LED Opis

Migaja na zielono tadowanie akumulatora.

Staty kolor zielony W petni natadowany akumulator.

Migaja na czerwono Btad tadowarki. Uzyj oryginalnej tadowarki D)I.
Staty kolor czerwony Btad akumulatora.

Migai 61t Zbyt wysoka/niska temperatura akumulatora. Temperatura musi
18aja na zotto miescic¢ sie w zakresie 5° do 40°C
Staty kolor zétty Akumulator gotowy do tadowania.

Migaja na przemian na

Nie wykryto akumulatora.
zielono ey




Sterowanie dronem

Ta sekcja wyjasnia jak sterowac kierunkiem drona za pomoca aparatury sterujacej.
Mozna ustawi¢ nastepujgce tryby sterowania: Mode 1, Mode 2 lub Mode 3.

Mode 1 .
Lewy drazek Przd | Prawy drazek
i | “
N | N
o 1+ Q7
: 3 i
Tyt !
SISEECE Y
1 Lewo Prawo
Skret w lewo Skret w prawo '
Mode 2
Lewy drazek 3 Prawy drazek —
X i &
i ! i
® _— | ® l
¥ T | \4
Dot i
i Tyt
e Q l ) - (Cew) & [ »
Skret w lewo Skret w prawo | Lewo Prawo
Mode 3
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Ponizszy przyktad opisuje tryb Mode 2:

Aparatura Dron (e strzatka
(Mode 2) wskazuje kierunek)

Uwagi

Drazek przepustnicy: Przesun lewy drazek w
pionie, aby kontrolowa¢ wysoko$¢ lotu.
Wychyl drazek w goére, aby sie wzniesc,
wychyl w dét, aby sie obnizy¢. Uzyj lewego
drazka do startu, gdy silniki obracajg sie z
predkoscig jatowa. Dron zawisa w miejscu,
jezeli drazek jest ustawiony w pozycji
Srodkowej. Im bardziej drazek jest odsuniety
od pozycji Srodkowej, tym szybciej dron
zmienia wysokos¢.

Drazek osi Yaw: Przesun lewy drazek
poziomo, aby kontrolowac kurs drona. Wychy!
drazek w lewo, aby obrdci¢ drona przeciwnie
do ruchu wskazéwek zegara, wychyl w prawo,
aby obréci¢ drona zgodnie z ruchem
wskazoéwek zegara. Dron zawisa w miejscu,
jesli drazek znajduje sie w pozycji Srodkowej.
Im bardziej drazek jest odsuniety od pozycji
Srodkowej, tym szybciej dron sie obraca.

Drazek osi Pitch: Przesunn prawy drazek w
pionie, aby kontrolowa¢ nachylenie drona.
Wychyl drazek w gére, aby lecie¢ do przodu,
wychyl w dét, aby lecie¢ do tytu. Dron unosi sie
w miejscu, jedli drazek jest ustawiony w pozycji
srodkowej. Przesun drazek dalej, aby uzyskac
wigkszy kat nachylenia i szybszy lot.

Drazek osi Roll: Przesun prawy drazek
sterujgcy  poziomo, aby  kontrolowac
przechylanie sie drona. Wychyl drazek w lewo,
aby lecie¢ w lewo i w prawo, aby lecie¢ w
prawo. Dron zawisnie w miejscu, jesli drazek
znajduje sie w pozycji Srodkowej. Przesun
drazek dalej, aby uzyska¢ wiekszy kat
przechylenia i szybszy lot.
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Sterowanie systemem oprysku

Zdalne wykonanie oprysku za pomocg pokretta dawkowania oprysku lub przyciskéw oprysku i C1,
lub C2.

1. Pokretto natezenia oprysku
W trybie pracy manualnej przekre¢ w lewo, aby zmniejszy¢ i w prawo, aby zwiekszy¢ dawke
oprysku.

*Aktualna dawka oprysku jest widoczna w aplikacji.

2. Przycisk spryskiwania
W trybie pracy manualnej nacisnij, aby rozpocza¢ lub zakorczy¢ opryskiwanie.

3. Przycisk przetaczania miedzy podglagdem FPV a mapa

W podgladzie operacji w aplikacji DJI Agras nacisnij przycisk, aby przetaczy¢ pomiedzy FPV a
podgladem mapy.

4. Przycisk C1

Podczas planowania obszaru naciénij przycisk, aby przetgczy¢ miedzy trybem przeszkéd (Obstacle
mode) a trybem punktéw trasy (Waypoints mode). Podczas planowania obszaru nie mozna
dostosowac funkgji przycisku.

Gdy nie planujesz obszaru, uzyj aplikacji, aby dostosowac przycisk. Na przyktad, jesli przycisk
zostat dostosowany do funkgji rejestrowania punktu A (record Point A), w przypadku misji A-B
Route, nacisnij przycisk, aby zarejestrowac punkt A trasy misji.

5. Przycisk C2

Podczas planowania obszaru nacisnij ten przycisk, aby doda¢ punkt trasy lub punkt przeszkéd.
Podczas planowania obszaru nie mozna dostosowac funkcji przycisku.

Jesli nie planujesz obszaru, dostosuj przycisk za pomoca aplikacji. Na przyktad, jesli przycisk zostat

dostosowany do rejestrowania punktu B, w przypadku misji A-B Route, nacisnij przycisk, aby
zarejestrowac punkt B trasy misji.
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Ponizsza tabela jest podsumowaniem, jak sterowac systemem oprysku w réznych trybach za pomoca
aparatury.

Tryby Pokretio dawki Przycisk oprysku Przycisk przetaczania o 5
oprysku FPVIMapa Przycisk C1 Przycisk C2
Route operation mode / / widoku
AB Route operation ‘ / / widoku ‘
Ustaw dawk Rozpoczynanie lub
Manual operation mode staw dawke widoku
oprysku
oprysku
Manual Plus operation ‘ Ustaw dawke I widoku ‘
le oprysku
Field Planning , , , Tiyb omijania przeszicd | Dodaj punkt rasy
I Trybpunktowtrasy |/ omijania przeszkod

Przetgcznik trybu lotu

Pozycja Tryb lotu
P P-mode (Pozycjonowanie o
A A-mode (Pozycjonowanie bez GPS)
P P-mode (Pozycjonowanie GPS’

Niezaleznie od pozycji przetacznika na aparaturze, dron domysinie rozpoczyna lot w trybie P-mode. Aby
przetaczy¢ tryby lotu, najpierw przejdz do zaktadki “Podglad operacji” (Operation View) w aplikacji DJI
Agras, nacisnij $& , a nastepnie f)@ , i wigcz “Tryb wysokosciowy” (Attitude Mode) w Ustawieniach
zaawansowanych (Advanced Settings). Po wiaczeniu trybu Attitude przetacz przetacznik na P, a
nastepnie na A, aby przetaczyc tryb lotu na tryb Attitude.

Dron po wiaczeniu zasilania domysinie uruchamia si¢ w trybie P, nawet jesli tryb A zostat wczesniej
wigczony w aplikacji. Jedli wymagany jest tryb A, przetacz przetacznik trybu lotu, jak wspomniano
powyzej, po wkaczeniu aparatury i drona.

Przycisk RTH

Przytrzymaj przycisk RTH, aby sprowadzi¢ drona z powrotem do ostatniego zarejestrowanego
punktu Home. Dioda LED wokét przycisku RTH miga na biato podczas RTH. Uzytkownicy moga
sterowac wysokoscig drona podczas lotu do punktu Home. Nacisnij przycisk ponownie, aby
anulowac RTH i odzyskac¢ kontrole nad dronem.




Strefa optymalnego zasiegu

Gdy kat pomiedzy antenami a tylng czescig aparatury wynosi 80° lub 180°, komunikacja pomiedzy
aparatura sterujgcg a dronem osigga optymalng wydajnos¢.

Staraj sig utrzymac drona wewnatrz optymalnej strefy transmisji. Jesli sygnat jest staby, wyreguluj
anteny lub podle¢ dronem blizej.

Kombinacje przyciskéw
Niektdre czesto uzywane funkcje mozna aktywowac za pomocg kombinacji przyciskdw. Aby uzy¢
kombinacji przyciskéw, przytrzymaj przycisk wstecz, a nastepnie nacisnij inny przycisk.

Sprawdzanie dostepnych kombinacji przyciskéw

Przytrzymaj przycisk Wstecz, az kontroler zawibruje, aby sprawdzi¢ kombinacje przyciskow:

1130 f oox
Weisni{Z5] a nastepnie odpowiedni praycisk, aby wykonat czynnose.

Tryb jasnoscl Regulacia goénosci

Nagrywanie ekranu Screenshot

Recent 4 (3) »

Quick Settings

Kombinacje przyciskéw

Uzywanie kombinacji przyciskéw

Poszczegélnych funkcji kombinacji przyciskéw nie mozna zmieni¢. W ponizszej tabeli przedsta-
wiono funkcje kazdej kombinacji przyciskow.
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Kombinacje przyciskéw Opis

Przycisk funkcyjny + Prawe pokretto Regulacja gtosnosci systemu
Przycisk funkcyjny + Lewe pokretto Regulacja jasnosci ekranu

Przycisk funkcyjny + Przycisk oprysku Nagrywanie ekranu

Przycisk funkcyjny + Przycisk FPV / Mapa Screenshot

Przycisk funkcyjny + Przycisk 5D (gora) Powroét do ekranu gtéwnego

Przycisk funkcyjny + Przycisk 5D (dot) Otworz szybkie ustawienia

Przycisk funkcyjny + Przycisk 5D (lewo) Sprawdz ostatnio otwierane aplikacje
Przycisk funkcyjny + Przycisk 5D (prawo) Otwoérz App Center

Kalibracja kompasu

Po uzyciu aparatury w miejscach, w ktérych wystepuja zaktdcenia elektromagnetyczne, moze by¢
konieczna kalibracja kompasu. Jesli kompas aparatury wymaga kalibracji, zostanie wyswietlony
komunikat ostrzegawczy. Aby rozpocza¢ kalibracje, nalezy dotkng¢ komunikatu ostrzegawczego.
W innych przypadkach nalezy wykona¢ ponizsze czynnosci, aby skalibrowa¢ aparature sterujaca.

1. Wiacz aparature.

2. Przeciagnij palcem w dét od géry ekranu, naciénij 8%, a nastepnie przewin w dét i wybierz
Kompas (Compass).

3. Postepuj zgodnie z instrukcjami na ekranie, aby skalibrowac aparature.

4. Uzytkownik otrzyma komunikat o pomysinym zakoriczeniu kalibracji.

Blokowanie powiadomier pozostatych aplikacji

Aby zapewni¢ bezpieczny lot, zaleca sie wytaczenie powiadomiert innych firm przed kazdym
lotem. Wykonaj ponizsze czynnosci, aby wytgczy¢ powiadomienia innych firm.

Wiacz aparature sterujaca. Przesun palcem w dét od géry ekranu, nacinij %, nastepnie Powiado-
mienia (Notifications) i wtgcz opcje Nie przeszkadza¢ (Do Not Disturb). Po wykonaniu tych
czynnosci wszystkie powiadomienia pozostatych aplikacji beda wyswietlane na pasku powiado-
mien tylko wtedy, gdy uzytkownik korzysta z aplikacji D)l Agras.

Wskazniki LED aparatury sterujacej

s s s s -- Wskaznik poziomu natadowania
akumulatora

Wskaznik LED- - - -

Wskazniki poziomu natadowania akumulatora wyswietlajg poziom natadowania akumulatora
aparatury. Wskaznik LED wyswietla status bindowania, ostrzezenia o drazku sterowniczym,
niskim poziomie akumulatora i wysokiej temperaturze.
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Dioda LED statusu Opis

Stafte swiatto czerwone Aparatura nie jest zbindowana z dronem.
State $wiatto zielone Aparatura jest zbindowana z dronem.
Migajace $wiatto niebieskie Aparatura jest zbindowana z dronem.

Temperatura aparatury jest zbyt wysoka lub poziom

Migajace Swiatto czerwone natadowania akumulatora w dronie jest niski.

Migajace $wiatto zotte Poziom akumulatora aparatury jest niski.
Migajace $wiatto niebieskie Drazki aparatury nie sa wycentrowane.
Wskazniki poziomu natadowania akumulatora Poziom natadowania akumulatora

75%~100%
50%~75%
25%~50%

000
Ceoe
OJONCNT
GJONON

0%~25%

Alerty aparatury sterujgcej

W sytuacjach, w ktérych wystepuje ostrzezenie, aparatura sterujgcg powiadomi uzytkownika o
tym poprzez wibracje i/lub sygnat dzwiekowy. Gdy aparatura wydaje sygnat diwiekowy, a
wskaznik $wieci sie na zielono, btgd moze by¢ zwigzany z dronem lub statusem lotu, a ostrzezenie
pojawi sie w aplikacji DJI Agras. Jesli btad dotyczy aparatury sterujgcej, ostrzezenie pojawi sie na
ekranie aparatury.

Aby wytaczy¢ sygnalizacje dzwiekowa, wiacz aparature sterujgca, przesun palcem od gory ekranu
w dét, naciénij £, a nastepnie “Dzwiek” (Sound) i wyreguluj gto$nosé¢ powiadomienia.

Bindowanie aparatury sterujacej

Aparatura sterujaca jest domyslnie zbindowana z dronem. Bindowanie jest wymagane tylko w
przypadku pierwszego uzycia nowej aparatury. W przypadku korzystania z funkcji sterowania
wieloma dronami wymagane jest powigzanie wszystkich dronéw z tg sama aparatura.

1. Wiacz aparature i otwérz aplikacje DJI Agras. Wiacz zasilanie w dronie.

2. Naciénij “Wykonaj operacje” (Execute Operation), aby przejé¢ do podgladu operacji i naciénij £,
a nastepnie o Wybierz bindowanie pojedyncze (Single Linking) lub bindowanie wielu modeli
(Multi Linking - jesli planujesz sterowa¢ wieloma dronami), a nastepnie naciénij “Rozpocznij
bindowanie” (Starting Linking). Wskaznik LED zacznie migac na niebiesko, a aparatura wyda dwa
sygnaty dZzwiekowe. Bedzie to oznacza¢, ze aparatura jest gotowa do zbindowania z dronem.

3. Przytrzymaj przycisk zasilania na akumulatorze przez pig¢ sekund. Wskazniki LED bedg migac
w sekwencji, wskazujac, ze trwa bindowanie.

4. Jesli bindowanie sie powiodto, wskaznik LED na aparaturze zaswieci si¢ na zielono. Jesli
bindowanie nie powiedzie sig, nalezy ponownie zainicjowa¢ procedure bindowania i ponowi¢
prébe.

5. Powt6rz kroki 3 i 4, aby zakonczy¢ bindowanie miedzy wszystkimi dronami i aparatura (jesli
wybrano opcje Multi Linking). Po zakoriczeniu nacisnij “Zakoricz bindowanie” (End Linking).
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Tryb sterowania wieloma dronami

Aparatura sterujaca jest wyposazona w tryb Multi-Aircraft Control, ktéry moze by¢ uzywany do
koordynowania pracy nawet trzech dronéw jednoczesénie w celu uzyskania wiekszej wydajnosci.
Jest to zalecane w przypadku duzych obszaréw opryskiwania. Uzytkownicy moga w aplikacji
przetaczac sie pomiedzy réznymi dronami.

35 * Tryb Multi-Aircraft Control moze by¢ uzywany tylko w trybie Route operation. Upewnij sie, ze
zakonczyte$ planowanie obszaru i powigzane konfiguracie przed wejsciem w tryb
Multi-Aircraft Control, poniewaz obszary nie mogg by¢ edytowane w trybie Multi-Aircraft
Control.

* Aby unikng¢ zaktécerr pomiedzy operacjami, nie nalezy obstugiwac wiecej niz trzech dronéw
w promieniu 50 m podczas korzystania z trybu Multi-Aircraft Control.

Tryb Multi-Aircraft Control

1. Podtacz maksymalnie trzy drony do tej samej aparatury zgodnie z krokami opisanymi w
rozdziale “Bindowanie aparatury sterujace;j”.

2. Po zbindowaniu zamknij ustawienia. Potgczone drony sg wyswietlane po lewej stronie ekranu i
posortowane wedtug numeroéw.

Przetacznik wyboru drona

Naci$nij w okienko statusu odpowiedniego numeru w aplikacji. Prawy gérny rég pola zmieni kolor
na czerwony, co oznacza, ze odpowiedni dron zostat wybrany. Drony, ktére nie zostaty wybrane
beda wyswietlaty niebieski tréjkat w prawym gérnym rogu okienka.

Loty w trybie Multi-Aircraft

1. Naciénij (Z], wybierz wiele obszaréw w znaczniku Obszary (Fields) i przeciagnij ikone kazdego
drona z numerem do obszaru, aby powigza¢ obszar i drona. Ustaw konfiguracje parametréw,
dodaj punkty potaczen, jesli to konieczne, i rozpocznij misje.

2. Naci$nij Start po wywotaniu misji dla wszystkich dronéw. Aby uruchomic¢ poszczegéine drony,
przesun suwaki dla kazdego z nich w oknie komunikatu. Przesur suwak na dole ekranu, aby
wszystkie drony wystartowaty jednoczesnie.

3. Uzytkownik moze réwniez wybrac¢ kolejno kazdego drona, aby zobaczy¢ przypisany do niego
obszar i misje.

4. Jezeli podczas lotu wystgpi jakakolwiek sytuacja awaryjna, nacié$nij Pauza (Pause), aby
wstrzymac wszystkie misje na Trasie. Wszystkie drony zawisng w miejscu i bedg mogty by¢
sterowane recznie. Dotknij Wznéw (Resume), aby kontynuowa¢ misje. Uzytkownicy moga
nacisngc¢ drazek osi Pitch lub osi Roll, aby wstrzymac¢ misje wybranego drona bez wptywu na misje
pozostatych dronéw.

5. Jesli ktérys z drondw zakonczy misje przed innymi, uzytkownik moze nacisngc¢ "+" w okienku
statusu drona, aby doda¢ nowa misje dla tego drona. Powtérz krok 1, aby rozpoczaé nowa misje,
jesli wszystkie drony zakoriczyty swoje misje.

Uwagi dotyczace trybu Multi-Aircraft

/N * Upewnij sie, ze omijanie przeszkod jest wigczone, aby drony mogly sie wzajemnie
omija¢ podczas misji.
« W przypadku korzystania z funkcji Connection Routing, planowana trasa potgczenia dla
kazdego drona bedzie omijac tylko te przeszkody, ktére sq w obszarze danego drona.

« Misje Orchard Configuration, mapy aplikacyjne i operacje rozsiewania nie sg obstugiwane
w trybie Multi-Aircraft Control.




/N * W trybie Multi Linking aktualizacje oprogramowania i rejestry sg niedostepne dla drona i
innych urzadzen z wyjgtkiem aparatury.
« Przy przetaczaniu miedzy trybem bindowana Single i Multi wystepuje krétkie opéznienie.
Informacje o urzadzeniu na liscie urzadzen potaczonych zostang automatycznie usuniete
po przetgczeniu.

Wyjscie z trybu Multi-Aircraft Control

Uzytkownicy mogg wyjs$¢ z trybu za pomoca jednej z trzech nastepujacych metod.

Metoda 1: Zbinduj aparature z jednym dronem. Zapoznaj sie z rozdziatem “Bindowanie aparatury
sterujacej” i postepuj zgodnie z instrukcjami dotyczgcymi trybu bindowania Single Linking.

Metoda 2: Na liscie zbindowanych dronéw usun pozostate drony i pozostaw tylko jednego.
Aparatura bedzie sterowata tylko tym dronem i bedzie on mégt pracowac w innych trybach misji.

Metoda 3: Wytaczenie zasilania dronéw, ktére nie sa potrzebne i pozostawienie jednego drona
wigczonego. Aparatura bedzie sterowac tylko tym dronem i bedzie mégt on pracowaé w innych
trybach misji.

Uwagi: Jedli pozostate drony zostang ponownie wiaczone, aparatura i zbindowany dron

automatycznie wejdg w tryb Multi-Aircraft Control. W celu catkowitego wyjscia z trybu sterowania
wieloma dronami nalezy skorzysta¢ z metody 1 lub 2.
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Aplikacja DJI Agras

Aplikacja DJI Agras jest przeznaczona do zastosowan rolniczych. Aplikacja posiada przejrzysty i
funkcjonalny interfejs, ktéry umozliwia zmiane konfiguracji wielu ustawien, a takze sprawdzenie
statusu drona, systemu opryskowego i innych urzadzeri podtgczonych do aparatury. Po
zaplanowaniu obszaru za pomocg inteligentnego systemu planowania operacji w aplikacji dron
moze automatycznie podgzac po wstepnie zaplanowanej trasie lotu.

Ekran gtéwny

N 13

. Zarzadzanie zadaniami

& : przegladanie zaplanowanych obszaréw, postepéw misji oraz zasobéw takich jak mapy
recepturowe. Mozesz zsynchronizowa¢ dane lokalne z danymi na platformie DJI AG.

2. Informacje o uzytkowniku
A : wyswietlanie informacji o koncie.
3. Informacje o dronie
3% : wyswietlanie informacji o zbindowanym dronie, takich jak wersja oprogramowania.
4. Rozwigzywanie probleméw
@ : wyswietlanie rozwigzan dla btedéw kazdego modutu i wczytywanie logéw btedéw.
5. Centrum Powiadomien
<0 : sprawdzanie powiadomier o wszelkich zmianach dotyczacych drona, uzytkownikéw lub
misji.
6. Ustawienia ogoéine
%3 : umozliwia podglad ustawien takich jak jednostki miary, diagnostyka sieci oraz ustawienia
systemu Android.
7. Status potgczenia modutu zewngtrznego
& - Pokazuje, czy modut zewnetrzny aparatury (modut 4G) jest podtaczony.
8. Moc sygnatu 4G

44 : ikona jest wyswietlana, jesli jest zamontowany modut 4G. Pokazuje ona aktualng moc
sygnatu modutu 4G.
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9. Poziom natadowania zewnetrznego akumulatora
2] E : ta ikona jest wyswietlana, jesli zamontowany jest akumulator zewnetrzny.
Pokazuje ona aktualny poziom natadowania akumulatora zewnetrznego.
10. Poziom natadowania wbudowanego akumulatora
[EER) : pokazuje aktualny poziom natadowania wbudowanego akumulatora.
11. Powiadomienia o aktualizacjach systemu
: wyswietla powiadomienia o aktualizacji oprogramowania. Naci$nij, aby przejs¢ do strony
Z oprogramowaniem sprzetowym.
12. Status zbindowania drona
@ : pokazuje, czy dron jest zbindowany z aparaturg sterujaca.
13. Zaplanuj obszar | Rozpocznij misje

Funkcja Zaplanuj obszar (Plan Field): naciénij przycisk i wybierz metode planowania, aby
zaplanowac obszar.

Funkcja Rozpocznij misje (Execute Operation): nacisnij w celu wejscia do zaktadki “Podglad
operacji” (Operation View), aby zobaczy¢ status drona, skonfigurowac ustawienia i przetgczac¢
sie pomiedzy réznymi trybami pracy.

Podglad operacji

M Route (RTK)

e, Sgedtimepgorpited I
106.2 05 242 ) ) Pause

1. Przycisk przetaczania trybu pracy
M/ M’/ AB : naciénij przycisk, aby przetaczy¢ miedzy trybami Manual (M), Manual Plus (M+) i
A-B Rote (AB).
2. Status systemu
: wskazuje aktualne tryby lotu, tryby pracy i komunikaty ostrzegawcze. Naciénij, aby
wej$¢ do Systemu Stanu Technicznego Drona (Aircraft Health System), aby
wyswietli¢ i zdiagnozowa¢ kazdy modut oraz przesta¢ dzienniki zdarzen.

3. Powiadomienie o poziomie cieczy

Wyswietla ilo$¢ cieczy pozostatej w zbiorniku opryskiwacza. Wyswietla petny zielony pasek, jezeli
ilos¢ cieczy pozostatej w zbiorniku natryskowym jest wystarczajgca. Zielona cze$¢ paska postepu
bedzie sie stopniowo zmniejsza¢ podczas opryskiwania dronem. Zmieni kolor na czerwony, gdy
poziom pozostatej cieczy zblizy sie do progu ostrzezenia o pustym zbiorniku.
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4. Status sferycznego SyStEle radarowego
(@) : pokazuije stan sferycznego radaru cyfrowego i odlegto$¢ wykrywania przeszkéd bocznych.
Nacisnij, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ radar i ustawi¢ odlegto$¢ wykrywania przeszkod
bocznych w menu podrecznym. Gdy radar jest wytgczony, wytaczone jest tylko poziome
unikanie przeszkdd. Stabilizacja wysokosci nie jest wytaczona.

w

. Moc sygnatu RTK/GNSS

e - taikona jest wyswietlana, gdy RTK jest wtaczone i dziata prawidtowo. W prawym gérnym
rogu RTK znajduje sie liczba potagczonych satelitéw. Nad ikong RTK wys$wietlany jest jeden
z trzech ponizszych statuséw: FIX wskazuje, ze obliczenia danych réznicowych zostaty
zakonczone i dron moze uzywac¢ RTK do pozycjonowania. Dron moze wystartowac tylko w
tym statusie. Status FLOAT wskazuje, ze system oblicza dane réznicowe. Poczekaj na
wyswietlenie FIX. Status SINGLE wskazuje, ze dane réznicowe nie zostaly uzyskane.
Poczekaj na wyswietlenie statusu FIX.

& i : ta ikona jest wyswietlana, gdy RTK nie jest uzywany. Pokazuje ona aktualng moc sygnatu
GNSS i liczbe potgczonych satelitow.

6. Status potaczenia RTK

Ikony wyswietlane podczas korzystania z danych RTK. Wyswietlone ikony réznig sie w przypadku
korzystania z ustugi D-RTK 2 lub Network RTK.

i - wyswietla moc sygnatu RTK podczas korzystania z ustugi D-RTK 2.

: wskazuje, ze potgczenie z D-RTK 2 jest nieprawidiowe. Skorzystaj z podpowiedzi w
aplikadji.

“@ :wyswietla moc sygnatu RTK podczas korzystania z ustugi Network RTK.

. @ wskazuje, ze potgczenie z serwerem Network RTK jest nieprawidtowe. Skorzystaj z
podpowiedzi w aplikacji.

7. Moc sygnatu sterowania
& all - wySwietla moc sygnatu potaczenia miedzy dronem a aparaturg sterujaca.

8. Parametry akumulatora
BA99% : wyswietla aktualny poziom natadowania akumulatora.

9. Wiecej ustawien
Naciénij #% , aby przejé¢ do menu rozszerzonego, umozliwiajacego przegladanie i regulacje
parametréw wszystkich pozostatych ustawien.

3¢ Ustawienia drona: obejmujg ustawienie maksymalnej wysokosci, maksymalnego dystansu
lotu, trasy potgczenia oraz predkosci i wysokosci RTH, czynnosci po opréznieniu zbiornika i
zakonczeniu operacji, czynnosci po opréznieniu zbiornika w punkcie uzupetniania zawartosci,
zachowania drona oraz przerwanie pracy w przypadku utraty sygnatu aparatury, lokalizacja
punktu Home, jasno$¢ odwietlenia, a takze ustawienia zaawansowane.

7. Ustawienia systemu opryskiwania: obejmujg przetacznik systemu opryskiwania, a takze
ustawianie poziomu cieczy w zbiorniku i progu ostrzegawczego pustego zbiornika, kalibracje
wydajnosci pompy, przeptywomierza, wskaznika poziomu cieczy i modelu dyszy, przywraca-
nie ustawien fabrycznych przeptywomierza oraz okreslanie, wyswietlanie danych systemu
opryskiwania, punkty pustego zbiornika i uzupetniania cieczy oraz alerty o btedach przeptywo-
mierza.

@ Ustawienia aparatury: obejmujg bindowanie i kalibracje aparatury, ustawianie trybu drazka
sterujacego i konfigurowalnych przyciskéw oraz sprawdzanie informacji o zbindowanych
dronach.

®) Ustawienia radaru: obejmuja ustawienie stabilizacji wysokosci, poziomego omijania
przeszkéd, omijania gérnych przeszkéd, automatycznego omijania przeszkéd, odlegtodci
wykrywania przeszkdd bocznych, wyswietlania odlegtosci od przeszkdd, odlegtosci
ostrzegawczej, przejrzystosci wskaznika wysokosci, wielkosci wskaznika wysokosci, terenu
zadania i kalibracji kata wykrywania.
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RTK Ustawienia RTK: obejmujg pozycjonowanie RTK drona, Zrédto sygnatu RTK i analogiczne

HD
A

10.

1.

12.

Przetaczanie miedzy widokiem FPV z przod:
itylu

15.
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ustawienia.

Ustawienia przesytania obrazu: obejmuja tryb kanatu i wybor czestotliwosci.

Akumulator drona: zawiera prog ostrzegawczy niskiego poziomu akumulatora, wyswietla
niski poziom akumulatora oraz informacje o akumulatorze.

Ustawienia ogélne: obejmuja ustawienia mapy, wyswietlanie trasy lotu i ustawienia FPV.

Tryby Mapy (Map mode)
$ @ naci$nij, aby przetagczy¢ miedzy trybem Standardowym, Satelitarnym lub Nocnym.

Tryb podazania za lokalizacjg (Location follow)

Nacisnij, aby wybra¢, czy wyswietlana mapa ma podazac za lokalizacja drona.

< : nacisnij, aby wysrodkowac drona na mapie.

< + nacisnij, aby utrzymac wys$wietlanie mapy w statej pozycji niezaleznie od potozenia

drona.

Lokalizacja

O : nacisnij, aby wysrodkowa¢ mape wokét potozenia drona lub ostatnio zarejestrowanego

punktu Home.

. Wyczysc¢ ekran

@ : naci$nij, aby usunac trase lotu aktualnie wyswietlang na mapie.

. Widok z kamer FPV

Wyswietla obraz na zywo z kamer FPV. Nacisnij, aby przetaczy¢ miedzy widokiem mapy a
widokiem kamery. DomysInie wys$wietlany jest widok z przedniej kamery FPV. Uzytkownicy
moga zmieni¢ sposéb wyswietlania za pomoca ponizszych ikon.

Widok FPV z przodu i tytu Widok FPV
Przyciski kontroli misji

Stuzg do sterowania dronem podczas réznych typéw misji, w tym pomiaru obszaru zadania
oraz inicjowania, rozpoczynania, wstrzymywania lub korniczenia misji.

. Wskaznik radaru

Wyswietla informacje takie jak orientacja drona i punkt Home. Pokazuje informacje o
wykrytych przeszkodach, gdy wiaczona jest funkcja poziomego unikania przeszkéd.
Czerwone, z6tte i zielone strefy wskazuja wzgledng odlegtos¢ przeszkdd w zakresie od bliskiej
do dalekiej. Wartos¢ wskazuje odlegtos¢ w metrach lub stopach w zaleznosci od ustawien.

. Wskaznik gérnego omijania przeszkod

Jedli wigczona jest funkcja gérnego omijania przeszkdd w goérnej czesci ekranu pojawi sie
czerwona strefa, gdy zostanie wykryta przeszkoda, wraz z odlegtoscig od niej.

. Telemetria i status lotu

Wysokos$¢: gdy funkcja stabilizacji wysokosci modutu radaru jest wigczona, wyswietla ona
wysokos$¢ pomiedzy dronem a najblizszym obiektem lub podtozem pod dronem. Naciénij
warto$¢, aby jg dostosowacd. Jesli funkcja stabilizacji wysokosci jest wytaczona, wyswietlana
jest wysoko$¢ miedzy dronem a punktem startu.

Przeptyw: wyswietla wielko$¢ przeptywu cieczy.

Odlegtos¢: wyswietla odlegtos¢ poziomg od drona do punktu Home.



Predkos¢: wyswietla predkos¢ lotu drona.
Obszar: wyswietla wartosci zwigzane z obszarem zadania, w tym nastepujace dane:

a. Zakres obszaru: wyswietla warto$¢ catkowitego obszaru planowania przy planowaniu misji w
trybie Route.

b. Obszar zadania: wyswietla warto$¢ rzeczywistej powierzchni planowanej trasy zadania po
zaplanowaniu obszaru. Powierzchnia jest planowana wedtug nastepujacego wzoru: Obszar
zadania = zakres obszaru - obszar przeszkéd - obszar strefy bezpieczenstwa

c. Obszar przeszkod: wyswietla warto$¢ obszaru przeszkéd mierzong podczas planowania dla
misji w trybie Route.

d. Obszar strefy bezpieczenstwa: wyswietla warto$¢ obszaru strefy marginesu bezpieczenstwa,
jesli margines bezpieczenstwa jest skonfigurowany podczas planowania obszaru dla misji w
trybie Route.

e. Opryskany obszar: wyswietla warto$¢ juz opryskanego obszaru.

19. Lista misji
] Wyswietlane w trybie pracy M (Manual). Nacis$nij, aby wyswietli¢ planowane obszary i
aktywne misje oraz aby rozpocza¢ misje.
20. Konfiguracja parametréw

Naciénij, aby dostosowac parametry pracy po wejsciu w dowolny tryb misji. Regulowane
parametry obejmuja ilo$¢ rozpylanej cieczy, predkos$¢ lotu, odstepy miedzy trasami oraz
wysokos$¢ lotu drona nad roslinnoscia. Parametry, ktére mozna regulowac, réznig sie w
zaleznosci od trybu pracy.
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Lot

Srodowisko pracy

1. Nie nalezy uzywa¢ drona do opryskiwania przy wietrze wiejagcym z predkoscia ponad 18 km/h.
2. Nie nalezy uzywac drona w niekorzystnych warunkach pogodowych, takich jak $nieg, mgta,
wiatr przekraczajacy 28 km/h i ulewny deszcz (opad przekraczajacy 25 mm w ciggu 12 godzin).
3. Nalezy lata¢ wytacznie na otwartych przestrzeniach. Wysokie budynki i konstrukcje stalowe
moga wptywac na doktadnos$¢ kompasu i sygnatu GNSS.

4. Nalezy zwracac¢ uwage na stupy energetyczne, linie energetyczne i inne przeszkody. Nie nalezy
lata¢ w poblizu lub nad woda, ludZmi lub zwierzetami.

5. Nalezy utrzymywac drona caly czas w zasiegu wzroku (VLOS) i unika¢ lotéw w poblizu
przeszkdd, thumow, zwierzat i zbiornikéw wodnych.

6. Nalezy unikac latania w obszarach o wysokim poziomie elektromagnetyzmu, w tym w stacjach
bazowych, telefonii komérkowej i wiezach nadawczych.

7. Nie nalezy lata¢ na wysokosci wiekszej niz 4,5 km nad poziomem morza.

8. Aplikacja DJI Agras bedzie automatycznie sugerowac limit masy tadunku dla zbiornika w
zaleznosci od aktualnego statusu i otoczenia drona. Nie nalezy przekracza¢ zalecanego limitu
masy udzwigu podczas dodawania materiatu do zbiornika. W przeciwnym razie moze to mie¢
wptyw na bezpieczenstwo lotu.

9. Nalezy upewnic sie, ze moc sygnatu GNSS jest prawidtowa, a anteny D-RTK nie sg zablokowane
podczas pracy.

10. Nie nalezy lata¢ dronem w pomieszczeniach zamknigtych.

Ograniczenia lotéw i strefy GEO

Uzytkownicy dronéw (UAV) powinni stosowac sie do przepiséw lotniczych. Ze wzgleddw
bezpieczenstwa, limity lotu sg domysinie wtaczone, aby zapewni¢ uzytkownikom bezpieczne i
zgodne z prawem uzytkowanie drona. Uzytkownicy mogg zmieni¢ limity wysokosci i odlegtosci
lotu.

Podczas pracy z sygnatem GNSS o duzej mocy, limity wysokosci i odlegtosci oraz strefy GEO
wspotpracuja ze soba w celu monitorowania lotu. Przy stabej mocy sygnatu GNSS, tylko limit
wysokosci zapobiega przekroczeniu 100 metréow.

Maksymalne limity wysokosci i promienia

Uzytkownicy moga zmieni¢ maksymalng wysoko$¢ i ograniczenia promienia w aplikacji. Po
zakonczeniu lotu dron jest ograniczony do cylindrycznego obszaru, ktéry jest okreslony przez te
ustawienia. Ponizsze tabele przedstawiajg szczegoty tych limitow.

Maks.

wysokos¢ lotu Maks. promien

; Punkt Home
S~

Wysoko$¢ lotu przy wtgczonym
zasilaniu lub odlegto$¢ drona od

powierzchni.
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Z silnym sygnatem GNSS

Ograniczenia lotu
Maks. wysokos$¢ Wysoko$¢ lotu musi by¢ mniejsza od wysokosci zadanej.
Maks. promien Odlegto$¢ lotu musi miesci¢ sig w maksymalnym promieniu.

Ze stabym sygnatem GNSS

Ograniczenia lotu
Maks. wysokos$¢ Wysoko$¢ lotu musi by¢ mniejsza od wysokosci zadane;j.
Maks. promien Bez ograniczen.

« Jesli dron wleci do strefy ograniczonego ruchu, nadal mozna nim sterowac, ale moze on
lecie¢ tylko w kierunku do tytu.

« Jesli dron straci sygnat GNSS i wyleci poza maksymalny promien, ale pézniej odzyska
sygnat GNSS, automatycznie wrdci w wyznaczony zasieg.

Strefy GEO (GEO zones)

Strefy GEO sg podzielone na rézne kategorie. Wszystkie strefy GEO sg wymienione na oficjalnej
stronie DJI pod adresem: http://www.dji.com/flysafe.
Strefy GEO zostaty objasnione ponizej (wymagany GNSS):

W zaleznodci od lokalnych przepiséw pewien obszar wokét znacznika tworzy Strefe Ograniczong
(Restricted Zone), wewnatrz ktérej start i lot sg zabronione.

}e——Strefa ograniczona

|

- N
e <
Strefa Strefa bez
ograniczona ograniczen
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Silny sygnat GNSS

Obszar Ograniczenia

Strefa ograniczona Silniki sie nie uruchamiaja.

Jedli dron utraci sygnat GNSS i wejdzie w strefe ograniczong, ale
pdzniej odzyska sygnat GNSS, po odliczaniu rozpocznie pétautoma-
tyczne znizanie i wylgduje.

Strefa bez ograniczen Uzytkownicy mogg swobodnie lata¢ dronem.

Pétautomatyczne znizanie: Wszystkie polecenia z drazka oprécz polecenia z drazka przepustnicy
sg dostepne podczas znizania i lgdowania. Silniki automatycznie zatrzymuja sie po ladowaniu.

/\ Nie nalezy lata¢ w poblizu lotnisk, autostrad, dworcow, linii kolejowych, centréw miast lub innych
ruchliwych miejsc. Nalezy upewnic sie, ze dron stale znajduje sie w zasiegu wzroku uzytkownika.

Lista kontrolna przed startem

1. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca i akumulator drona sg w petni natadowane oraz, ze
stosowane pestycydy sg odpowiednie.

2. Upewnij sie, ze zbiornik opryskiwacza i akumulator s prawidtowo zamontowane.

3. Upewnij sie, ze wszystkie czesci sg bezpiecznie i prawidtowo zamontowane

4. Upewnij sie, ze wszystkie przewody sg prawidtowo i bezpiecznie podtaczone.

5. Upewnij sie, ze $migta sg bezpiecznie zamontowane. Sprawdz, czy w silnikach i $migtach nie
ma zadnych obcych elementéw. Upewnij sig, ze Smigta i ramiona sg roztozone, a blokady ramion
sg prawidtowo zacisniete.

6. Upewnij sie, ze system oprysku nie jest w zaden sposéb zablokowany.

7. Upewnij sie, ze w przewodach zraszaczy nie znajduje sie nagromadzone powietrze. Usun
zgromadzone powietrze, poniewaz moze one wptyna¢ na dziatanie zraszacza. Przytrzymaj
przycisk natrysku przez dwie sekundy, aby uruchomi¢ funkcje automatycznego odprowadzania
powietrza.

Odprowadzanie powietrza zgromadzonego w przewodach

DJI Agras T30 posiada funkcje automatycznego odprowadzania zgromadzonego powietrza. W
przypadku koniecznosci usuniecia powietrza nalezy uruchomic te funkcje za pomocg jednej z
dwéch ponizszych metod. Dron bedzie odprowadzat powietrze do momentu catkowitego
pozbycia sie go.

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk natrysku przez dwie sekundy.
Wejdz do zaktadki “Podglad operacji” (Operation View), naciénij przycisk £, a nastepnie & , po
czym kliknij przycisk Start po prawej stronie sekcji odprowadzania powietrza (Clear Trapped Air
section).




Kalibracja przeptywomierza

Upewnij sig, ze skalibrowate$ przeptywomierz przed pierwszym uzyciem. W przeciwnym razie

moze to mie¢ negatywny wptyw na wydajnos¢ opryskiwania.

1. Przygotowanie

® Napetnij zbiornik natryskowy woda (ok. 2 ).

@ Uzyj funkcji automatycznego odprowadzania powietrza. Uzytkownicy moga réwniez recznie
usuwac nagromadzone powietrze. Naciénij przycisk natrysku, aby usung¢ powietrze i naciénij
przycisk ponownie, gdy cate nagromadzone powietrze zostanie usuniete.

2. Kalibracja

@ W aplikacji nacisnij “Wykonaj zadanie” (Execute Task), aby przej$¢ do podgladu operacji
(Operation View). Naciénij &, a nastepnie 7. i przesun palcem w gére. Naciénij “Kalibracja”
(Calibration) po prawej stronie sekgji kalibracji przeptywomierza.

@ Nacisnij przycisk “Rozpocznij kalibracje” (Start Calibration). Kalibracja zostanie zakoriczona po
25 sekundach, a jej wyniki zostang wyswietlone w aplikacji.

« Uzytkownicy moga kontynuowa¢ uzytkowanie po pomysinym zakorczeniu kalibragji.

« Jedli kalibracja nie powiedzie sig, naciénij "?", aby wyswietli¢ i rozwigza¢ problem. Po rozwigza-

niu problemu wykonaj ponowng kalibracje.

7

= Podczas kalibracji naci$nij £, a nastepnie 7., aby anulowac. Jesli kalibracja zostanie anulowa-
na, doktadnos¢ przeptywomierza bedzie oparta na danych sprzed rozpoczecia kalibracji.

Kiedy nalezy ponownie wykona¢ kalibracje?

1. Montaz innego modelu dyszy.

Uwaga: Po wymianie dyszy wybierz w aplikacji odpowiedni model. Przejdz do zaktadki “Podglad
operacji” (Operation View), naci$nij £, a nastepnie 7. w celu konfiguracji.

2. Uzycie cieczy o innej gestosci.

3. Btgd pomiedzy wartoscig rzeczywistg a wartoscia teoretyczng wykonanego oprysku powierzch-
ni jest wigkszy niz 15%.

Kalibracja kompasu

/\ - Kalibracja kompasu jest bardzo wazna. Wynik kalibracji ma wptyw na bezpieczeristwo
lotu. Dron moze dziata¢ nieprawidtowo, jedli kompas nie zostat skalibrowany.
- Nie nalezy kalibrowa¢ kompasu w miejscach, gdzie istnieje mozliwo$¢ wystapienia silnych
zaktécen magnetycznych. Dotyczy to obszaréw, gdzie znajdujg sie stupy energetyczne lub
$ciany ze stalowymi zbrojeniami.
- Nie nalezy nosi¢ przy sobie materiatéw ferromagnetycznych takich jak klucze czy telefony
komarkowe podczas kalibracji.
- Jesli wskazniki LED drona migaja na czerwono, oznacza to, ze kalibracja kompasu sie nie
powiodta. Nalezy ponownie skalibrowac.
- Po udanej kalibracji kompas moze dziata¢ nieprawidtowo po ustawieniu drona na ziemi.
Moze to by¢ spowodowane zaktdceniami magnetycznymi pod ziemig. Nalezy przenie$¢
drona w inne miejsce i sprébowac ponownie.

Skalibruj kompas po wyswietleniu komunikatu przez aplikacje. Zaleca sie kalibracje kompasu
przy pustym zbiorniku.

1. Nacinij % , a nastepnie & . Przesun suwak na dét i wybierz “Ustawienia zaawansowane”
(Advanced Settings), a nastepnie “Kalibracja IMU i kompasu” (IMU and Compass Calibration).
Nacisnij opcje Kalibracja w sekgji kalibracji kompasu.



2. Utrzymuj drona poziomo i obré¢ go o 360° wokét osi pionowej, trzymajac drona okoto 1,2 m
nad ziemig. Kalibracja zostanie zakoriczona, gdy aplikacja wyswietli komunikat, ze kalibracja sie
powiodta.

3. Jedli aplikacja wyswietla przechylonego drona, oznacza to, ze kalibracja pozioma sie nie
powiodta. Przechyl drona i obré¢ go w poziomie. Kalibracja zostanie zakoriczona, gdy aplikacja
wyswietli komunikat o pomys$inym zakonczeniu kalibracji. Aby zmniejszy¢ liczbe wymaganych
obrotéw, dron powinien by¢ przechylony o co najmniej 45°.

4. Jedli kalibracja w dalszym ciggu nie moze zakonczy¢ sie powodzeniem, ponownie skalibruj
kompas od kroku 1.

Uruchamianie i zatrzymywanie silnikéw

Uruchamianie silnikéw

Polecenie Combination Stick Command (CSC) wymienione ponizej jest uzywane do uruchamiania
i zatrzymywania silnikéw. Upewnij sie, ze wykonujesz CSC jednym ciggtym ruchem. Silniki zaczng
przyspiesza¢ z predkoscig biegu poczatkowego. Zwolnij oba drazki jednoczesnie. Wystartuj
natychmiast, gdy silniki zaczng sie obraca¢, w przeciwnym razie dron moze straci¢ rownowage,
dryfowac lub nawet wystartowa¢ samodzielnie, co grozi uszkodzeniem lub obrazeniami.

Zatrzymywanie silnikéw
Mozliwe sg dwie metody zatrzymania silnikow:

1. Gdy dron wyladuje, wcisnij i przytrzymaj drazek przepustnicy w dét. Silniki zatrzymaja sie po

trzech sekundach.

Drazek przepustnicy (lewy
drazek w trybie Mode 2)
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2. Gdy dron wylgduje, wcisnij drazek przepustnicy i wykonaj to samo CSC, ktére byto uzyte do
uruchomienia silnikéw. Zwolnij oba drazki, gdy silniki sie zatrzymajg. Zwolnij oba drazki po

§ QPP

Drazek przepustnicy

A Uruchomione $migta sg niebezpieczne. Nie nalezy zbliza¢ sie do uruchomionych $migiet i
silnikéw. Nie nalezy uruchamiac silnikéw w pomieszczeniach zamknigtych lub gdy w poblizu
znajduja sie ludzie.

- Nalezy trzymac rece na aparaturze, gdy silniki sg uruchomione.

- Nie nalezy zatrzymywac silnikéw w trakcie lotu, chyba ze w sytuacji awaryjnej, gdy takie
dziatanie zmniejszy ryzyko uszkodzenia lub zranienia.

- Metoda 1 jest zalecang metoda zatrzymania silnikéw. W przypadku uzycia metody 2 do
zatrzymania silnikéw dron moze sie przewrdci¢, jezeli dron znajduje sie nadal w locie.
Nalezy stosowa¢ metode 2 z zachowaniem ostroznosci.

- Po wylagdowaniu nalezy wytaczy¢ drona przed wytaczeniem aparatury sterujacej.

Lot testowy

1. Umie$¢ drona na otwartej przestrzeni i ptaskim podtozu ze wskaznikami LED drona skierowa-
nymi w Twojg strone.

2. Uzupetnij zbiornik natryskowy i dokre¢ pokrywe. Upewnij sie, ze cztery linie na pokrywie sg
wyréwnane do kierunku poziomego lub pionowego.

3. Wigcz aparature sterujacg, upewnij sig, ze aplikacja DJI Agras jest uruchomiona, a nastepnie
wigcz zasilanie drona.
4. Upewnij sie, ze dron jest zbindowany z aparaturg.

5. Jesli uzywasz RTK do pozycjonowania, upewnij sie, ze funkcja pozycjonowania drona RTK jest
wigczona, a zrédto sygnatu RTK jest prawidtowo ustawione (stacja mobilna D-RTK 2 lub ustuga
sieciowa RTK). Przejdz do widoku operacji w aplikacji, naciénij £ i wybierz RTK, aby wys$wietli¢ i
ustawi¢. Upewnij sig, ze wytgczytes funkcje pozycjonowania RTK drona, jesli nie jest ona uzywana.
W przeciwnym razie dron nie bedzie mégt wystartowac, jezeli nie bedg dostepne dane réznicowe.
6. Poczekaj na wyszukanie satelitow i upewnij sie, ze sygnat GNSS jest silny. Upewnij sig, ze pomiar
pozycji drona za pomocg podwdjnych anten jest gotowy. Wykonaj kombinacje drazkéw CSC, aby
uruchomic¢ silniki. (Jezeli podwéjne anteny nie sa gotowe po dtuzszym oczekiwaniu, przenie$
drona na otwarty obszar z silnym sygnatem GNSS).

7. Wychyl drazek przepustnicy do goéry, aby wystartowac.
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8. Wybierz zadany tryb pracy lub lotu i rozpocznij misje.

9. WyjdZ z misji, aby recznie sterowa¢ dronem w celu wylgdowania. Zawiénij nad poziomg
powierzchnia i delikatnie przesun w dét drazek przepustnicy, aby powoli obnizy¢ lot.

10. Po wylagdowaniu przesun w dét i przytrzymaj przepustnice. Silniki zatrzymaja sie po trzech
sekundach.

11. Wylgcz zasilanie drona, a nastepnie wytgcz zasilanie aparatury.

/N Jezeli w aplikacji pojawi si¢ komunikat ostrzegajacy o niskim poziomie natadowania
akumulatora, skieruj drona w bezpieczne miejsce i jak najszybciej wylagduj. Zatrzymaj silniki
i wymierr akumulator. Dron automatycznie obnizy lot i wyladuje, gdy w aplikacji pojawi sie
ostrzezenie o krytycznie niskim poziomie natadowania akumulatora.
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Aplikacja DJI Assistant 2 dla MG

Konfiguruj ustawienia podstawowych parametréw, kopiuj zapisy lotéw, aktualizuj oprogramowa-
nie drona i aparatury w aplikacji DJI Assistant 2 dla MG.

Instalacja i uruchomienie

1. Pobierz plik instalacyjny DJI Assistant 2 for MG ze strony
https://www.dji.com/t30/downloads

2. Zainstaluj oprogramowanie.

3. Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 dla MG.

Korzystanie z aplikacji DJI Assistant 2 dla MG

Nawigzywanie potgczenia z dronem

Wt6z przewdd USB-C do portu USB-C na spodzie drona, a nastepnie podtgcz do komputera. Wigcz
zasilanie drona.

/N\ Upewnij sie, ze zdemontowate$ $migta przed uzyciem aplikacji DI Assistant 2 dla MG.

Q Zdejmij wodoodporna ostone portu USB-C przed uzyciem. Zatéz wodoodporng ostone na
M port po uzyciu. W przeciwnym razie woda moze dostac¢ sie do portu, powodujac jego
zwarcie.

Aktualizacja oprogramowania drona

Do aktualizacji oprogramowania wymagane jest konto DJI. Zaloguj sie lub zarejestruj konto.
Eksport logéw drona

Wyswietla wszystkie logowania drona do eksportu.

Symulacja

Kliknij przycisk Otworz, aby przejs¢ do widoku symulacji lotu. WprowadZ parametry lokalizacji i

$rodowiska, a nastepnie kliknij przycisk Konfiguruj, aby zapisac¢. Kliknij Start Simulation, aby
rozpocza¢ symulacje lotu.

Ustawienia podstawowe

Konfiguracja predkosci obrotowej biegu poczatkowego i testowanie silnika.

Nawigzywanie potgczenia z aparaturg sterujgca

1. Podtacz aparature do komputera za pomocg przewodu USB A do A, a nastepnie wiacz zasilanie
aparatury.

2. Przeciggnij palcem od goéry ekranu i upewnij sie, ze opcja USB jest wiaczona.

Aktualizacja oprogramowania aparatury

Do aktualizacji oprogramowania wymagane jest konto DJI. Zaloguj sie lub zarejestruj konto.
Eksport logéw aparatury

Wyswietla wszystkie logowania aparatury do eksportu.

/N + Nie nalezy wytgcza¢ aparatury podczas aktualizacji.
* Nie nalezy przeprowadza¢ aktualizacji oprogramowania, gdy dron znajduje sie w powietrzu.
Aktualizacje oprogramowania nalezy przeprowadzac, gdy dron znajduje sie na ziemi.

« Po aktualizacji oprogramowania aparatura sterujgca moze zostac roztgczona i zbindowa-
na z dronem ponownie w razie potrzeby.




Dodatkowe informacje

Specyfikacja

Model produktu

Rama

Maks. przekatny rozstaw osi
Wymiary

Uktad napedowy
Silniki

Moc maksymalna
Regulatory ESC

Maks. natezenie pradu roboczego
(ciagty)

Smigta (R3820)
Srednica x rozstaw osi
System opryskiwania
Zbiornik opryskiwacza
Pojemnos¢
tadownos¢ operacyjna
Dysze

Model

llos¢

Maks. wydajnos¢ opryskiwania
Szeroko$¢ oprysku

Rozmiar kropli

Przeptywomierz
Zakres pomiaru
Btad pomiarowy

Ciecz podlegajaca pomiarom

Cyfrowy radar sferyczny
Model

Czestotliwos¢ pracy

Pobér mocy

Moc sygnatu (EIRP)

Funkcje Wykrywanie wysokosci
(Altitude Detection) i podazanie

za uksztattowaniem terenu
(Terrain Follow) [1]

3WWDZ-30A

2145 mm

2858x2685x790 mm (ramiona i Smigta roztozone)
2030x1866%790 mm (ramiona roztozone i ztozone $migta)
1170x670x857 mm (ramiona i $migta ztozone)

3600 W/ na silnik

60 A

38x20in

30L
30 kg

XR11001VS (standard), XR110015VS (opcjonalnie, do zakupu osobno)
TX-VK4/ZX-VK4 (opcjonalnie dla konfiguracji sadowniczej, do zakupu
osobno)

16

XR11001VS: 7.2 L/min, XR110015VS: 8 L/min

4-9 m (12 dysz, na wysokosci 1,5-3 m nad roslinami)
XR11001VS: 130-250 pm, XR110015VS: 170-265 pm

(w zaleznosci od Srodowiska pracy i wielkosci cieczy roboczej)

0.25-20 L/min
<+2%

Przewodnictwo >50 pS/cm (ptyny takie jak woda z kranu lub
pestycydy zawierajace wode)

RD2424R

SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 24.05-24.25 GHz
12w

SRRC: <13 dBm, NCC/MIC/KCC/CE/FCC: <20 dBm
Zasieg wykrywania wysokosci: 1-30 m

Zakres pracy stabilizacji: 1.5-15 m
Maksymalne nachylenie w trybie gérskim (Mountain mode): 35°
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Omijanie przeszkéd [1]

Stopier ochrony IP
Goérny radar
Model
Czestotliwos¢ pracy
Pobér mocy

Moc sygnatu (EIRP)

Omijanie przeszkéd [1]

Stopier ochrony IP
Kamery FPV

Fov
Rozdzielczos¢
Oswietlenie FPV

Parametry dotyczace lotu

Czestotliwos¢ pracy

Moc sygnatu (EIRP)

Masa catkowita (bez akumulatora)

Maksymalna masa startowa

Doktadno$¢ zawisu (przy silnym

sygnale GNSS)

Czestotliwo$¢ pracy RTK/GNSS

Akumulator
Maksymalny pobér mocy

Czas zawisu w powietrzu[3]

Maksymalny kat osi Tilt

Zasieg wykrywania przeszkéd: 1.5-30 m

FOV: W poziomie: 360°, W pionie: +15°

Warunki pracy: lot powyzej 1.5 m nad przeszkodg z predkoscig
mniejszg niz 7 m/s

Bezpieczna odlegtosc: 2.5 m (odlegtos¢ miedzy przodem $migiet
a przeszkoda po wyhamowaniu)

Kierunek omijania przeszkéd: dookdlne omijanie przeszkéd

w kierunku poziomym

1P67

RD2414U

SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 24.05-24.25 GHz

4W

SRRC: <13 dBm, NCC/MIC/KCC/CE/FCC: <20 dBm

Zasieg wykrywania przeszkéd: 1.5-15m

FOV: 80°

Warunki pracy: dostepne podczas startu, lgdowania i wznoszenia,
gdy przeszkoda jest wieksza niz 1.5 m nad dronem.

Bezpieczna odlegtos¢: 2 m (odlegtos¢ miedzy najwyzszym punktem
drona a najnizszym punktem przeszkody po wyhamowaniu)
Kierunek omijania przeszkéd: géra

P67

W poziomie: 129°, W pionie: 82°
1280x%720 15-30fps
FOV: 120°, Maks. jasno$¢: 13.2 lux w odlegtodci 5 m od Zrédta Swiatta

SRRC/NCC/FCC/CE/MIC/KCC: 2.4000-2.4835 GHz
SRRC/NCC/FCC/CE: 5.725-5.850 GHz *

2.4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: <20 dBm, FCC/NCC: <31.5 dBm
5.8 GHz

FCC/SRRC/NCC: <29.5 dBm, CE: <14 dBm

26.3kg

66.5 kg

78 kg (z systemem rozsiewania)

D-RTK wigczone: W poziomie: +10 cm, W pionie: +10 cm
D-RTK wytgczone: W poziome: +0.6 m, W pionie: +0.3 m
(Aktywny modut radarowy: +0.1 m)

RTK: GPS L1/L2, GLONASS F1/F2, BeiDou B1/B2, Galileo E1/E5
GNSS: GPS L1, GLONASS F1, Galileo E1

Akumulator zatwierdzony przez DJI (BAX501-29000mAh-51.8V)
13000 W

20,5 min (masa startowa 36,5 kg z akumulatorem 29000 mAh)
7,8 min (masa startowa 66,5 kg z akumulatorem 29000 mAh)
15°
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Maksymalna predkos¢ pracy
Maksymalna predkos¢ lotu
Maksymalna odpornos¢ na wiatr
Maksymalny putap

Zalecana wilgotnos¢ pracy

Zalecana temperatura pracy

Aparatura sterujaca
Model

Wyswietlacz

RAM

Whbudowany akumulator
GNSS

Pobér mocy
Temperatura pracy
Temperatura tadowania

Temperatura przechowywania

Technologia OcuSync Enterprise
Czestotliwo$¢ pracy

Maks. zasieg transmisji
(Bez przeszkéd, bez zaktécery)
Moc sygnatu (EIRP)

Wi-Fi
Protokét

Czestotliwos¢ pracy

Moc sygnatu (EIRP)

Bluetooth

Protokét
Czestotliwo$¢ pracy
Moc sygnatu (EIRP)

7m/s

10 m/s (z silnym sygnatem GNSS)
8m/s

4500 m (nad poziomem morza)
<93%

0°-45°C

RM500-ENT

5.5 cala, 1920x1080, 1000 cd/m2, System Android
4GB

18650 Li-ion (5000 mAh @ 7.2V)
GPS+GLONASS

18W

0°-45°C

5°-40°C

<1 miesigca: -30° do 60° C

1 - 3 miesiecy: -30° do 45° C

3 - 6 miesiecy: -30° do 35° C

6 miesiecy: -30° do 25° C
(Wbudowany akumulator 40% - 60%)

SRRC/NCC/FCC/CE/MIC/KCC: 2.4000-2.4835 GHz
SRRC/NCC/FCC/CE: 5.725-5.850 GHz *

FCC/NCC: 7 km, SRRC: 5 km, MIC/KCC/CE: 4 km

2.4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: <20 dBm, FCC/NCC: <30.5 dBm
5.8 GHz

SRRC: <21.5 dBm, FCC/NCC: <29.5 dBm, CE: <14 dBm

Wi-Fi Direct, Wi-Fi Display, 802.11a/g/n/ac
Wi-Fi with 2x2 MIMO

2.4000-2.4835 GHz

5.150-5.250 GHZ?

5.725-5.850 GHZ?

2.4 GHz

SRRC/CE: 18.5 dBm, NCC/FCC /MIC/KCC: 20.5 dBm
5.2 GHz

SRRC/NCC/FCC/CE/MIC: 14 dBm, KCC: 10 dBm
5.8 GHz

SRRC/NCC/FCC: 18 dBm, CE/KCC: 12 dBm

Bluetooth 4.2
2.4000-2.4835 GHz
SRRC/NCC/FCC/CE/MIC/KCC: 6.5 dBm
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Akumulator aparatury
Model

Rodzaj akumulatora
Pojemnos¢

Napiecie

Moc

Temperatura fadowania
tadowarka HUB

Model

Napiecie wejsciowe
Napiecie i prad wyjsciowy
Temperatura pracy
Zasilacz sieciowy
Model

Napiecie wejsciowe
Napiecie wyjsciowe
Moc znamionowa

WB37-4920mAh-7.6V
2S LiPo

4920 mAh

76V

37.39 Wh

5°-40°C

WCH2
17.3-26.2V
87V,6A
5°-40°C

A14-057N1A
100-240V, 50/60 Hz
17.4V

57W

[1] Efektywny zasieg radaru zmienia sie w zaleznodci od materiatu, potozenia, ksztattu i innych
wiasciwosci przeszkody.

[2] Lokalne przepisy w niektérych krajach zabraniajg uzywania czestotliwosci 5,8 i 5,2 GHz. W niektérych
krajach, pasmo czestotliwosci 5,2 GHz jest dozwolone tylko do uzytku wewnatrz pomieszczen.

[3] Czas zawisu uzyskany na poziomie morza przy predkosci wiatru mniejszej niz 3 m/s.
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Opis wskaznikéw LED drona

Tryb migania

Mlga na czerwono, zielono
Yix4 Miga 4x na z6ito

. Miga wolno na zétto

(G- ----+- Miga wolno na zielono

. Miga szybko na zielono

Opis

Autokontrola
Rozgrzewanie

Tryb A-mode (bez GNSS)
Tryb P-mode (z GNSS)

W przypadku wykrycia przeszkody dron zatrzymuje sie i zawisa,
przechodzac w tryb omijania przeszkod.

. Miga na przemian na z6tto i zielono  Podwoéjna antena RTK nie jest gotowa.

... Miga na przemian na czerwono i zielono  Funkcja RTK jest wigczona, ale pozycjonowanie RTK nie jest gotowe.
Btad systemu. Zrestartuj drona, a jesli nadal nie dziata, skontaktuj

(R — staly kolor czerwony sie z obstuga serwisowa D)l lub autoryzowanym sprzedawca DJI.

..-Miga na przemian na czerwono i z6tto Nieprawidtowe dane kompasu. Wymagana kalibracja kompasu.

(Y):----.- Miga szybko na z6tto Utracono potfaczenie z aparatura.

Aktualizacja oprogramowania

Oprogramowanie aparatury, drona oraz innych urzgdzen takich jak stacja akumulatoréw (Battery
Station) moze by¢ aktualizowane w aplikacji DJI Agras. Wykonaj ponizsze kroki.

1. Wiacz zasilanie aparatury i drona. Upewnij sie, ze aparatura sterujgca ma dostep do internetu
za posrednictwem sieci Wi-Fi lub modutu. Plik z oprogramowaniem jest zazwyczaj duzy. Zaleca
sie korzystanie z sieci Wi-Fi.

2. U dotu ekranu gtéwnego w aplikacji DJI Agras pojawi sie komunikat, ze dostepna jest nowa
aktualizacja oprogramowania. Naci$nij komunikat, aby przej$¢ do ekranu oprogramowania.

3. Podtacz urzadzenie do portu USB-A na aparaturze sterujgcej, aby zaktualizowa¢ oprogramo-
wanie stacji akumulatoréw (battery station). Nacisnij menu rozwijane dla kazdego urzadzenia i
wybierz oprogramowanie. Po wybraniu oprogramowania dla danego urzadzenia w aplikacji
pojawi sie znak zaznaczenia na urzadzeniu. Usun zaznaczenie, aby anulowa¢ aktualizacje.

4. Nacisnij opcje “Aktualizuj wszystko” (Update All), aby przejs¢ do ekranu aktualizacji. Aplikacja
pobierze oprogramowanie dla wszystkich wybranych urzgdzen i zaktualizuje je automatycznie.
5. Upewnij sie, ze wszystkie urzadzenia sq podigczone do aparatury i poczekaj na zakonczenie
aktualizacji.

6. Po pomyslnym zakonczeniu aktualizacji nalezy ponownie uruchomic¢ aparature i drona.

Do aktualizacji oprogramowania mozna réwniez uzy¢ programu DJI Assistant 2 for MG. Wiecej
informacji znajduje sie w rozdziale “Aplikacja DJI Assistant 2 dla MG".
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WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI Dl

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
Road,Nanshan Xili District, henzhen,China

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktéw Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesiace od daty sprzedazy (zgodnie z data na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory,
kable, obudowy, $migta.
2. Dystrybutor jest jednocze$nie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia
pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz
waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmoéwi¢
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad
produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi
materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmujg miedzy innymi podrecznik
uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazéwki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i ko-
munikaty serwisowe.
5. Gwarancja objete sa wytacznie wady spowodowane wadami tkwiacymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczeg6lnosci, niezgodnego
z instrukcja obstugi badz przepisami bezpieczeristwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywce).
Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtfasciwa instalacja urzadzen, wspotpracuja-
cych z produktem.
Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowa instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem
niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub nie-
wiasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktérych nie zastosowano sie do zalecen w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.



Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu

lub burzach piaskowych itp.)

« Uszkodzer spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja

- zaktocenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej,

przewoddw wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

- Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja zaktdcenia

z innych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

« Uszkodzer spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wiekszej niz bezpieczna masa startowa,

ktora okreslono w instrukcji uzytkowania.

« Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy sa zuzyte lub uszkodzone.

« Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscig podczas korzystania

z nieautoryzowanych czesci.

Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-

lator ze.

Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

- Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢

lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

« Produktéw lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-

cyjna.

Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci zarysowan,

trudno do usunigcia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw, itp.

« Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.

« Uszkodzer powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powddz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-
whnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne

w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub

oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrétszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostep-

noscig czesdci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza si¢ okresu, kiedy Gwarant nie moze

podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego
serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI

samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowiazany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas

transportu, jesli zachodzi konieczno$¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszko-

dzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosi¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca zobowiazany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowiacy wytaczna podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odmowi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do serwi-
su, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sig na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na pismie iz usuniecie

wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompleto-

wanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.
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14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak i do-
wod zakupu catego zestawu.
15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.
16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciagu (7) dni od daty zakupu i zostana one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

- Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.

- Dowdd zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-
nie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.
Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriow,
dodatkéw i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.
Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-

nych wad.

Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgo¢, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.

Etykiety produktow, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazuja oznaki sabotazu lub zmiany.

Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.

18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:

Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informa-
cji osobistych zawartych w produkcie.

Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.

Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.

19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepisow
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przed-
siebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.
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Ochrona srodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny oznakowany zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej,
nie moze by¢ umieszczany tacznie z innymi odpadami komunalnymi. Podlega
on selektywnej zbidrce i recyklingowi w wyznaczonych punktach. Zapewniajac
jego prawidtowe usuwanie, zapobiegasz potencjalnym, negatywnym
konsekwencjom dla srodowiska naturalnego i zdrowia ludzkiego. System
zbierania zuzytego sprzetu zgodny jest z lokalnie obowigzujacymi przepisami
ochrony srodowiska dotyczacymi usuwania odpaddw. Szczegétowe informacje
na ten temat mozna uzyska¢ w urzedzie miejskim, zaktadzie oczyszczania lub
sklepie, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Produkt spetnia wymagania dyrektyw tzw. Nowego Podejscia Unii Europejskiej
(UE), dotyczacych zagadnien zwigzanych z bezpieczenstwem uzytkowania,
ochrong zdrowia i ochrong S$rodowiska, okreslajacych zagrozenia, ktdre
powinny zostaé wykryte i wyeliminowane.



DJI Support
http://www.dji.com/support

Niniejsza instrukcja moze ulec zmianie
bez wcze$niejszego powiadomienia.

Pobierz najnowsza wersje
instrukcji ze strony:

http://www.dji.com/t30

Copyright © 2021 DJI All Rights Reserved



