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Q. Wyszukiwanie stow kluczowych

Szukaj stow kluczowych, takich jak "akumulator" i "instalacja", aby znalez¢ odpowiedni temat.
Jesli do czytania tego dokumentu uzywasz programu Adobe Acrobat Reader, naci$nij Ctri+F w
systemie Windows lub Command+F w systemie Mac, aby rozpocza¢ wyszukiwanie.

@ Przejscie do tematu

Zobacz petng liste tematéw w spisie tresci. Kliknij na temat, aby przej$¢ do danej sekcji.

Drukowanie tego dokumentu

Ten dokument obstuguje drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z niniejszej instrukcji obstugi

Legenda

) Ostrzezenie /N Wazne Q Wskazowki i porady [IJ Odnosniki

Uwaga
1. Gdy kamera Zenmuse P1 nie jest uzywana, nalezy przechowywac jg w futerale i w razie potrzeby

10.

11.

12.
13.

14.

wymieni¢ saszetke ze Srodkiem osuszajgcym, aby zapobiec zaparowaniu soczewek z powodu
nadmiernej wilgotnosci otoczenia. Jesli soczewki zaparuja, para wodna zwykle rozprasza sie po
wigczeniu urzadzenia. Zaleca sie przechowywanie Zenmuse P1 w $rodowisku o wilgotnosci
wzglednej mniejszej niz 40% i temperaturze 20+5° C.

NIE WOLNO wystawia¢ produktu na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych, w miejscach
o stabej wentylacji lub w poblizu zrédet ciepta, takich jak grzejniki.

NIE WOLNO wielokrotnie wigcza¢ i wytgcza¢ urzadzenia. Po wylgczeniu zasilania nalezy
odczeka¢ co najmniej 30 sekund przed ponownym wigczeniem. W przeciwnym razie moze to
wplyna¢ na zywotnos$é produktu.

W stabilnych warunkach laboratoryjnych, Zenmuse P1 spetnia wymagania normy IEC60529 w
zakresie stopnia ochrony IP4X. Stopien ochrony nie jest jednak staly i moze ulec obnizeniu w
dtuzszym okresie czasu.

Upewnij sie, ze na powierzchni lub w porcie gimbala nie ma cieczy.

Upewnij sig, ze gimbal jest bezpiecznie zainstalowany na dronie, a pokrywa gniazda karty SD jest
prawidtowo zamknieta.

Przed otwarciem pokrywy gniazda karty SD upewnij sig, ze powierzchnia gimbala jest sucha.

NIE WOLNO wyjmowac¢ ani wktada¢ karty SD podczas robienia zdje¢ lub nagrywania filmow.

NIE WOLNO dotykaé powierzchni obiektywu reka. Nalezy uwazac¢, aby nie porysowac
powierzchni obiektywu ostrymi przedmiotami. W przeciwnym razie moze to mie¢ wptyw na
jakosc¢ zdjec.

Wyczysci¢ powierzchnie obiektywu kamery migkka, suchg, czystg Sciereczkg. NIE WOLNO uzywaé
alkalicznych detergentow.

NIE WOLNO naciska¢ przycisku zwalniania obiektywu podczas zaktadania obiektywu. NIE
WOLNO wielokrotnie demontowaé i montowaé obiektywu, chyba ze jest to konieczne.

NIE WOLNO podtacza¢ ani odigczaé obiektywu po wigczeniu zasilania.

NIE WOLNO podtacza¢ ani odtgcza¢ Zenmuse P1 po wigczeniu zasilania. Nacisnij przycisk
zasilania na dronie, aby wylaczy¢ zasilanie, zamiast odtgcza¢ P1 bezposrednio od drona.

Pamigtaj, aby podczas transportu Zenmuse P1 uzywac¢ futeratu do przechowywania w celu uniknigcia
uszkodzen.
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Charakterystyka produktu

Wprowadzenie

Kamera Zenmuse P1 zostata wyposazona w petnoklatkowg matryce 45MP, mechaniczng migawke
oraz wymienny obiektyw stato ogniskowy DJI DL Lens na stabilizowanym w 3-osiach gimbalu. W
potaczeniu z dronem Matrice 300 RTK oraz oprogramowaniem do misji fotogrametrycznych DJI
TERRA, Zenmuse P1 oferuje zupetnie nowy poziom wydajnosci i doktadnosci.

1
2 0
3
4
5
— Oy
7 o 5 31l
8 JLF AR
9
10
11— P 14 15
12
1. Zigcze gimbala 9. Obiektyw
2. Silnik osi Pan 10. Pierécien mocowania ostony obiektywu
3. Silnik osi Roll 11. Pierécien wywazajacy
4. Przycisk blokady 12. Ostona obiektywu
ok "
obiektywu 13. Ostona obiektywu
5. Silnik osi Tilt

14. Slot karty pamigci SD
Gniazdu mocowania

obiektywu 15. Slot katy pamigci micro SD

7. Zaczep obiektywu

8. Gniazdo mocowania
obiektywu

* NIE WOLNO naciska¢ przycisku blokady obiektywu podczas mocowania obiektywu.
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Instalacja

Kompatybilny dron
MATRICE™ 300 RTK

Kompatybilne obiektywy
Kamera Zenmuse P1 jest obecnie kompatybilna z nastepujgcymi obiektywami wspotpracujacymi z
systemem DJI DL-Mount i bedzie obstugiwata dodatkowe obiektywy w przysziosci.
Obiektyw DJI DL 24mm F2.8 LS ASPH
ObiektywDJI DL 35mm F2.8 LS ASPH
ObiektywDJI DL 50mm F2.8 LS ASPH

DJI DL 35mm F2.8 LS ASPH jest dotagczony do Kamery Zenmuse P1. Aby uzyska¢ wiecej
informacji na temat zakupu innych kompatybilnych obiektywéw, skontaktuj sie z lokalnymi
dystrybutorami. Zapoznaj sie z sekcjag Specyfikacja obiektywéw aby sprawdzi¢ obstugiwane
modele obiektywdw.

/N Nalezy uzywaé wytacznie kompatybilnych obiektywéw. W przeciwnym razie moze to mie¢
wplyw na dokfadno$é pomiaréw i mapowania.

Fe?
s

Instalacja obiektywu kamery

/N = NIE WOLNO wielokrotnie demontowa¢ i montowaé obiektywu, chyba Ze jest to konieczne.
* NIE WOLNO zaktada¢ ani zdejmowac obiektywu po wiaczeniu zasilania.

1. Zdejmij ostone korpusu kamery.

2. Zdejmij przednig i tylng ostone obiektywu.

3. Zréwnaj dwie kropki widoczne na korpusie kamery i obiektywie, a nastepnie wtéz obiektyw do
korpusu kamery.

4. Obroéci¢ obiektyw kamery znajdujacej sie w pierscieniu mocujgcym w prawo, az zatrzasnie sie na swoim
miejscu.
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

5. Po zamontowaniu obiektywu kamery nalezy obréci¢ go w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara, aby upewni¢ sie, ze obiektyw jest dobrze zamocowany.

N+ NIE WOLNO naciskaé przycisku blokady obiektywu podczas mocowania obiektywu.

* Zamontuj obiektyw kamery z mocowaniem obiektywu skierowanym w dét, aby zapobiec
przedostawaniu sie kurzu do przetwornika. W przeciwnym razie moze to mie¢ negatywny
wptyw na dziatanie kamery.

Instalacja kamery z obiektywem na dronie
Zdejmij ostone gimbala.

Naciénij przycisk blokady gimbala znajdujacy sie na dronie aby zamontowac¢ gimbal z kamera.
Wyréwnaj biatg kropke na gimbalu z czerwong kropkg na porcie drona i zamontuj gimbal.

R A

Obré¢ blokade gimbala do pozycji zablokowanej, ustawiajgc czerwone kropki w jednej linii.

/N * Upewnij sie, ze zlagcze gimbala w dronie jest prawidtowo ustawione podczas montazu.

W przeciwnym razie nie bedzie mozna zamontowa¢ kamery.

* Zdemontuj Zenmuse P1, naciskajgc przycisk na dronie, aby odtgczy¢ gimbal i kamere.

= Umiesci¢ kamere Zenmuse P1 w futerale z zatozonym obiektywem. Nie zaleca sie
wielokrotnego demontazu i montazu obiektywu.

* Demontuj Zenmuse P1 tylko po wyfaczeniu zasilania drona.

* Podczas transportu lub przechowywania nalezy odtgczy¢ gimbal od drona. W przeciwnym
razie moze doj$¢ do skrécenia zywotnosci wibroizolatoréw lub nawet do ich uszkodzenia.

* Przed startem upewnij sie, ze pokrywa slotu karty SD jest prawidtowo zamknigta. W
przeciwnym razie moze ona przeszkadzaé w ruchu ramienia gimbala i spowodowaé
przecigzenie silnika.
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

Zakres pracy gimbala

3-osiowy gimbal zapewnia stabilng i ruchoma konstrukcje systemu kamer, umozliwiajac rejestrowanie
ptynnych obrazéw i filméw. Zakresy pochylenia, obrotu i przechytu sg wymienione ponize;j.

+40°

[,

Hee 1

-130°

Horyzont

/N * Startuj z ptaskiego i otwartego terenu. NIE blokuj ani nie dotykaj gimbala po wigczeniu zasilania.
* Upewnij sie, ze pokrywa karty SD jest prawidiowo zamknieta. W przeciwnym razie moze
ona przeszkadzaé¢ w obracaniu sie gimbala.
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Kompatybilne obiektywy

Obiektywy DJI DL sg kompatybilne z mocowaniem DJI DL-Mount, ktére ma $rednice 58 mm. Ogniskowe
trzech obiektywéw DJI DL to 24mm, 35mm i 50mm. Wbudowana mechaniczna migawka globalna
obstuguje czas naswietlania do 1/2000 s.

Funkcja MTF

Funkcja MTF (Modulation Transfer Function) stuzy do okreslania stopnia odwzorowania kontrastu i
rozdzielczosci szczegdtéw przez obiektyw. Niskie czestotliwosci przestrzenne odzwierciedlajg ogélny
kontrast, a wysokie czestotliwosci przestrzenne odzwierciedlajg rozdzielczo$¢ szczegotow.
Obiektyw DJI DL 24mm F2.8 LS ASPH

INF

KM

16-Feb-16 |

MTF

~5
09 .
—
R g @
08 \
— e, €
07 - .
- . o
~
06 . - . \

10.00 15.00 20.00 25.00
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Obiektyw DJI DL 35mm F2.8 LS ASPH

10 LP/MM (strzatkowa) ———
10 LP/MM (styczna)

26 LP/MM (strzatkowa) —

26 LP/MM (styczna)

52 LP/MM (strzatkowa) — —
52 LP/MM (styczna)
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01 26 LP/MM (strzatkowa) —— —
26 LP/MM (styczna)
0.0
0.00 500 10.00 15.00 20.00 25.00 52 LP/MM (strzatkowa) — - - — -
RZECZYWISTA WYSOKOSC OBRAZU (mm) 52 LP/MM (styczna)
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

Obiektyw DJI DL 50mm F2.8 LS ASPH

INF

KM 16-Feb-16 |

MTF

10.00 15.00 20.00
RZECZYWISTA WYSOKOSC OBRAZU (mm)

25.00

Specyfikacja obiektywow

10 LP/MM (strzatkowa)
10 LP/MM (styczna)
26 LP/MM (strzatkowa) —
26 LP/MM (styczna)

52 LP/MM (strzatkowa) — - —
52 LP/MM (styczna)

Obiektyw

Ogniskowa

Zakres przystony
FOV*

Ostros¢ z bliska
Srednica filtra
Elementy/Grupy/ASPH

Wymiary korpusu

(Srednica x dtugos¢)

Masa

Zalezno$¢ miedzy
wielko$cig piksela
terenowego (GSD) a
odlegtoscig wykonywania
zdjec (L) **

DJI DL 24mm F2.8 LS
ASPH

24 mm

/2.8 - f/16

82.440° (72.180°x51.800°)
0.65m

46 mm

9/8/3

@55.0x71.2mm
(z ostong obiektywu)

ok.178¢g

GSD=L/55

DJI DL 35mm F2.8 LS
ASPH

35 mm

/2.8 - f/116

63.000° (53.630°%36.960°)
0.85m

46 mm

9/8/3

@55.0x71.2mm
(z ostong obiektywu)

ok. 180 g

GSD=L/80

DJI DL 50mm F2.8 LS
ASPH

50 mm

/2.8 - /16

46.200° (38.800°%26.270°)
0.93m

46 mm

9712

@55.0x71.2mm
(z ostong obiektywu)

ok.182¢g

GSD=L/114

* Rozmiar sensora wynosi 43. 3 mm (36,045 mmx24,024 mm), a wspétczynnik klatki wynosi 3:2.

** GSD: jednostka w cm/piksel, L: jednostka w m.
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

Montaz filtrow / ostony

1. Przekre¢ i zdejmij ostone obiektywu.

2. Obrdc¢ i zdejmij pierscien wywazajacy.

3. Zamontuj nowy filtr oraz ostone obiektywu. Podczas montazu ostony obiektywu najpierw zréownaj
matg czerwong kropke na ostonie obiektywu z czerwong kropka na obiektywie, a nastepnie obréc
ostone obiektywu, aby wyréwna¢ duzg czerwong kropke z kropkg na obiektywie.

4. Nie nalezy zaktada¢ ostony przeciwstonecznej na obiektyw, jesli zalozone sg dwa filtry na
obiektyw. Nalezy pamietaé, Zze bez ostony obiektywu zwiekszy sie ilo$¢ odblaskéw $wietlnych.
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Sterowanie za pomoca aparatury

Jako przyktad ponizej przedstawiono aparature do drona Matrice 300 RTK. Wyreguluj pochylenie
gimbala za pomoca lewego pokretta i wyreguluj obrét za pomoca prawego pokretta. Naci$nij spust
migawki lub przycisk nagrywania, aby zrobi¢ zdjecie lub nagra¢ film. Przetgcz przycisk 5D, aby
wyregulowa¢ wartos$¢ naswietlania (EV). Dostosowywany przycisk C1 moze by¢ uzywany do zmiany
pofozenia gimbala, a dostosowywany przycisk C2 moze by¢ uzywany do przetgczania migdzy
ekranem gtéwnym i zewnetrznym.

1. Lewe pokretlo
Przekre¢, aby wyregulowa¢ nachylenie gimbala.
2. Przycisk nagrywania
Wecisnij aby rozpoczaé lub zakonczy¢ nagrywanie wideo.
3. Przycisk migawki
Wocisénij aby wykona¢ zdjecie. Tryb fotografowania moze by¢ ustawiony jako pojedynczy lub
interwatowy w aplikacji DJI Pilot. Pojedyncze zdjecia mogg by¢ rowniez wykonywane podczas
nagrywania wideo.
4. Prawe pokretto
Przekrec¢, aby wyregulowac obrét gimbala.
5. Przycisk 5D
Domysline funkcje przycisku 5D sg wymienione ponizej i mogg by¢ dostosowane w aplikacji DJI Pilot.

Lewy przycisk: Zmniejszenie wartosci ekspozycji
Prawy przycisk: Zwigkszenie wartosci ekspozycji
6. Przycisk konfigurowalny C2

DomysIng funkcjg jest przetaczanie pomiedzy ekranem gtéwnym a zewnetrznym. Funkcja tego
przycisku moze by¢ dostosowana w aplikacji DJI Pilot.

7. Przycisk konfigurowalny C1
DomysIng funkcjg jest wypoziomowanie gimbala. Funkcja tego przycisku moze by¢ dostosowana
w aplikacji DJIPilot.
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Sterowanie w aplikacji DJI Pilot

Interfejs z ekranem dotykowym moze byé uzywany do robienia zdje¢, nagrywania filmow i
przegladania filmow i zdje¢. Dostepne sa rowniez profesjonalne konfiguracje fotograficzne.

Funkcje podstawowe

36 RTK &3l

9:29
ISO  dshutter
100 1/1000 0 l

© oOo~N o O

o)

e 11
130.2 A7

2.5VS
1234.5 ASL

Moze by¢ konieczna aktualizacja interfejsu. Upewnij sie, ze zaktualizowate$ aplikacje do najnowszej wersji.

1. Wideo HD na zywo
Wyswietla aktualny obraz z kamery.
2. Parametry kamery
WysSwietla aktualne parametry kamery.
3. Tryb ostrosci
Dotknij aby przetaczyé¢ sie miedzy manualnym i automatycznym trybem ostrosci.
4. Automatyczna blokada ekspozycji
Dotknij aby zablokowa¢ warto$¢ ekspozycii.
5. Ustawienia kamery
Dotknij, aby wprowadzi¢ ustawienia zdje¢ i wideo. Dotknij EE1 aby skonfigurowa¢ ustawienia
zdje¢, takie jak tryb fotografowania i format obrazu. Dotknij M aby skonfigurowaé ustawienia
wideo, takie jak rozmiar i format wideo. Dotknij ~ # aby skonfigurowac siatke. Ustawienia
moga sie rézni¢ w zaleznosci od modelu kamery.
6. Suwak gimbala
Wyswietla warto$¢ kata nachylenia gimbala.
7. Tryb nagrywania (migawka/nagrywanie wideo)
Dotknij , aby przetgczyé miedzy trybami robienia zdjg¢ i nagrywania wideo.
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

8. Suwak recznej regulacji ostrosci
Dotknij i przesun, aby dostosowa¢ pozycje ostrosci kamery.

9. Przycisk fotografowania (migawka/nagrywanie wideo)

Dotknij, aby zrobic¢ zdjecia, rozpocza¢ lub zatrzymaé nagrywanie.
10. Odtwarzanie

Dotknij, aby wprowadzi¢ i wy$wietli¢ podglad zdje¢ i filméw zaraz po ich wykonaniu.
11. Ustawienia parametréow

Dotknij, aby ustawi¢ ISO, migawke, wartosci ekspozycji i inne parametry.

Ustawienia trybu pracy kamery
Auto: Czas otwarcia migawki, przystona i ISO sg ustawiane automatycznie, aby uzyskaé prawidtowag
ekspozycje w zaleznosci od otoczenia.
A: Pozwala ustawi¢ warto$¢ przystony. Czas otwarcia migawki i ISO sg ustawiane automatycznie w

zaleznosci od otoczenia.
S: Pozwala ustawi¢ czas otwarcia migawki. Przystona i ISO sg ustawiane automatycznie w zaleznosci
od otoczenia.

M: Pozwala ustawi¢ przystone, czas otwarcia migawki i ISO.

M+Auto ISO (zalecane): Ustaw czas otwarcia migawki i przystone. ISO jest ustawiane automatycznie
w zaleznosci od otoczenia.

{'Q'? Zaleca sie ustawi¢ czas otwarcia migawki na krétszy niz 1/500 s.

Shutter

1/1000 1/8000 1/800 1/600
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Zastosowania Enterprise

Opis funkcji Smart Oblique

Gdy wigczona jest funkcja Smart Oblique, po ustawieniu obszaru mapowania automatycznie
generowana jest trasa lotu w obszarze lotu. Zenmuse P1 wykonuje ortofotomape i zdjecie ukosne
podczas jednego lotu, ustawiajgc gimbal w roznych pozycjach. Zenmuse P1 wykonuje zdjecia
rekonstrukcji tylko wtedy, gdy znajduje sie na skraju obszaru mapowania, co zmniejsza liczbe
wykonywanych zdje¢ i znacznie poprawia wydajno$¢ postprocessingu.

Podczas lotu z wykorzystaniem Smart Oblique, pozycja gimbala i liczba wykonanych zdje¢ zalezy od
obszaru wyznaczonego przez uzytkownika i moze sig rézni¢ na réznych odcinkach trasy lotu.

A. Dron automatycznie dostosuje predkos¢ lotu w zaleznosci od liczby wymaganych zdje¢, aby
zapewnic jak najbardziej efektywne dziatanie.

Zdjecie nr. 1 3 4 5

Predkos¢ lotu Szybciej Szybko Wolno Wolniej

B. Podczas lotu z wykorzystaniem funkcji Smart Oblique, kazdy segment trasy lotu sktada sie z
sekwencji zdje¢, a kazde zdjecie w sekwencji moze by¢ wykonane w innym kierunku.

Kierunek
wykonywania * v L > i
zdjec Do przodu Do tytu Lewo Prawo  Ortofoto

C. Obszar lotu bedzie sie réznit w zaleznosci od obszaru mapowania, wysokosci lotu oraz wychylenia
gimbala. Pole lotu bedzie sie réwniez zmienia¢, gdy obszar mapowania jest taki sam, ale wysokosc¢
lotu lub wychylenie gimbala sg rézne. Wigcej informacji znajduje sie ponize;j.

Kierunek - 4 v L >
wykonywania
zdjec

Obszar Obszar Obszar
mapowania mapowania mapowania

{'Q'} Obstugiwane tylko podczas uzywania razem z dronem Matrice 300 RTK i Zenmuse P1.
Upewnij sig, ze funkcja Smart Oblique jest wigczona w ustawieniach misji mapowania.
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

Opis fotogrametrii Nap-Of-The-Object

W przypadku fotogrametrii typu "nap-of-the-object" zaleca sie ustawienie aparatu w trybie M i
skalibrowanie punktu ostrosci nieskonczonosci. Nalezy wyregulowa¢ czas otwarcia migawki i
przystong, wtgczy¢ automatyczne ISO i ustawi¢ tryb pomiaru na pomiar globalny.

Ustawienie przystony

Aby uzyska¢ zdjecia o wysokiej rozdzielczosci przy dobrych warunkach o$wietleniowych, uzytkownicy moga
wybraé mniejszy otwdr przystony, ktéry skraca odlegto$¢ hiperfokalng i zmniejsza wielko$¢ piksela
terenowego (GSD).

Wybierz najwiekszy mozliwy rozmiar otworu przystony, ktéry spetnia wymagang rozdzielczos¢, aby
zarejestrowac najwiekszy mozliwy strumien swietlny. Jesli warunki o$wietleniowe sg dobre, uzyj
krétszego czasu otwarcia migawki, aby unikngé rozmycia obrazu.

Zaleca sig stosowanie przystony f/5,6-f/11.

Parametry przystony

Zakres ’ ) )
przysiony Obiektyw 24mm Obiektyw 35mm Obiektyw 50mm
Minimalna GSD Minimalna GSD Minimalna GSD
odlegtos¢ (mm/pixel) odlegtosé (mm/pixel) odlegtos¢ (mm/pixel)
fotografowania fotografowania fotografowania
pomiedzy P1 a pomigdzy P1 a pomiedzy P1 a
obiektem (m) obiektem (m) obiektem (m)

2.8 23.4 4.2 49.7 6 101 8.9
5.6 11.7 2.1 25 3 50 4.4
8 8.2 1.5 17.5 2 35 3.1
11 5.9 1.06 12.6 1.6 25.8 2.3
16 4.1 0.75 8.7 1 17.8 1.5
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Dostepne rodzaje misji

Zenmuse P1 umozliwia wykonywanie misji Mapowania, Oblique, Linear i Waypoint. Misje Smart
Oblique i Terrain Follow mogg by¢ wigczone w misji Mapowanie.

Przygotowanie

1.

Upewnij sig, ze Kamera Zenmuse P1 jest prawidlowo zainstalowana w dronie i ze dron oraz
aparatura sg potgczone po wigczeniu zasilania.

Przejdz do widoku kamery w aplikacji DJI Pilot, wybierz eee , nastepnie RTK, wybierz typ ustugi
RTK i upewnij sig, ze status pozycjonowania RTK i kierunku ztapaty FIX.

Ustaw wysokos$¢ RTH, punkt Home (Home Point) i zachowanie Failsafe w zaleznosci od
przeszkdd na trasie lotu. Podczas lotu w poblizu strefy GEO, zaleca sie ustawienie wysokosci
lotu co najmniej 5 metréw ponizej limitu wysokosci strefy GEO.

Misja w trybie mapowania

1.

Wejdz do okienka lotu misji w aplikacji DJI Pilot, wybierz Create a = Route, aby wybra¢

misje Mapowanie. Dotknij i przeciggnij na mapie, aby dostosowa¢ obszar, ktéry bedzie skanowany, a

nastepnie dotknij +, aby doda¢ punkt orientacyjny (waypoint).

Edycja parametrow:

A. Wybierz Zenmuse P1 (35mm) jako typ kamery zgodnie z typem obiektywu. Jako przyktad
uzyto obiektywu 35 mm.

B. Set Ustaw wysokos$¢, predkos¢ startu, predkos¢ na trasie, dziatanie po zakonczeniu i wigcz
optymalizacje wysokosci.

C. W Ustawieniach zaawansowanych ustaw wspoétczynnik pokrycia z boku (side overlap ratio),
wspotczynnik pokrycia z przodu (forward overlap), kat kursu, margines i tryb fotografowania.

D. W ustawieniach tadunku uzytkowego (Payload Settings), ustaw tryb ostrosci (focus mode) i
korekcje znieksztatcen obrazu ,rybie oko” (dewarping).

Podczas misji ortofoto zaleca sie ustawienie predkosci trasy na maksymalng warto$¢ i wigczenie

optymalizacji wysokosci. Ustaw tryb ostrosci na Autofokus dla pierwszego punktu trasy i wytacz

dewarping.

Wybierz B, aby zapisaé misje i wybierz © , aby zatadowaé i wykonaé misje lotu.

Po zakonczeniu misji wytgcz drona i wyjmij karte SD z Zenmuse P1. Podtgcz jg do komputera i

sprawdz zdjecia i pliki.

Misja w trybie Smart Oblique

Misja Smart Oblique moze by¢ wigczona w misji Mapowanie.

18
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

1. Wejdz w ekran lotu misji w aplikacji DJI Pilot, wybierz Create a Route "= aby wybra¢ misje
mapowania. Dotknij i przeciagnij na mapie aby dostosowac obszar, ktéry bedzie skanowany i stuknij +
aby doda¢ punkt orientacyjny.

2. Edycja parametrow:

A. Wybierz typ kamery.

B. Wigcz funkcje Smart Oblique.

C. Ustaw kat nachylenia gimbala, wyswietl wysoko$é/wysoko$¢, punkt startu do powierzchni
docelowej, predkos¢ startu i dziatanie po zakonczeniu.

D. W Ustawieniach zaawansowanych ustaw wspoétczynnik pokrycia bocznego, wspdtczynnik pokrycia
przedniego i kat kursu.

E. W Payload Settings, ustaw tryb ostrosci i dewarping.
Podczas lotu Smart Oblique, dron bedzie leciat tak wydajnie, jak to mozliwe, dostosowujgc
predkos¢ lotu do liczby zdje¢ wykonywanych w kazdym segmencie trasy lotu.
Zalecane jest ustawienie kata gimbala na -45°, ustawienie trybu ostrosci obszaru mapowania na
First Waypoint Autofocus, wytaczenie dewarpingu i wybranie formatu zdje¢ jako JPEG.

3. Wybierz o , aby zapisa¢ misje i wybierz © , aby zatadowac¢ i wykona¢ misje lotu.

4. Po zakonczeniu misji wytgcz drona i wyjmij karte SD z kamery Zenmuse P1. Podtgcz jg do
komputera i sprawdz zdjecia i pliki.

Tryb ostrosci obszaru mapowania

W Payload Settings ustaw tryb ostro$ci obszaru mapowania na First Waypoint Autofocus lub Calibrated
Infinity Focus. Zalecane jest ustawienie trybu ostrosci obszaru mapowania na Autofokus pierwszego
punktu trasy.

Focus Mode @

Dewarping

Misja w trybie Terrain Follow

Aby wykona¢ precyzyjny lot Terrain Follow, wigcz Terrain Follow w misji Mapping i zaimportuj plik DSM
zawierajgcy informacje o wysokosci.

Przygotowywanie plikéw

Pliki DSM obszaru pomiarowego mozna uzyska¢ za pomocg dwoch nastepujacych metod:

A. Zbierz dane 2D obszaru mapowania i wykonaj rekonstrukcje 2D wykorzystujgc oprogramowanie

DJI Terra wybierajgc opcje Fruit Tree. Zostanie wygenerowany plik .tif, ktéry mozna zaimportowac
na karte microSD aparatury.
B. Pobierz dane mapowania terenu z przegladarki i zaimportuj na karte microSD aparatury.
Upewnij sie, ze plik DSM jest plikiem uktadu wspoitrzednych geograficznych, a nie plikiem

. projektowanego ukfadu wspétrzednych. W przeciwnym razie importowany plik moze nie zostac
¥ rozpoznany. Zaleca sie, aby rozdzielczo$¢ importowanego pliku nie byta wieksza niz 10 metréw.
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

Importowanie plikow

N

!E (<BBN | / Mappingl

Zenmuse P1(35mm)

SM File

Terrain Follow Height(m)

-20 0 50 200 500 800
—

Distance  Estimated Time Waypoints Photos Areas
6277 m 41m49s 102 697 55549.0 m'

Wiacz funkcje Terrain Follow w misji Mapowania.
Dotknij Select DSM File. Dotknij +, wybierz i zaimportuj plik z karty microSD aparatury, a nastepnie

poczekaj, az plik zostanie zaimportowany.
Zaimportowane pliki zostang wyswietlone na liscie.

Planowanie trasy lotu

1. Wigcz opcje Terrain Follow w misji Mapping i wybierz plik z ekranu Select DSM File.
2. Edytuj parametry w misji Mapowanie:

A. Ustaw wysokos¢ podazania za terenem.

B. Ustawic predko$¢ startowa, predkosc¢ na trasie i dziatanie po jej zakonczeniu.

C. W Ustawieniach zaawansowanych ustaw wspotczynnik pokrycia bocznego (side overlap ratio),
wspdtczynnik pokrycia przedniego (forward overlap ratio), kat kursu (course angle), margines
(margin) i tryb fotografowania (photo mode).

D. W Payload Settings ustaw tryb ostroci obszaru mapowania i wigcz dewarping.

Zalecane jest ustawienie trybu ostro$ci obszaru mapowania na Autofokus pierwszego punktu trasy.

Wybierz B, aby zapisa¢ misjg i wybierz o aby zatadowac i wykona¢ misje lotu.

Po zakonczeniu misji wylgcz drona i wyjmij karte SD z kamery Zenmuse P1. Podigcz jg do

komputera i sprawdz zdjecia i pliki.

Misja w trybie Oblique

1. Wejdz w ekran lotu misji w aplikacji DJI Pilot, wybierz Create a Route lub importuj plik KML, a
nastepnie wybierz é , aby wybra¢ misje Oblique. Stuknij i przeciggnij po mapie aby dostosowac
obszar, ktéry bedzie objety przelotem i stuknij + aby doda¢ punkt orientacyjny.

2. Edycja parametrow:

20

A. Wybierz typ kamery.

B. Ustaw nachylenie gimbala (oblique), wysoko$¢, predko$¢ startowa, predkos$¢ na trasie i dziatanie po
zakonczeniu.

C. W Ustawieniach zaawansowanych ustaw wspoétczynnik pokrycia bocznego, wspotczynnik pokrycia
przedniego, wspdtczynnik pokrycia bocznego (oblique), wspétczynnik pokrycia przedniego
(oblique), margines kata kursu i tryb fotografowania.
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

3. Wybierz A , aby zapisa¢ misje i wybierz @ , aby zatadowa¢ i wykonaé misje lotu.
4. Po zakonczeniu misji wylgcz drona i wyjmij karte SD z kamery Zenmuse P1. Podtgcz jg do
komputera i sprawdz zdjecia i pliki.

Misja w trybie lotu Linear

1. Wejdz w ekran lotu misji w aplikacji DJI Pilot, wybierz Create a Route, a nastgpnie wybierz misje
Linear Flight. Dotknij i przeciagnij mape aby dostosowac obszar, ktéry bedzie objety przelotem i
dotknij + aby dodaé¢ punkt orientacyjny.

2. Edycja parametréw:

A. Wybierz typ kamery.
B. Edytuj parametry dla misji lotu liniowego (Linear Flight mission ) lub misji punktu trasy (Waypoint
mission).

a. Edytuj parametry dla misji lotu liniowego lub misji punktu trasy.

b. Misja z punktem trasy (Waypoint mission): Ustaw wysoko$¢, predkosc¢ startu, predkos¢ na trasie,
optymalizacje granic, tryb fotografowania, dziatanie po zakonczeniu oraz czy uwzgledniaé linie
$rodkowg. W Ustawieniach zaawansowanych, ustaw wspdiczynnik pokrycia bocznego i
wspotczynnik pokrycia przedniego.

Zaleca sie ustawienie wspdiczynnika pokrycia przedniego na 80%, a wspdtczynnika pokrycia
bocznego na 70%.
3. Wybierz 5 ] , aby zapisa¢ misje i wybierz © , aby zatadowac i wykona¢ misje lotu.

4. Po zakonczeniu misji wytgcz drona i wyjmij karte SD z kamery Zenmuse P1. Podtacz jg do
komputera i sprawdz zdjecia i pliki.

Misja w trybie lotu po punktach

Przeczytaj sekcje "Dostepne rodzaje misji" w instrukcji obstugi Matrice 300 RTK, aby uzyska¢ wiecej
informacji na temat lotu z punktami orientacyjnymi.
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Przechowywanie danych

Plik fotograficzny
Lista danych XMP

Zapoznaj sie z tg listg, aby sprawdzi¢ opisy dla pola pliku fotograficznego.

Rubryka
ModifyDate
CreateDate
Make

Model

Format

Version
GpsStatus
AltitudeType
GpsLatitude
GpsLongitude
AbsoluteAltitude
RelativeAltitude

GimbalRollIDegree
GimbalYawDegree
GimbalPitchDegree
FlightRollDegree
FlightyawDegree
FlightPitchDegree
FlightXSpeed
FlightYSpeed
FlightZSpeed
CamReverse
RtkFlag

RtkStdLon
RtkStdLat
RtkStdHgt
RtkDiffAge
SurveyingMode

Opis rubryki

Czas modyfikacji zdjecia

Czas wykonania zdjecia

Wykonawca

Model produktu

Format zdjecia

Wersja

Status GPS

Wysokos¢

Szerokos$¢ geograficzna GPS, na ktdrej wykonano zdjecie

Diugos¢ geograficzna GPS, na ktérej wykonano zdjecie

Wysokos$¢ bezwzgledna (wysoko$é geodezyjna), na ktdrej wykonano zdjecie
Wysokos$¢ wzgledna (w stosunku do wysokosci punktu startu), na ktérej
zostato wykonane zdjgcie

Kat obrotu gimbala (0$ roll) w momencie wykonania zdjgcia

Kat odchylenia gimbala (0$ yaw) w momencie wykonania zdjecia

Kat nachylenia gimbala (0$ pitch) w momencie wykonania zdjecia

Kat przechytu drona (0$ roll) w momencie wykonania zdjecia

Kat odchylenia drona (o$ yaw) w momencie wykonania zdjecia

Kat nachylenia drona (0$ pitch) w momencie wykonania zdjgcia

Predkosc¢ lotu w momencie wykonania zdjecia

Predkos¢ lotu w kierunku wschodnim w momencie wykonywania zdjgcia
Predkos¢ lotu w podczas wznoszenia w momencie wykonania zdjgcia

Czy kamera jest odwrécona do géry nogami czy nie

Status RTK:

0 - Nie udato sig ustali¢ pozycji

16 - Pozycjonowanie jednopunktowe (doktadno$¢ na poziomie metra)

34 - Pozycjonowanie zmiennoprzecinkowe (doktadno$¢ na poziomie
decymetréw)

50 - State pozycjonowanie (Fixed) z centymetrowg doktadnoscia
Standardowe odchylenie dtugo$ci geograficznej dla pozycjonowania RTK

Standardowe odchylenie szeroko$ci geograficznej dla pozycjonowania RTK
Standardowe odchylenie wysokosci pozycjonowania RTK
Warto$¢ poprawek RTK w czasie (poprawka pseudoodlegtosci)

Czy zdjecie nadaje sie do mapowania czy nie:
0 - Nie zalecane, nie mozna zagwarantowa¢ doktadnosci
1 - Zalecane, mozna zagwarantowa¢ doktadnos¢
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

DewarpFlag Czy znieksztatcone parametry obrazu zostaty poprawione, czy nie:
0 - Nie zostaty poprawione
1 - Zostaty poprawione

DewarpData Parametry kamery dla dewarpingu (plik kalibracyjny musi by¢
zaimportowany i skalibrowany w DJI Terra, aby dane mogty by¢
wygenerowane):

Sekwencja parametréw - fx, fy, cx, cy, k1, k2, p1, p2, k3

fx, fy - Skalibrowana ogniskowa (jednostka: piksel)

cXx, ¢y - skalibrowane potozenie $rodka optycznego (jednostka:
piksel, punkt poczatkowy: $rodek zdjecia)

k1, k2, p1, p2, k3 - Parametry dystorsji radialnej i stycznej

UTCAtExposure UTC, gdy obraz z kamery jest naswietlony
ShutterType Typ migawki

ShutterCount lle razy zostata uzyta migawka
CameraSerialNumber Numer seryjny kamery
LensSerialNumber Numer seryjny obiektywu

DroneModel Model drona

DroneSerialNumber Numer seryjny drona

Plik dziennika obrazu

Otworz plik dziennika obrazu z rozszerzeniem .MRK aby zobaczy¢ ponizsze dane.
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

0 : . 5 . 0 i 0 3 . . 0 )

1 2 3 4 5 6 7 8 9 100 11 12 13
1. Numer serii zdje¢: numer serii pliku dziennika zdje¢ zapisanego w tym folderze.

2. GPS TOW: W ktérym dniu tygodnia zostato wykonane zdjecie (Time Of Week).

3. GPS Week: W ktérym tygodniu zostato wykonane zdjecie.

4. Warto$¢ kompensacji w kierunku pétnocnym: jednostka jest wyrazona w mm, a kierunek

pétnocny jest reprezentowany przez warto$¢ dodatnia.

5. Warto$¢ kompensacji w kierunku wschodnim: jednostka jest wyrazona w mm, a kierunek
wschodni jest reprezentowany przez wartos¢ dodatnig.

6. Warto$¢ kompensacji w kierunku wznoszenia: jednostka jest wyrazona w mm, a kierunek w dot
jest reprezentowany przez warto$¢ dodatnig.

7. Diugos¢ geograficzna po kompensacii.

8. Szeroko$¢ geograficzna po kompensacii.

9. Wysokos$¢ elipsoidy.

10. Standardowe odchylenie pozycjonowania w kierunku pétnocnym.
11. Standardowe odchylenie pozycjonowania w kierunku wschodnim.
12. Standardowe odchylenie pozycjonowania w kierunku wznoszenia.

13. Status pozycjonowania.

Plik obserwacji GNSS

Plik obserwacji GNSS z rozszerzeniem .bin zawiera dane obserwacji satelitarnej czterech
dwuzakresowych (L1+L2) systeméw GNSS (GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou) odbierane przez
modut pozycjonujgcy podczas lotu. Dane te sg przechowywane w systemie kamer w formacie
RTCM3.2 z czestotliwoscig 5 Hz. Dane obejmujg oryginalne informacje obserwacyjne i informacje o
efemerydach czterech systeméw GNSS.
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Informacje na temat utrzymania

Eksportowanie dziennika
Eksportowanie dziennika gimbala
Logi gimbala sg przechowywane na karcie micro SD w kamerze Zenmuse P1. Uzytkownik moze
skopiowac logi bezposrednio z karty micro SD w celu przetworzenia i analizy.
Eksportowanie dziennika kamery
Przejdz do widoku kamery w aplikacji DJI Pilot, wybierz ®®®  a nastepnie Export Zenmuse P1 Log,
aby wyeksportowa¢ logi z kamery na karte SD urzgdzenia Zenmuse P1.

Aktualizacja oprogramowania
Aktualizacja za pomocg aplikacji DJI Pilot
1. Upewnij sie, ze Kamera Zenmuse P1 jest bezpiecznie zamontowana na dronie, ze istnieje stabilne
potaczenie pomigdzy dronem a aparaturg i innymi urzadzeniami DJI uzywanymi z dronem, oraz
ze wszystkie urzgdzenia sg wigczone.

2. Przejdz do sekcji HMS w aplikacji DJI Pilot, wybierz Firmware Update, nastepnie Zenmuse P1 i
postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie.
Wszystkie dostgpne urzadzenia mogg zosta¢ zaktualizowane w tym samym czasie poprzez
wybranie opcji Update All.

Aktualizacja za pomoca karty pamieci SD

Upewnij sie, ze kamera jest bezpiecznie zamontowana na dronie i ze dron jest wytgczony. Sprawdz,

czy jest wystarczajgco duzo wolnego miejsca na karcie SD i czy akumulatory sg w petni natadowane.

1. Odwiedz strone produktu Zenmuse P1 na oficjalnej stronie DJI i przejdz do zaktadki downloads.
Pobierz najnowszy plik oprogramowania sprzgtowego.

Skopiuj pobrany plik aktualizacji oprogramowania sprzetowego do katalogu gtéwnego karty SD.

W16z karte SD do gniazda kart SD w kamerze Zenmuse P1.

Wiacz zasilanie drona. Gimbal i kamera wykonajg auto-sprawdzenie i rozpoczng automatyczng
aktualizacje. Gimbal wyda sygnat dZzwiekowy, aby wskaza¢ status aktualizacji oprogramowania.
6. Uruchom ponownie urzgdzenie po zakorczeniu aktualizacji oprogramowania sprzetowego.

g rwn

Sygnaty dzwiekowe w trakcie aktualizacji
Sygnat dzwiekowy Opis

1 krétki sygnat dzwigkowy Wykryto aktualizacje oprogramowania. Przygotowanie do aktualizacji

4 krotkie sygnaty dzwiekowe Aktualizowanie oprogramowania. Nie przerywaj aktualizacji

1 dtugi sygnat dzwigkowy, R . . -
Aktualizacja oprogramowania sprzetowego przebiegta pomysinie

po ktérym nastepujg 2

kroétkie sygnaty dzwigkowe

Ciagly diugi sygnat dzwiekowy Aktualizacja oprogramowania nie powiodta sie. Sprébuj ponownie. W razie potrzeby skontaktuj sie
z dziatem pomaocy technicznej DJL

/N« Upewnij sie, Ze na karcie SD znajduje sie tylko jeden plik aktualizacji oprogramowania.
* Podczas aktualizacji oprogramowania nie nalezy wytgcza¢ drona ani odtgczac gimbala i kamery.
* Usun pliku aktualizacji oprogramowania z karty SD po zaktualizowaniu oprogramowania.
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Specyfikacja

Ogodlne

Nazwa produktu

Wymiary

Masa

Indeks odpornosci IP
Kompatybilno$¢

Moc

Temperatura operacyjna
Temperatura przechowywania
Dokfadnos$¢ bezwzgledna

Kamera

Sensor

Kompatybilne obiektywy

Kompatybilne karty pamieci SD

Zalecane karty pamigci SD

Pliki zapisu
Rozmiar zdjgcia
Tryby pracy

Minimalny interwat
fotografowania

Szybkos$¢ migawki

Zakres przystony

ZENMUSE P1
198x166x129 mm
ok.800¢g

IP4X

Matrice 300 RTK
20 W

-20° do 50° C

-20° do 60° C

W poziomie: 3 cm, W pionie: 5 cm

Rozmiar sensora (zdjecie): 35.9x24 mm (petna klatka)

Rozmiar sensora (wideo): 34x19 mm (maks. Obszar nagrywania)
Efektywna liczba pikseli: 45 MP

Rozmiar pixela: 4.4 ym

Obiektyw DJI DL 24mm F2.8 LS ASPH (z ostong obiektywu i
pierscieniem/filtrem wywazajgcym), FOV 84°

Obiektyw DJI DL 35mm F2.8 LS ASPH (z ostong obiektywu i
pierscieniem/filtrem wywazajgcym), FOV 63.5°

Obiektyw DJI DL 50mm F2.8 LS ASPH (z ostong obiektywu i
pierscieniem/filtrem wywazajacym), FOV 46.8°

SD: UHS-1 lub wyzej; Maksymalna pojemnosé¢: 512 GB

Lexar Professional 633x 128GB SDXC UHS-I
Lexar Professional 633x 256GB SDXC UHS-I
Lexar Professional 633x 512GB SDXC UHS-I
Lexar Professional 667X 256GB SDXC UHS-I/U3
Lexar Professional 667X 128GB SDXC UHS-I/U3
Lexar Professional 1066x 128GB SDXC UHS-I
Lexar Professional 1667X 128GB SDXC Uhs-1I/U3
Lexar Professional 1667X 256GB SDXC Uhs-1I/U3
Lexar Professional 2000x 128GB SDXC UHS-II
SanDisk 128GB Extreme PRO SDXC UHS-I
SanDisk 512GB Extreme PRO SDXC UHS-I
SanDisk 128GB SDXC SD Extreme PRO UHS-II
Samsung PRO Plus SDXC Full Size SD 128GB
Samsung PRO Plus SDXC Full Size SD 256GB
Sony E series SDXC UHS-II Card 256GB

Sony M Series SDXC UHS-II Card 128GB

Zdjecie/Raw GNSS Plik dziennika danych obserwacyjnych / zdje¢
3:2(8192x5460)

Zdjecia, Wideo, Odtwarzanie

0.7s

szybko$¢ mechanicznej migawki: 1/2000-1 s

szybkos¢ elektronicznej migawki: 1/8000-1 s

/2.8 - f/16
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ZENMUSE P1 Instrukcja obstugi

Zakres 1ISO
Format Wideo
Rozdzielczo$¢ Wideo

Liczba klatek na sekunde
Gimbal

System stabilizacji
Zakres drgan katowych

Mocowanie

Zakres kontroli

Zdjecie: 100-25600
Wideo: 100-25600
MP4, MOV

16:9 (1920x1080)
16:9 (3840x2160) ¥

60 fps

3-osie (tilt, roll, pan)
+0.01°
Odtaczany DJI SKYPORT

0§ Tilt: -130° do +40°
0O$ Roll: -55° do +55°
O$ Pan: £320°

(1) Doktadno$é bezwzgledna mierzona dla drona o wielkosci piksela terenowego GSD 3 cm, predkosci lotu 15 m/s, wspétczynniku
pokrycia 75% w przéd i wspétczynniku pokrycia bocznego 55%.
(2) Warto$¢ przystony nie wigksza niz f/5,6. Kamera automatycznie przetaczy sie na migawke elektroniczna, gdy czas otwarcia

migawki bedzie dituzszy niz 1/10 s.
(3) Obstugiwany tylko obiektyw 35 mm.
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. WE ARE HERE FOR YOU ~

Contact DJI SUPPORT
via Facebook Messenger

Ta tre$¢ moze ulec zmianie.
Pobierz najnowsza wersje oprogramowania ze strony:
http://www.dji.com/zenmuse-pl

Jesdli majg Panstwo jakiekolwiek pytania dotyczace tego dokumentu,
prosimy o kontakt z firmg DJI wysytajac wiadomos$¢ na adres
DocSupport@diji.com.

Copyright © 2020 DJI wszelkie prawa zastrzezone.
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