P4 MULTISPECTRAL

Instrukcja obstugi
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Q_ Wyszukiwanie terminéw

Mozesz wyszukacéw dokumencie takich terminow jak ,akumulator” czy ,instalacja” aby
znalez¢ potrzebny temat. Jesli korzystasz z Adobe Acrobat Reader do czytania tego
dokumentu, nacisnij Ctrl+F w Windows lub Command+F na MAC, aby wyszukac.

{b Nawigowanie do rozdziatu

Nacisnij na rozdziat w spisie tresci, aby natychmiast sie tam przeniesc.

— .
Drukowanie

Dokument ten mozna drukowac w wysokiej rozdzielczosci.




Korzystanie z instrukgcji
Legenda

@ Ostrzezenie /\ Wazne £ Porady Odnosnik

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Przeczytaj nastepujace dokumenty przed rozpoczeciem korzystania z P4 Multispectral:

1. Instrukcja obstugi
2. Instrukcja szybkiego startu
3. Instrukcja bezpieczenstwa

Zalecamy obejrzenie samouczkéw w formie wideo na oficjalnej stronie DJI i przeczytanie
ostrzezen oraz wytycznych na temat bezpieczenstwa przed pierwszym lotem. Przygotuj
sie do swojego pierwszego lotu, czytajac ponownie instrukcje szybkiego startu i przeczytaj
te instrukcje aby dowiedzie¢ sig wiecej.

Samouczki wideo

Wejdz na ponizszy adres lub zeskanuj kod QR po prawej stronie, aby zobaczy¢
samouczki wideo, ktére ucza bezpiecznego korzystania z urzadzenia.
https://www.dji.com/p4-multispectral/video

Pobieranie aplikacji DJI GS Pro

Do korzystania z urzadzenia P4 Multispectral wymagana jest najnowzsza wersja
aplikacji DJI GS PRO. Wyszukaj aplikacje DJI GS PRO na App Store lub zeskanuj
kod QR w celu pobrania aplikacji na iPada. Wejdz na ponizszy aby dowiedzie¢
sie wiecej:

https://www.dji.com/ground-station-pro

Instalacja DJI Terra

Pobierz DJI Terra: https://www.dji.com/dji-terra/info#downloads

A Zakres temperatury roboczej tego produktu wynosi od 0 ° do 40 ° C. Nie spetnia standardowej
temperatury roboczej dla zastosowan wojskowych (-55 ° do 125 ° C), ktéra jest wymagana,
aby urzadzenie byto odporne na wieksza zmiennos¢ srodowiskowa. Uzywaj produktu w odpowiedni
sposob i tylko do zastosowan, w ktérych urzadzenie spetnia wymagania dotyczace zakresu
temperatury roboczej dla tego typu urzadzen.
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Opis produktu

Ponizszy dziat zapoznaje uzytkownika
z dronem P4 Multispectral, lista jego
komponentdw i aparaturg sterujaca.



Korzystanie z instrukcji

Wprowadzenie

P4 Multispectral jest dronem stuzacym do wykonywania fotografii multispektralnej, cechujac
sie przy tym wysoka precyzja. System obrazowania sktada sie z 6 sensoréw CMOS o rozmiarze
1/2.9" i pozwala na wykonywanie zdje¢ w pasmie $wiatta widzialnego i podczerwonego. System
transmisji HD OCUSYNCTM wbudowany w drona i aparature, pozwala na stabilny przesyt
obrazu. Korzystajac z aplikacji DJ GS Pro, uzytkownik jest w stanie wys$wietla¢ obraz w indeksach
NDVI, GNDVI lub NDRE w czasie rzeczywistym, dzieki czemu ma wglad w aktualng kondycje
roslin, co pozwala na okreslenie fazy wzrostu, jako$¢ gleby i wiele innych. Zdjecia moga by¢
réwniez wykorzystywane do generowania doktadnych multispektralnych map indekséw,

dla szczegotowej oceny roslin i gleby, ktére stanowia kluczowy element w rolnictwie
precyzyjnym. Dron wyposazono we wbudowany modut D-RTKTM, ktéry pozwala na
pozycjonowanie z centymetrowa doktadnoscia*.

Najwazniejsze funkcje

System obrazowania P4 Multispektralne sktada sie z 6 czujnikéw CMOS o rozmiarze 1/2.9".
Gtowica sktada sie z kamery RGB oraz gamy 5 kamer wykonujacych zdjecia poszczegélnych pasm:
niebieskiego (B): 450 nm * 16 nm; zielonego (G): 560 nm + 16 nm; czerwonego (R):

650 nm = 16 nm; czerwonej krawedzi (RE): 730 nm + 16 nm; bliskiemu podczerwieni (NIR):

840 nm * 26 nm. Czujnik $wiatta stonecznego na gorze drona mierzy nasilenie promieniowania
stonecznego w czasie rzeczywistym, dla lepszej optymalizacji doktadnosci zebranych danych
multispektralnych. P4 Multispectral wykorzystuje globalng migawke, w celu unikniecia
znieksztatcen obrazu powstajacych przez tzw. efekt rolling shutter. P4 Multispectral posiada
wbudowany modut D-RTK, zapewniajac wysoka precyzje zebranych danych z doktadnoscia

do centymetra, przy korzystaniu z sieci RTK lub bazy naziemnej DJI D-RTK 2. Dane satelitarne
moga zosta¢ wykorzystane dla uzyskania poprawek w postprodukcji (PPK), po zebraniu danych.
P4 Multispectral jest w stanie zawisnac i lata¢ na bardzo niskim putapie, lub w pomieszczeniach,
dzieki wielokierunkowemu systemowi wykrywania przeszkdd i wizyjnemu systemowi
pozycjonowania dla zwiekszenia bezpieczenstwa. W aparaturze sterujacej zaimplementowano
najnowszy system transmisji obrazu DJI OcuSync. Zapewnia on podwyzszong odpornos¢

na zaktdcenia i obniza opdzZnienie przesytu, oferujac stabilniejsza i ptynniejsza transmisje.
Aparatura jest w stanie wysytac sygnat na odlegto$¢ do 7 km (FCC). Podtacz ipada do aparatury
przez port USB, aby korzystac z aplikacji GS pro do planowania i wykonywania misji.

Zdjecia mozna importowac przy pomocy DJI GS pro lub DJI Terra, aby generowac
multispektralne mapy indekséw do dalszej analizy.

+ Nalezy wykorzystywac sie¢ RTK, stacje naziemna D-RTK (kupowana osobno) lub poprawki nanoszone
w postprodukcji (PPK) zalecane rozwiazanie, kiedy sygnat RTK w trakcie wykonywania misji jest
niewystarczajacy.



Przygotowanie do lotu

1. Zdejmij blokade gimbala z kamery, zgodnie z rysunkiem:

2. Mocowanie $migiet
Przymocuj $migta z czarna naklejka do silnikéw z czarna kropka. Przymocuj $migta ze srebrna
naklejka do silnikow bez czarnych kropek. Docisnij Smigta do ptytki mocujacej i dokrec
w kierunku przeciwnym do kierunku obrotu $migta.

3. Instalacja akumulatora
Wsun akumulator do komory w kierunku wskazywanym przez strzatke ponizej.

A Upewnij sig, ze ustyszysz klikniecie, wskazujace na to, ze akumulator zostat prawidtowo zainstalowany.
Whtozenie akumulatora w nieodpowiedni sposéb moze wptynac na bezpieczenstwo lotu.




Przygotowanie aparatury sterujacej
1. Roztéz uchwyt na telefon do odpowiedniej pozycji, a nastepnie dostosuj ustawienie
anten, aby byty skierowane na zewnatrz.
2. Podtaczenie urzadzenia mobilnego

@ Wcisnij przycisk na gérnym, prawym boku uchwytu na telefon, aby zwolni¢ klamre,

a nastepnie dostosuj jej rozstaw do urzadzenia mobilnego.
@ Zacisnij urzadzenie mobilne klamra.
® Wprowadz jedng koricéwke kabla w gniazdo aparatury, a druga do urzadzenia mobilnego

Aktywacja drona

Korzystajac z P4 Multispectral po raz pierwszy, aktywuj urzadzenie korzystajac z DJI GS Pro.
Upewnij sie, Ze ipad ma dostep do internetu.



Schemat drona
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. Kamery gimbala

(szes$¢ czujnikéw odpowiadajacych
pasmom opisanym ponizej)

a. Czerwona

krawedz (RE)

b. Bliskie podczerwieni
(NIR)

c. Zielone (G)

d. Widzialne (RGB)

e. Czerwone (R)
f. Niebieskie (B)
Dolny system wizyjny

Port Micro USB

Status parowania/ kamery
i przycisk parowania

. Slot karty microSD

6. Przedni system wizyjny

7. Czujniki wykrywania przeszkod
na podczerwien

8. Przednie diody LED

9. Silniki

10. Smigta

11. Wskaznik statusu drona

12. Anteny OcuSync

13. Antena D-RTK

14. Czujnik $wiatta stonecznego
15. Tylny system wizyjny

16. Inteligentny akumulator

17. Przycisk zasilania

18. Wskaznik natadowania akumulatora



Schemat Aparatury Sterujacej
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10.
11.

12.

. Przycisk zasilania
Stuzy do wiaczania i wytaczania aparatury.

. Przycisk Powrotu do domu (RTH)

Wocisnij przycisk, aby zainicjowa¢ RTH.
Drazki sterujace

Sterowanie dronem. Mozna ustawic¢
Tryb 1, Tryb 2, Tryb 3.

Diody statusu LED

Wskazuje potaczenie z dronem.

. Wskaznik natadowania akumulatora

Wyswietla poziom natadowania
aparatury.

. Port tadowania

Podtacz tadowarke, aby natadowac
akumulator aparatury.

. Uchwyt na urzadzenie mobilne

Stabilnie mocuje urzadzenie mobilne
do aparatury.

Podktadki do mocowania matych
urzadzen (telefonow)

. Anteny

Odpowiadaja za potaczenie z dronem
i transmisje obrazu.

Uchwyt
Pokretto gimbala

Wykorzystywana do sterowaniem
pochyleniem gimbala.

Odwrdécone pokretto

13.

14.

15.

16.

17.

1

19.

©

Przycisk nagrywania wideo

Wociénij, aby rozpoczaé nagrywanie.
Wocisnij po raz kolejny, aby zatrzymac.
Przetacznik trybow lotu

Pozycje P i S przeznaczone s3 dla trybu P,
pozycja A, stuzy do witaczania trybu A.
Przycisk migawki

Przycisnij, aby wykona¢ zdjecie.
Dwustopniowy przycisk. Zdjecie zostanie
wykonane tylko, jesli przycisk zostanie
wciéniety do konca.

Odwrécony programowalny przycisk.

C2: Przy wyznaczaniu trasy przy pomocy

lokalizacji drona, przycisk zapisuje obecna
pozycje jako punkt.

Przyciski C1 i C2.urzadzen (telefonéw)

C1: W podgladzie widoku z kamery,
przycisnij, aby przetaczy¢ pomiedzy
obrazem RGB i Multispektralnym.

W trybie podgladu Multispektralnego,
domysiny podglad to NDVI. Jesli
ustawiono NDRE lub GNDVI przed
przetaczeniem widoku przyciskiem,
wyswietlony zostanie ostatni podglad.
Port USB (do taczenia urzadzen
mobilnych)

Potaczenie urzadzern mobilnych

z aplikacjg DJI GS Pro.

Port Micro USB

Podtacza aparature do komputera przy
pomocy kabla USB.
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Dron

W tej czesci opisane zostana
elementy sktadowe drona, ich cechy
i funkcje.
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Dron

Profil

Dron P4 Multispectral sktada sie z kontrolera lotu, systemu komunikacji, systemu
pozycjonowania i inteligentnego akumulatora. Ponizsza sekcja opisuje funkcje powyzszych
komponentéw.

Tryby Lotéw

P4 Multispectral pozwala na lot w nastepujacych trybach. Wykorzystaj przycisk przetaczania
trybow na aparaturze, aby zmienié tryb lotu. Pozycje P i S przeznaczone sa dla trybu P,

pozycja A, stuzy do witaczania trybu A.Tryb-P (Positioning): Tryb- P dziata najlepiej, kiedy sygnat
GNSS jest silny. Dron wykorzystuje modut GNSS/ RTK i system wizyjny, aby automatycznie
stabilizowac pozycje i nawigowac pomiedzy przeszkodami. Jesli sygnat GPS jest dostatecznie
silny, dron wykorzystuje GNSS do pozycjonowania. Jesli modut RTK jest wtgczony i transmisja
danych referencyjnych jest dostepna, modut zapewnia pozycjonowanie z centymetrowa
doktadnoscia. Kiedy sygnat GPS jest staby, a warunki na to pozwalaja, dron bedzie
wykorzystywat system wizyjny do pozycjonowania. Kiedy przedmi system wykrywania
przeszkad jest aktywny i warunki o$wietleniowe s dostateczne, maksymalne pochylenie drona
wynosi 250, a maksymalna predkos¢ 50 km/h. Kiedy przedni system wykrywania jest
wytaczony, maksymalny kat nachylenia drona wynosi 350, a maksymalna predko$¢ wynosi

58 km/h. Tryb-A (Attitude): Modut GPS nie jest wykorzystywany do pozycjonowania.
Wykorzystywany jest jedynie barometr do utrzymywania wysokosci.

Ostrzezenie w Trybie-A
Dron wejdzie w Tryb A, w ponizszych okoliczno$ciach:

Pasywnie:
Kiedy sygnat GPS jest jest niedostateczny, lub kompas do$wiadcza zaktécen
elektromagnetycznych, a system wizyjny jest niedostepny.

Aktywnie:

Uzytkownik przetacza Tryb-A przy pomocy przetacznika na aparaturze.

W trybie-A, system wizyjny i niektére zaawansowane funkcje sa wytaczone. Dron

nie pozycjonuje sie i nie hamuje automatycznie przed przeszkodami. Wiatr moze
spowodowac przesuwanie sie drona w poziomie. Koryguj pozycje drona przy pomocy
drazkéw sterujacych.

Manewrowanie dronem w Trybie-A moze stanowic¢ wyzwanie. Przed przetaczaniem drona

w Tryb-A, upewni sie, ze czujesz sie pewnie sterujac dronem. NIE odlatuj dronem zbyt daleko,
gdyz tracac kontrole powodujesz potencjalne zagrozenie. Unikaj latania w ciasnych
pomieszczeniach i miejscach, gdzie sygnat GPS jest staby. W przeciwnym wypadku, dron
przejdzie w Tryb-A prowadzac do zbednego ryzyka w trakcie lotu. W przypadku probleméw
z lotem, wyladuj dronem w bezpiecznym miejscu tak szybko, jak to mozliwe.

12



Wskazniki Statusu Drona

P4 Multispectral dysponuje przednimi diodami LED oraz wskaZnikami statusu drona.
Diody sg umieszczone w nastepujacy sposéb:

Przednie diody
LED

Wskaznik statusu
drona

Przednie diody LED odpowiadaja za orientacje drona. Przednie diody LED $wieca $wiattem
statym na czerwono w momencie, gdy dron jest wtaczony, aby zasygnalizowac przednig
pozycje drona. Wskazniki statusu drona przekazujg komunikaty z kontrolera lotu.

QOdnies sie do ponizszej tabeli, po wiecej informacji na temat powiadomien wskaznika statusu.

Opis powiadomien wskaznika statusu drona

Statusy normalne

Miga na czerwono, zielono i z6tto

BHGH ---voe na przemian
G Miga na zielono i z6tto na przemian
(C)TRED Miga powoli na zielono
QX2 «nene- Miga na zielono dwukrotnie
Yeenns Miga powoli na zétto
G e Miga szybko na zielono
Statusy ostrzegawcze
Ot Miga szybko na z6tto
[S)SPP Miga powoli na czerwono
(5)SERN Miga szybko na czerwono
B ceeeen Miga na czerwono
R — Swieci na czerwono
Z)2 Miga na przemian na czerwono i zétto

Witaczanie i autodiagnostyka

Przygotowanie urzadzenia
Tryb P z GNSS lub RTK
Tryb P z czujnikami optycznymi

Tryb A bez GNSS i czujnikow
optycznych

Hamowanie

Utrata sygnatu nadajnika

Ostrzezenie o niskim poziomie akum.

Ostrzezenie o krytycznym poz. akum.
Btad IMU

Btad krytyczny

Wymagana kalibracja kompasu

13



Funkcja Return To Home (RTH)

Funkcja Return to Home (RTH) umozliwia powrét drona do ostatniego zapisanego punktu
Home Point. Istnieja trzy rodzaje RTH: Smart RTH, Low Battery RTH oraz Failsafe RTH Ponizsza
sekcja opisuje powyzsze tryby.

B3 GNSS Opis
Jesli silny sygnat GNSS zostat zarejestrowany podczas startu drona, punktem
Punkt Home jest lokalizacja, z ktérej dron wystartowat. Sygnat GNSS jest ograniczony
Home ol ikona ¥ .11l . Wskaznik statusu drona bedzie migat szybko na zielono podczas

zapisywania punktu home.

& Dron wykrywa i omija przeszkody, gdy przedni system wizyjny jest wtaczony przy odpowiednim
oswietleniu. Podczas powrotu do punktu Home Point, dron automatycznie wzniesie sig, aby ominaé
przeszkode lub powoli obnizy lot. Aby wréci¢ w kierunku do punktu Home Point zwrdcony czujnikami
do przodu,dron nie moze sie obraca¢ lub lata¢ na boki.

Failsafe RTH

Przedni system czujnikéw optycznych pozwala na stworzenie mapy trasy lot w czasie
rzeczywistym. Jezeli punkt startowy (home) zostat pomyslnie zapisany, a kompas funkcjonuje
prawidtowo, funkcja failsafe RTH zostanie aktywowana automatycznie w przypadku utraty
sygnatu nadajnika na ponad 3 sekundy. Dron zaplanuje droge powrotna i powrdci ta sama trasa.
Dron zawis$nie na 10 sekund w swojej obecnej lokalizacji. Procedura RTH moze zosta¢
przerwana przyciskiem Home Point, a operator odzyska kontrole nad dronem, jezeli tacznos$é

z nadajnikiem zostanie przywrdcona.

Schemat procedury Failsafe RTH

1. Zapisywanie punktu home. 2. Zatwierdzanie punktu home. 3. Utrata sygnatu nadajnika.

@®
- M| R
= W s . =

Miga na zielono Miga na zielono Miga szybko na z6tto

4. Utrata sygnatu trwa (3 sek.) 5. RTH (regulowana wysoko$¢ lotu) |6.Ladowanie (po 5 sek. zawisu).
: b d . W

v
= =

Miga szybko na zdtto Miga szybko na 26t Miga szybko na 16t

Smart RTH

Uzyj przycisku RTH na nadajniku, gdy sygnat GNSS jest dostepny, aby zainicjowac¢ Smart RTH.
Dron automatycznie powrdci do ostatniego zapisanego punktu Home Point. Kontroluj
aparatura predkosc i wysokosé lotu podczas procedury RTH, aby unikna¢ kolizji. Gdy dron
wraca, uzyje swojej gtéwnej kamery do wykrywania przeszkéd nawet 300 metréw przed soba,
pozwalajac na zaplanowanie bezpiecznej trasy lotu. Naciénij i przytrzymaj przycisk Smarth RTH
ponownie, aby przerwa¢ procedure i odzyska¢ petna kontrole nad dronem.
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Low Battery RTH

Procedura Low Battery RTH tzn. powrotu do punktu Home Point z powodu niskiego poziomu
akumulatora zostaje aktywowana, gdy poziom inteligentnego akumulatora jest na tyle niski,
ze moze to wptynaé na bezpieczenstwo powrotu. Uzytkownik moze anulowac procedure RTH
poprzez naciéniecie przycisku RTH na nadajniku. Funkcja Low Battery RTH zostanie
wywotana tylko raz podczas tego samego lotu. Model wyladuje automatycznie, jezeli biezacy
poziom akumulatora wystarcza jedynie na wylagdowanie z jego obecnej wysokosci.
Uzytkownik wciaz moze zmieni¢ orientacje drona podczas procesu ladowania.

W aplikacji DJI GS RTK znajduje sie wskaznik poziomu akumulatora, ktory zostat opisany

ponizej:
Ostrzezenie o krytycznie Poziom akumulatora
niskim poziomie jest wystarczajacy
akumulatora (czerwony) - Ostrzezenie o (zielony)
niskim poziomie
akumulatora (z6tty) Pozostaty czas lotu
Poziom natadowania wymagany
do powrotu do punktu 9
Home
Ostrzezenie \Wekaznik
poziomu Uwaga SEE CHERE DJI GS Pro Instrukcje w czasie lotu
akumulatora
Dron automatycznie powrdci
. . L do punktu home i zawiénie
- Niski poziom Wskaznik na wysokosci 2 metry
Ost'rzt'ezeme' ) natadowania stétusu dro|'1a Nie dotyczy nad punktem home. Uzytkownicy
o niskim poziomie akumlulatoraA miga powoli moga réwnie przerwaé RTH
akumulatora Nalezy i na czerwono i wyladowa¢ manualnie.
wyladowac. Uwaga: Ostrzezenie o niskim
poziomie akumulatora
nie wystapia po przerwaniu RTH
i odzyskaniu kontroli nad dronem.
Aplikacja DJI GS
RTK miga
na czerwono,
Ostrzezenie Dron musi Wskazn:jk B elem Pozwdél dronowi obnizy¢ putap
o niskim poziomie natychmiast statusu drona rozpoczyna i wyladowa¢ automatycznie.

miga szybko  obnizanie lotu.

na czerwono  Nadajnik
wyemituje sygnat
dzwigkowy.

akumulatora wyladowac.

Szacowany czas g:g?:tljny

lotu . Nie dotycz Nie dotyc:
na podstawie yezy ! vezy
biezacego
poziomu.

Nie dotyczy
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« Po aktywacji ostrzezenia o krytycznie niskim poziomie akumulatora i rozpoczeciu procesu
ladowania, mozesz wychyli¢ lewy drazek do gory, aby sprawié, ze dron zawisnie na obecnej
wysokosci, dajac mozliwosé skierowania drona w lokalizacje bardziej odpowiednia

do ladowania.

Kolorowe strefy i znaczniki na pasku wskaznika poziomu akumulatora odzwierciedlaja
szacowany pozostaty czas lotu. S one automatycznie ustawiane wedtug obecnej lokalizacji
i statusu.

* Prég ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora ustawiony w zaktadce ustawien
akumulatora dotyczy jedynie ostrzezenia, a nie wywota funkcji RTH.

Precyzyjne ladowania

Dron automatycznie przeskanuje i sprobuje dopasowac cechy terenu ponizej podczas
procedury RTH. Gdy cechy terenu znajdujacego sie pod dronem w danej chwili zostang
dopasowane do punktu home, dron natychmiast zacznie procedure precyzyjnego ladowania.

A « Wsparcie ladowania jest wiaczone w trakcie precyzyjnego ladowania.

« Dziatanie funkcji precyzyjnego ladowania jest zalezne od ponizszych warunkow:
a) Punkt Home Point zostat zapisany przy starcie i nie zostat zmieniony w trakcie lotu.
b) Dron musi wystartowa¢ pionowo na wysoko$¢ wigksza niz 7 metréw.
c) Cechy terenu punktu Home Point nie moga ulec wigkszej zmianie.
d) Punkt Home Point, na ktérym grunt nie ma wyrézniajacych sie cech moze pogorszy¢ dziatanie funkcji.
e) Warunki o$wietleniowe musza by¢ odpowiednie.

« Podczas ladowania mozna wykona¢ ponizsze dziatania:
a) Przesun drazek przepustnicy w dét, aby zwiekszy¢ predkosé¢ ladowania.
b) Przesun drazek przepustnicy w inna strone, aby przerwaé proces precyzyjnego ladowania.

Uwagi bezpieczenstwa dotyczace funkcji RTH

Don nie jest w stanie omijac¢ przeszkdd w trakcie procedury RTH,

kiedy przedni system wizyjny jest wytaczony. Uzytkownik jest

w stanie zmienia¢ wysokosc i predkos¢ drona przy pomocy

‘ aparatury sterujacej. Waznym jest, aby ustawi¢ odpowiednia
wysokos¢ Failsafe przed kazdym lotem. Przejdz do podgladu widoku

z kamery w DJI GS Pro, kliknij pole tekstowe w Smart RTH

i ustaw wysokos¢.

Jezeli dron leci na wysokosci ponizej 20 metréw i zostanie
aktywowana funkcja RTH (w tym Smart RTH, Low Battery RTH
i Failsafe RTH), dron najpierw automatycznie wzniesie sie

na wysokos$¢ 20 metréw. Wznoszenie moze zostac przerwane
poprzez opuszczenie trybu failsafe.

Dron automatycznie obnizy putap i wyladuje, gdy funkcja RTH
zostanie aktywowana, a dron znajduje sie w promieniu 5 metréw
od punktu home na putapie ponizej 30 m lub funkcja wykrywania
przeszkod jest wytaczona. Dron nie bedzie sie wznosit i wyladuje
automatycznie w danej lokalizacji.
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% ‘ Dron nie moze powrdci¢ do punktu Home Point, jezeli sygnat GPS
~ IH‘ jeststaby ([ & Il ]jest szara) lub modut jest niedostepny.

Jezeli przesuniesz lewy drazek na wysokosci powyzej 20 metréw,
ale ponizej ustalonej wysokosci Failsafe RTH, dron przestanie
wznosic sie i natychmiast powrdci do punktu Home Point.

Omijanie przeszkod w trakcie RTH

Dron wykrywa i moze podja¢ probe aktywnego ominigcia przeszkody podczas funkcji RTH
przy odpowiednich warunkach oswietleniowych. Po wykryciu przeszkody, dron zachowa
sie w nastepujacy sposodb:

1. Dron uzyje swojej gtownej kamery do identyfikowania przeszkod nawet do 300 metrow
do przodu, co pozwala na zaplanowanie bezpiecznej trasy powrotnej do punktu startowego.

2. Dron zwalania, gdy wykryje przeszkode 15 metréow przed soba.

. Dron zatrzyma sie i zawisnie, a nastepnie rozpocznie pionowe wznoszenie w celu ominiecia
przeszkody. Dron zatrzyma wznoszenie, gdy znajdzie sie 5 metrow nad wykryta przeszkoda.

4. Procedura Failsafe RTH zostaje wznowiona i dron kontynuuje lot w strone punktu Home
Point na obecnej wysokosci.

e .
| A
| o
300 metréw ! Smetréw
!
L4 —
15 metrow

A « Wykrywanie przeszkdd jest wytaczone podczas podchodzenia do ladowania, zachowaj ostrozno$é.

« Aby upewnic sig, Ze dron wraca do punktu startowego przodem, nie mozna go obrdci¢ podczas
procedury RTH, gdy przednie czujniki optyczne sa wiaczone.

« Dron nie moze omina¢ przeszkdd nad, obok i za dronem.

Funkcja wsparcia ladowania (Landing Protection)

Funkcja wsparcia ladowania aktywuje sie w trakcie automatycznego ladowania:

1. Landing Protection pomaga zidentyfikowac, czy podtoze nadaje sie do ladowania.
Jesli tak, dron powoli wyladuje.

2. Jedli system wsparcia ladowania ustali, ze podtoze jest odpowiednie do wyladowania,
dron zawisnie i poczeka na potwierdzenie operatora. Dron zatrzyma sie w powietrzu,
jesli wykryje, ze podtoze nie nadaje sie do ladowania, nawet z krytycznie niskim
poziomem akumulatora.
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Tylko jesli akumulator roztaduje sie do 0%, dron wyladuje. Uzytkownicy moga
dostosowywac orientacje drona.

3. Jesli system wsparcia ladowania jest nieaktywny, DJI GS Pro wyswietli powiadomienie,
kiedy dron obnizy sie do putapu 0.3 metra. Przycisnij aby potwierdzi¢, lub przytrzymaj
w dole lewy drazek przez 2 sekundy, aby wyladowad, jesli podtoze sie do tego nadaje.

A o Dron musi wystartowac¢ pionowo na wysokos$¢ wieksza niz 7 metrow.
a) Kiedy operator wykonuje ruchy drazkami (system na nowo wiaczy sie, kiedy drazki beda
w bezruchu).
b) Kiedy system pozycjonowania nie jest w petni funkcjonalny (np. btad).
c) Kiedy dolny system wizyjny wymaga kalibracji.
d) Kiedy warunki o$wietleniowe wptywaja na dolny system wizyjny.
Kiedy przeszkoda znajduje sie w promieniu 1 m od drona, dron zawisnie na wysokosci 0.3m
nad ziemia. Dron wyladuje po potwierdzeniu przez uzytkownika.

.

Misje Mapujace

Stwdrz automatyczna misje w aplikacji DJI GS Pro, planujac misje i ustawiajac parametry.
Odnies sie do instrukcji aplikacji DJI GS Pro, aby poznac szczegdty na temat planowania
i wykonywania misji. Ponizsza sekcja przyblizy ustawianie parametrow kamery RGB

i multispektralnej jak i spos6b przechowywania plikéw.

Ustawienia kamery
Przejdz do podgladu widoku z kamery i wcisnij % aby zmieni¢ ustawienia kamery.
W €5 , zmien ustawienia kamery RGB i kamery multispektralnej.

Ustawienia kamery RGB:

Podglad widoku z kamery wyswietli obraz z kamery RGB w trakcie konfiguracji.

1. Wybierz pomiedzy trybem Auto i Manual. W trybie Manual, uzytkownik moze zmienic¢
wartos¢ ISO i ustawienia przystony.

2. Ustaw warto$é ekspozycji (EV).

Ustawienia kamery multispektralnej:

Podglad widoku z kamery wyswietli obraz z kamery multispektralnej w czasie rzeczywistym
w trakcie konfiguracji. W liscie parametréw, pokazana bedzie dtugo$c fali kazdego pasma

i odpowiadajace im wartosci czutosci. Obecnie, dostepne sa mapy indekséw NDVI, GNDVI
i NDRE. Uzytkownik moze wybra¢ odpowiedni indeks w oknie Display Mode.

Wiecej informacji znajdziesz w ponizszej sekcji.

1. Wybierz pomiedzy trybem Auto i Manual. W trybie recznym uzytkownik moze
dostosowywac ustawienia przystony.

2. Ustaw warto$¢ ekspozycji (EV).

® Kiedy wybrano kamere multispektralng w podgladzie widoku z kamery na czas misji, kamera

nie bedzie wykonywac zdje¢ RGB, ktére sa wymagane do rekonstrukcji map 2D w DJI GS Pro

i DJI Terra. Zaleca si¢ wybranie kamery RGB jako podgladu na czas mysli, przed rozpoczeciem nalotu,
aby upewnic sie, ze zostana wykonane zdjecia RGB na potrzeby dalszej rekonstrukcji w DJI GS Pro |
ub DJI Terra.

Wybierajac parametry misji, zaleca sie ustawienie kata skierowania kamery (Shooting Angle)

na wyréwnany z torem lotu (Course Aligned) dla zapewnienia wysokiej doktadnosci.
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W @, dostosuj tryb wykonywania fotografii, pasma koloréw, tryb wyswietlania i kolorowa
mape.

Tryby zdjec:

Woybierz pomiedzy zdjecia pojedyncze, oraz zdjecia w interwale czasowym. Minimalny interwat
czasowy wynosi 1s.

A Kiedy interwat czasowy ustawiono na 1 s, wymagana jest karta pamieci z predkoscia zapisu wynoszaca
min. 50 MB/s, np taka, ktora jest w zestawie z dronem. W tym ustawieniu, maksymalnie 3 pasma
w formatach (JPEG + TIFF) moga byc¢ zapisywane, za$ dane nie moga zostac¢ wykorzystane
do rekonstrukcji w DJI Terra.

Pasma koloréw:
Wybierz, ktére pasmo koloru bedzie zapisywane na karcie pamiegci.

Konfigurujac ustawienia widzialnych pasm, uzytkownik moze wybraé pasma RGB, niebieski,
zielony, czerwona krawedz? i bliska podczerwien. Dostosowujac ustawienia wyswietlania, mozna
wybraé pomiedzy RGB, NDVI, GNDVI i NDRE.

Kolorowa mapa:

Woybierz skale koloru renderowania mapy w podgladzie w czasie rzeczywistym, na podstawie
wartosci indeksu wegetacji.

1. Wybierz pomiedzy profilem domysinym, spektralnym i RdYIGb, Mozesz podejrze¢ rodzaj
mapy na pasku widocznym nad poszczegdlnymi opcjami. DomysIny profil zaleca sie
do odpowiedniego odrézniania wegetacji od obiektoéw. Profil spektralny jest podobny
do podczerwieni. RdYiGn, odpowiada ludzkiemu wiedzeniu wegetacji.

2. Dla kazdej kolorowej mapy, mozna dostosowac zakres koloréw renderowanego obrazu
i skale indeksu wegetacji (domyslnie, auto i custom. DomysIny zakres to [-1,1]. Auto oznacza,
Ze zakres jest dobierany automatycznie przez minimalne i maksymalne wartosci na zdjeciach
z kamer. Ustawienia Custom, pozwalajg na dostosowanie wartosci minimalnej i maksymalnej
przez uzytkownika.

Jesli wymagana jest obserwacja zmian wspotczynnika wegetacji w trakcie réznych okreséw
czasowych (poprzez podglad w czasie rzeczywistym) zaleca sie korzystanie z trybu Custom, aby
dostosowac zakres wartosci. Jesli prowadzimy obserwacje wzrostu wegetacji na duzych obszarach
w konkretnym czasie, bez poréwnania wynikdw, zaleca sie korzystanie z funkcji Auto

Przechowywanie zdje¢

Zaleznie od wybranych pasm, zostanie wykonanych 6 zdje¢ jednoczesnie. Zdjecie kazdego
pasma w grupie ma swoja nazwe. Zdjecia beda nazwane w sposéb nastepujacy: “DJI_XXXY”,
gdzie XXX odnosi sie do liczby grupy, Y (0-5) bedzie oznaczato poszczegdlne pasma.

Y 0 1 2 3 4 5
Pasmo RGB, NDVI, GNDVI, NDRE - zaleznie | Niebi- Zielone | Czer- Czerwona | Bliska podczer-
od wybranego trybu. eskie wone krawedz wien

Generowanie map multispektralnych

Zaimportuj zdjecia do DJI GS pro lub DJI Terra, aby wygenerowacé mapy multispektralne.
Po wiecej informaciji, siegnij do instrukcji powyzszego oprogramowania.
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Funkcje RTK

P4 Multispectral posiada wbudowany modut DJI D-RTK, ktéry dostarcza precyzyjnych
danych z doktadnoscia pozycjonowania rzedu centymetra w celu zwiekszenia doktadnosci
operacji, przy wykorzystaniu stacji naziemnej D-RTK lub sieci RTK.Poktadowe D-RTK
dostarczajace precyzyjnych informacji dotyczacych pozycji i predkosci wraz

ze zoptymalizowanymi algorytmami, jest doktadniejszy od standardowych przyrzadéw

z kompasem i dziata poprawnie nawet w przy zaktéceniach magnetycznych pochodzacych
od metalowych konstrukcji, co znacznie zwieksza stabilnos¢ lotu. Jezeli sygnat RTK jest staby
i dane nie moga by¢ przesytane podczas misji mapujace, uzytkownicy moga odczytaé surowe
dane obserwacyjne z satelity*, ktére zostaja zapisane na karcie microSD w dronie, a potem
skorzystac z technologii PPK, aby uzyskac¢ dane pozycjonowania z doktadnoscia

do centymetra.

* Wspierane pdzniej
Korzystanie ze stacji DJI D-RTK 2

1. Przejdz do strony planowania misji w DJI GS pro, wcisnij ikone & i lub wcisnij RTK
na goérze ekranu i wybierz D-RTK 2 jako Zrédto poprawek RTK. Aktywuj RTK w dronie
na dole menu, aby zapewni¢ dostep do danych RTK.

2. Wocisnij “Link”. Aparatura zacznie emitowac dzwiek. Nastepnie wci$nij przycisk
parowania na stacji D-RTK 2.

3. Wocisnij ikone Connect, aby potaczyc¢ drona ze stacja tadujaca. Poczekaj, az status RTK
zmieni sie na FIX, wskazujac przeptyw danych RTK.

Korzystanie z sieci RTK

Sie¢ RTK wykorzystuje aparature zamiast bazy naziemnej, aby potaczy¢ sie z serwerem sieci
baz referencyjnych w celu przesytania poprawek. W trakcie korzystania z sieci RTK, aparatura
musi by¢ wtaczona i podtaczona do internetu.

1. Upewnij sie, ze aparatura jest sparowana z dronem i urzadzenie mobilne posiada
potaczenie internetowe.

2. Przejdz do strony misji w DJI GS pro, wciénij ikone . lub RTK na gérze ekranu
i wybierz funkcje Network RTK Account jako zrédto danych RTK.

3. Wcisnij “New” w ustawieniach sieci RTK. Po konfiguracji przejdz do ustawien i wybierz
dodane konto.

4. Wiacz funkcje RTK na dole menu, aby upewni¢ sie, ze nastapi potaczenie z siecig
poprawek.

5. Wocisnij “Connect”, aby ustanowi¢ potaczenie z serwerem. Poczekaj az ikona RTK wskaze
FIX, pokazujac, ze dostep do sieci zostat przydzielony i dron otrzymuje poprawki RTK.

System Wizyjny i Czujnikow Wykrywania Przeszkéd na Podczerwien

Gtéwne elementy systemu czujnikdw optycznych zlokalizowane sa z przodu, z tytu i od spodu
drona, w tym 3 czujniki optyczne [1] [2] [4] i dwa czujniki ultradZzwiekowe [4]. System optyczny
uzywa ultradzwiekéw i danych wizualnych do utrzymywania swojej obecnej pozycji,
precyzyjnego zawisu lub lotu w miejscach, w ktorych GPS jest niedostepny. System wizyjny
przez caty czas skanuje teren w poszukiwaniu przeszkéd, aby umozliwi¢ dronowi przelot

nad przeszkoda, dookota lub zawisniecie przed przeszkoda.
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System podczerwieni drona sktada sie z dwdéch modutéw z obu stron drona. Czujniki skanuja

teren w poszukiwaniu przeszkdd z obu stron statku powietrznego i s aktywne w niektérych
trybach lotu.

Zakres detekgji

Zakres wykrywania systemu optycznego i podczerwieni pokazany jest na ponizszym diagramie.
Warto zwréci¢ uwage, ze dron nie jest w stanie omijac¢ przeszkdd, ktére znajduja sie poza
zakresem wykrywania.

A W trybie P, przedni i tylny system wizyjny dziata, jesli predkos$¢ wynosi mniej, niz 22 km/h. Przy wyzszych
predkosciach, dziataja jedynie czujniki znajdujace sie po stronie, w ktora skierowany jest dron.

Kalibracja czujnikéw

Kamery systemu wizyjnego sa skalibrowane fabrycznie. Jednakze czujniki sa wrazliwe na dziatanie
sit zewnetrznych i od czasu do czasu beda wymagaty kalibracji przez DJI Assistant 2 for Phantom.
Postepuj wg. instrukcji pokazanej ponizej, aby skalibrowac¢ czujniki.

01 02 03
Skieruj drona w strone ekranu Zréwnaj ze soba ramki Obré¢ drona w osiach pan tilt (obrot
w lewo / prawo i przechyl do przodu /
. . . - dotyhu).
Korzystanie z pozycjonowania wizyjnego

System pozycjonowania wizyjnego wtacza sie automatycznie przy uruchamianiu drona.
Pozycjonowanie wizyjne jest zwykle uzywane w pomieszczeniach, gdzie sygnat GNSS nie jest
dostepny.
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Korzystajac z czujnikdw wbudowanych w system wizyjny, dron moze precyzyjnie zawisnac,
nawet bez GPS. Dolny system wizyjny dziata najlepiej, gdy dron lata na wysokosciach ponizej
10 m. Lataj ostroznie, gdy poruszasz sie na matej wysokosci (< 0,5m) z duza predkoscia.

Postepuj zgodnie z instrukcja, aby korzystac z systemu pozycjonowania wizyjnego:

1. Wiacz drona. Dioda statusu drona zaswieci sie na zielono dwa razy, co oznacza gotowos¢
systemu wizyjnego.

2. Delikatnie pchnij lewy drazek do goéry, aby unie$¢ drona do zawisu.

Hamowanie z asysta systemu wizyjnego

Dzigki systemowi wykrywania przeszkod, dron bedzie w stanie zainicjowa¢ hamowanie, gdy
wykryje przeszkody dookota drona. Pamietaj, ze system pracuje najlepiej przy odpowiednim
oswietleniu i gdy przeszkoda posiada wyrazny ksztatt. Dodatkowo dron nie powinien porusza¢
sie z predkoscia wieksza niz 50 km/h, aby zapewnic¢ wystarczajaca droge hamowania.

& « System czujnikéw podczerwieni 3D jest aktywny jedynie w trybach beginner* i tripod*.

* Skutecznos¢ systemu wizyjnego i podczerwieni jest zalezna od powierzchni, nad ktérymi dron przelatuje.
Sonar moze nie by¢ w stanie okresli¢ doktadnie odlegtosci pomiedzy materiatami pochtaniajacymi fale
dzwiekowe. Kamera moze réwniez nie funkcjonowac prawidtowo w nieoptymalnych warunkach.

Dron przejdzie ztrybu P do trybu A automatycznie, jezeli GPS, czujniki wizyjne i czujniki podczerwieni
nie sa dostepne.Zachowaj szczegdlna ostroznos$¢: w ponizszych sytuacjach:

a) Lecac nad monochromatyczna powierzchnia (np. catkowicie czarna, biala, czerwona, zielona).

b) Lecac nad powierzchnia silnie odbijajaca $wiatto.

¢) Lecac przy silnym wietrze (ponad 50 km/h na wysokosci 2 m lub ponad 18 km/h na wysokosci 1 m).
d) Lecac nad woda lub innymi przezroczystymi powierzchniami.

e) Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami.

f) Lecac nad poruszajacymi sie powierzchniami lub obiektami.

g) Lecac nad bardzo ciemnymi (< 10 lukséw) lub jasnymi (> 100 000 lukséw) powierzchniami.

h) Lecac nad powierzchniami, ktére pochtaniaja fale dzwigkowe (np. gruby dywan).

i) Lecac nad powierzchniami bez wyraznej rzezby lub faktury.

j) Lecac nad powierzchniami z powtarzajacymi sie, identycznymi wzorami lub faktura (np. kafelki).

* Tryb bedzie wspierany pézniej.
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A k) Lecac nad pochyta powierzchnia, ktéra zmienia kierunek fal dzwigkowych emitowanych przez drona.
I) Lecac nad nad przeszkodami z mata powierzchnia odbijajaca $wiatto podczerwone.
m) Nie umieszczaj dwoch modeli obok siebie, aby uniknac¢ zaktécen miedzy ich modutami
podczerwieni 3D.
n) Nie zastaniaj ochronnego szkta modutu podczerwonego. Utrzymuj je w dobrym stanie i czystosci.

Utrzymuj czujniki w czystosci. Brud lub inne zanieczyszczenia moga wptynac na ich skutecznosc.

System wizyjny jest skuteczny jedynie, gdy dron znajduje sie na wysokosci 0,3 - 10 m.

System wizyjny moze nie funkcjonowac poprawnie , gdy dron leci nad woda.

System wizyjny moze nie by¢ w stanie rozpoznac wzoru terenu przy stabym oswietleniu

(ponizej 100 lukséw).

Nie uzywaj innych urzadzen z ultradZzwigkami, pracujacych na czestotliwosci 40 KHz, gdy system wizyjny
jest aktywny.

Dane z Lotu

Dane z lotu s3 automatycznie zapisywane w pamieci wewnetrznej drona. Gromadzone
informacje to m.in.: telemetria lotu, informacje o statusie samolotu i inne parametry.

Aby uzyskac¢ dostep do tych danych, podtacz drona do PC przy pomocy portu Micro USB
i wtacz DJI Assistant 2.

Montaz i Demontaz Smigiet

Korzystaj jedynie z oryginalnych $migiet DJI. Szary i czarny pierscien na Smigle wskazuja, gdzie
$migta powinny by¢ przymocowane i w jakim kierunku powinny sie obracac.

Smigta Srebrny pierscien Czarny pierscien
Rysunek T or N - S
Miejsce montazu  Silniki bez czarnych kropek Silniki z czarnymi kropkami

& Blokada: Zakrec $migto we wskazanym kierunku.

Legenda ) Odblokowanie: Odkre¢ $migta we wskazanym kierunku.

Montaz Smigiet
1. Zdejmij naklejki ostrzegawcze z silnikéw przed montazem $migiet.

2. Przymocuj $migta z czarnymi pierscieniami do silnikéw z czarna kropka. Przymocuj $migta
ze srebrnymi pierscieniami do silnikéw bez czarnej kropki. W16z $migto na ptyte
mocujacy i obréo¢ w kierunku blokady, az zostanie zablokowane.
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Demontaz Smigiet
Przytrzymaj silnik, na ktérym jest zamocowane $migto i obroc je zgodnie z kierunkiem
odblokowania.

A « Pamietaj o ostrych krawedziach $migiet. Obchodz sie z nimi ostroznie.
« Uzywaj jedynie oryginalnych $migiet DJI. Nie mieszaj typow $migiet.
« Sprawdz czy $migta i silniki sa zainstalowane poprawnie przed kazdym lotem.
« Upewnij sig, ze wszystkie $migta sa w dobrym stanie przed kazdym lotem. Nie uzywaj starych,
wyszczerbionych badz uszkodzonych $migiet.
* Aby uniknac obrazen, trzymaj sie na dystans od $migiet i silnikow w czasie pracy.
« Korzystaj JEDYNIE z oryginalnych $migiet DJI, dla bezpieczniejszego lotu

Inteligentny Akumulator DJI

Inteligentny akumulator DJI posiada pojemnos¢ 5870 mAh, napiecie 15,2 V i funkcje tadowania
/roztadowania. Akumulator nalezy fadowac tylko za pomoca odpowiedniej tadowarki DJI.

Inteligentny Akumulator Zasilacz Stacja tadujaca

A * Inteligentny akumulator musi by¢ w petni natadowany przed pierwszym uzyciem.
* Nie wktadaj i nie wyciagaj akumulatora, gdy jest wiaczony.
* Upewnij sie, ze akumulator jest prawidtowo zainstalowany. Dron nie wystartuje, jezeli akumulator nie jest
wiasciwie zamocowany.

Funkcje inteligentnego akumulatora DJI

. Wyswietlanie poziomu akumulatora: Wskazniki LED wyswietlaja biezacy poziom natadowania
akumulatora.

2. Funkcja samoroztadowania: Akumulator automatycznie roztaduje sie po 10 dniach bezczynnosci

do poziomu 65%, aby zapobiec puchnigciu. Roztadowanie akumulatora do poziomu 65% zajmuje

ok. 2 dni. Umiarkowane ciepto dobywajace sie¢ w tym czasie z akumulatora to zjawisko normalne

podczas roztadowania.

w

. tadowanie zréwnowazone: Automatycznie réwnowazy napiecie kazdej celi podczas tadowania.

IN

. Zabezpieczenie przed przetadowaniem: Przerywa tadowanie, gdy akumulator jest w petni natadowany.

5

. Czujnik temperatury: Akumulator moze by¢ tadowany jedynie, gdy temperatura znajduje sie w zakresie
5°C-40°C.

6. Zabezpieczenie nadpradowe: Akumulator przerywa tadowanie, gdy wykryje wysokie natezenie pradu

(powyzej 8 A).

~

. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem: Roztadowywanie zostanie automatycznie
przerwane, gdy napiecie akumulatora spadnie do 12 V.
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8. Zabezpieczenie zwarciowe: Automatycznie odcina zasilanie, gdy zostanie wykryte zwarcie
obwodu.

9. Zabezpieczenie przed uszkodzeniem cel akumulatora: Aplikacjia DJI GS Pro wyswietli
komunikat ostrzegawczy w przypadku uszkodzenia celi akumulatora.

10. Tryb uspienia: Aby oszczedzi¢ energie, akumulator przejdzie w tryb uspienia po 20 minutach
bezczynnosci.

11. Komunikacja: Informacje dotyczace napiecia akumulatora, pojemnosci, pradu itd.
sg przesytane do gtéwnego kontrolera lotu drona.

& Przed uzyciem przeczytaj Wskazéwki bezpieczenistwa inteligentnego akumulatora do serii Phantom 4.
Uzytkownicy przyjmuja na siebie catkowita odpowiedzialno$¢ zwigzana z uzytkowaniem drona

Korzystanie z akumulatora

LED1
LED2
LED3
LED4
Przycisk zasilania (wbudowana dioda LED)

iki poziomu

Wiaczanie/ wytaczanie

Wiaczanie:  Nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj przycisk
na 2 sekundy, aby wiaczy¢. Przycisk zasilania LED zmieni kolor na czerwony,
wskazniki poziomu akumulatora wyswietlg aktualny poziom akumulatora.

Woytaczanie: Nacisnij jednokrotnie, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez 2 sekundy,
aby wytaczy¢. Wskazniki poziomu akumulatora beda migac¢ podczas wytaczania
Phantoma 4 RTK, umozliwiajac automatyczne zatrzymanie nagrywania, jezeli nie
zostato ono zatrzymane wczesniej.

Korzystanie z akumulatora w niskich temperaturach:

1. Pojemnos$¢ akumulatora jest ograniczona podczas lotu w niskich temperaturach powietrza (< 0° C).

2. Nie zaleca sie uzywania akumulatora przy ekstremalnie niskich temperaturach (< 10° C) powietrza.

Napiecie akumulatora powinno osiagna¢ odpowiedni poziom, gdy temperatura powietrza wynosi
od 10° C do 5° C.

3. Po wyswietleniu ostrzezenia o niskim poziomie akumulatora przy niskiej temperaturze powietrza,
nalezy jak najszybciej zakonczy¢ lot

4. Ogrzej akumulator w pomieszczeniu przed wystawieniem go na niskie temperatury powietrza.
5. Akumulator dziata najefektywniej, jezeli jego temperatura przekracza 20° C.

6. tadowarka zatrzyma tadowanie, jezeli temperatura cel akumulatora znajdzie sie poza zakresem
roboczym (0° C - 40° C).

A Przy niskich temperaturach, wt6z akumulator do komory akumulatora i wtacz drona na 1-2 minuty,
aby akumulator rozgrzat sie przed startem.
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Sprawdzanie poziomu akumulatora

Wskazniki poziomu akumulatora informuja o pozostatym w akumulatorze tadunku. Jezeli
akumulator jest wytaczony, nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania, WskaZniki poziomu
akumulatora zapalaja sie, informujac o obecnym poziomie natadowania akumulatora. Szczegoty
w tabeli ponizej:

Wskazniki poziomu akumulatora pokaza obecny poziom akumulatora podczas tadowania

i roztadowywania. Objasnienie ikon wskaznikow:

[) : Dioda LED $wieci ] : Dioda LED miga
[ : Dioda LED Jest wytaczona

Wskazniki poziomu akumulatora

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora

0 0 0 0 87.5%~100%

0 0 0 [ 75%~87.5%

0 0 0 0 62.5%~75%

0 0 I 0 50%~62.5%

0 0 0 0 37.5%~50%

0 Il 0 0 25%~37.5%

0 0 0 0 12.5%~25%

¥ 0 0 0 0%~12.5%

0 0 0 0 =0%

tadowanie inteligentnego akumulatora

A « Nalezy przestudzic¢ inteligentny akumulator po kazdym locie. Pozwdl, aby temperatura

akumulatora spadta do temperatury pokojowej przed tadowaniem.

« Temperatura tadowania wynosi od 5° do 40°C. System zarzadzania energiag akumulatora
nie dopusci do tadowania akumulatora, gdy temperatura celi akumulatora znajduje sie poza tym zakresem.

« Zawsze wytaczaj akumulator przed instalacja lub wyjeciem z drona.

Korzystanie jedynie z zasilacza do tadowania

1.
2.

Podtacz zasilacz do gniazda sieciowego(100-240 V 50/60 Hz).

Podtacz inteligentny akumulator do zasilacza, aby rozpocza¢ tadowanie. Jezeli poziom
akumulatora przekracza 95%, wtacz akumulator przed tadowaniem.

. Wskaznik poziomu akumulatora wyswietli obecny poziom akumulatora w trakcie tadowania.

. Inteligentny akumulator jest w petni natadowany, gdy wszystkie wskazniki poziomu

akumulatora s wytaczone.

Gniazdo sieciowe

Inteligentny akumulator
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Wskaznik poziomu akumulatora podczas tadowania

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom akumulatora
1 0 0 0 0%~25%
1 [F 0 0 25%~50%
I 1 I 0 50%~75%
0 0 0 0 75%~100%
0 0 0 0 W petni natadowane

Korzystanie z zasilacza i stacji tadujacej do tadowania akumulatoréw.
1. Podtaczanie do zrédta zasilania.

Podtacz zasilacz do gniazda sieciowego (100-240V, 50/60Hz), a nastepnie stacje tadujaca
do zasilacza.

) Gniazdo sieciowe
Zasilacz AC
Hub fadowania

2. Podtaczenie akumulatoréw
Tryb tadowania:

Zréwnaj rowki na akumulatorze ze slotem akumulatora, aby wtozy¢ akumulator i rozpocza¢
tadowanie. Inteligentny akumulator z najwyzszym poziomem mocy bedzie fadowany
pierwszy. Inne akumulatory beda tadowane po kolei, wg ich poziomu natadowania.

Jezeli wskaznik statusu LED huba tadowania $wieci na zielono, a diody LED na akumulatorze
sa wytaczone, oznacza to, ze tadowania zostato ukornczone i akumulator moze zosta¢
odtaczony od stacji tadowania.

Tryb przechowywania:

Hub tadowania roztaduje akumulatory, ktére maja powyzej 50% poziomu natadowania
do 50%. Akumulatory z poziomem natadowania ponizej 50% zostang natadowane do 50%.
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& « Upewnij sig, ze rowki na inteligentnym akumulatorze sa zréwnane ze slotem akumulatora.
Wskaznik statusu LED zaswieci sie na zielono, jezeli akumulator jest poprawnie wiozony.
* W trybie przechowywania mozesz uruchomi¢ inteligentne akumulatory w celu wytadowania
bez koniecznosci podtaczania do gniazdka sieciowego, jezeli wszystkie akumulatory maja powyzej 50%
mocy.

Objasnienia wskaznika statusu LED

Wskaznik statusu LED
Charging Mode
Swieci na z6tto

Opis

W kolejce do tadowania
Miga na zielono W trakcie tadowania
Swieci na zielono W petni natadowany
Swieci na czerwono

AR — Wszystkie migaja
na czerwono
Tryb przechowywania

Nie wykryto akumulatora

Btad poboru pradu, sprawdz potaczenie z tadowarka

Yr— Swieci na z6tto Gotowy do tadowania lub roztadowania

Miga na niebiesko tadowanie lub roztadowanie

B — Swieci na niebiesko Poziom akumulatora wynosi 50%
Rr — Swieci na czerwono Nie wykryto akumulatora
RIRR) -

Wszystkie migaja

na czerwono Btad poboru pradu, sprawdz potaczenie z tadowarka

Objasnienia wskaznika statusu LED

Zréwnaj rowki na akumulatorze ze slotem akumulatora, aby wtozy¢ akumulator i rozpocza¢ tadowanie.
Inteligentny akumulator z najwyzszym poziomem mocy bedzie tadowany pierwszy. Inne akumulatory

beda tadowane po kolei, wedtug ich poziomu natadowania.

Wskazniki poziomu akumulatora podczas tadowania
LED1 | LED2 | LED3 | LED4
0 el 0 0
0 {F 0 0

Sekwencja migania

LED2 miga dwa razy na sekunde
LED2 miga trzy razy na sekunde
LED3 miga dwa razy na sekunde
LED3 miga trzy razy na sekunde

LED4 miga dwa razy na sekunde

0 I LED4 miga trzy razy na sekunde

Aktywowane zabezpieczenie

Nadmierny prad
Zwarcie obwodu
Nadmierne natadowanie
Nadmierne napiecie

Zbyt niska temperatura
tadowania

Zbyt wysoka temperatura
tadowania

Po rozwiagzaniu probleméw z akumulatorem, naciénij przycisk zasilania, aby wytaczy¢ wskazniki
poziomu akumulatora. Odtacz inteligentny akumulator od tadowarki i podtacz ponownie,

aby wznowi¢ tadowanie. Odtaczenie i ponowne podtaczenie tadowarki nie jest konieczne

w przypadku aktywacji zabezpieczenia przed zbyt niska lub zbyt wysoka temperatura;
tadowarka wznowi tadowanie, gdy temperatura znajdzie sie w dopuszczalnym zakresie.
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* DJI nie przyjmuje odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane uzywaniem nieoryginalnych tadowarek

« Jezeli poziom akumulatora wynosi powyzej 95%, wtacz akumulator przed tadowaniem.

Roztadowywanie inteligentnego akumulatora:

* Umies¢ inteligentny akumulator w komorze akumulatora i wiacz go. Wyle¢ dronem na zewnatrz,
az do uzyskania niskiego poziomu akumulatora (np. 20% pozostatej energii).
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Gimbal i Kamery

Ten dziat dostarcza informacji na temat
specyfikacji kamer i ttumaczy zasade
dziatania gimbala.
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Gimbal i Kamery
Kamery

Opis

System obrazowania drona P4 Multispectral sktada sie z szesciu kamer z sensorami CMOS
1/2.9 cala, w tym kamery RGB wykonujacej zdjecia w formacie JPEG oraz zespotu pigciu
kamer multispektralnych wykonujacych zdjecia w formacie TIFF. Kamery posiadaja globalna
migawke zapewniajaca jak najlepsze osiagi.

Kamery multispektralne wykonuja obraz w nastepujacych pasmach:

Niebieski (B): 450 nm + 16 nm; Zielony (G) 560 nm + 16 nm; Czerwony (R): 650 nm + 16 nm;
Czerwona krawedz (RE) 730 nm + 16 nm: Bliskie podczerwieni (NIR) 840 nm + 26 nm.

Slot karty microSD

Dron P4 Multispectral wspiera karty microSD do 128 GB. Zalecanie jest uzywanie karty
klasy 10 lub UHS-I lub wyzszej ze wzgledu na ich duze predkosci zapisu i odczytu.
Uzytkownik moze uzyskac dostep do zdjec, wideo i surowych danych z satelity zapisanych
na karcie microSD.

—a

@ Nie usuwaj karty microSD z drona w trakcie wykonywania zdjec.

Q Aby zapewni¢ stabilno$¢ dziatania kamer, czas ciggtego nagrywania jest ograniczony do 30 minut.

Port Micro USB

Wi1acz drona i podtacz go kablem Micro USB w celu przeprowadzenia aktualizacji lub zgrania zdjec,
filméw oraz surowych danych z satelity zapisanych w trakcie misji.
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Obstuga kamery

Uzywaj spustu migawki na aparaturze sterujacej lub przycisku w DJI GS Pro aby zrobi¢ zdjecie
lub nagra¢ wideo.

Gimbal

Opis
3-osiowy gimbal zapewnia stabilne ujecia z kamer. Uzywaj pokretta aby ustawiac kat nachylenia
gimbala.

Zakres kontroli kata nachylenia gimbala to od -90° do 30°. W przypadku planowania
parametréw misji w DJI GS Pro zakres kontroli to od -920° do 0° jednak jest mozliwosc
manualnej kontroli do 30° za pomoca pokretta.

-90°

A «Btad silnika gimbala moze pojawi¢ sie w przypadku:

(1) Umieszczenia drona na nieréwnym terenie lub gdy gimbal jest zablokowany.

(2) Gimbal zostat wystawiony na dziatanie duzej sity np. podczas kolizji. Nalezy startowac z ptaskiej
powierzchni i zawsze chroni¢ gimbala.

« Latanie w gestej mgle lub w chmurach moze spowodowac zmoczenie gimbala prowadzace do chwilowej
awarii. Gimbal powrdéci do petnej sprawnosci po wyschnieciu.

«Jest to normalne, ze gimbal wydaje krotki sygnat dzwiekowy podczas inicjalizacji.
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Aparatura Sterujaca

Ta sekcja instrukcji opisuje funkcje
aparatury sterujacej oraz zawiera informacje
na temat sterowania dronem i kamerami.




Aparatura Sterujaca
Opis

Aparatura sterujaca posiada system transmisji DJI OcuSync, ktéry pozwala na sterowanie
dronem i kamerami w odlegtosci do 5 km. Podtacz urzadzenie z systemem iOS za pomoca
kabla USB aby uzywac aplikacji DJI GS Pro do planowania i wykonywania misji. Wyeksportuj
pliki w celu analizy i wykonania map multispektralnych.

« Wersja zgodnosci: Aparatura sterujaca jest zgodna z lokalnymi regulacjami.
« Tryb pracy: Sterowanie moze odbywac sie¢ w Mode 1, Mode 2 lub w trybie niestandardowym.
« Tryb 1: Prawy drazek jest drazkiem gazu.
* Tryb 2: Lewy drazek jest drazkiem gazu.

A * Aby zapobiec zaktéceniom transmisji, nie nalezy uzywac wiecej niz trzech drondw w tym samym obszarze.

Korzystanie z aparatury sterujacej

Wiaczanie i wytaczanie aparatury

Aparatura drona Phantom 4 Multispectral jest zasilana akumulatorem 2S o pojemnosci
6000 mAh. Poziom natadowania akumulatora mozna odczyta¢ za pomoca diod LED na przednim
panelu. Aby wiaczy¢ aparature, postepuj wedtug instrukcji ponizej:

. Gdy aparatura jest wytaczona, nacisnij jednokrotnie przycisk zasilania. Diody LED poziomu
akumulatora wyswietla obecny poziom natadowania akumulatora.

N

. Naciénij i przytrzymaj przycisk zasilania, aby wtaczy¢ aparature.

3. Aparatura wyemituje sygnat dzwiekowy podczas wtaczania. Dioda statusu LED bedzie
migac¢ w szybkim tempie na zielono, sygnalizujac, ze aparatura taczy sie z dronem. Dioda
statusu LED bedzie $wieci¢ na zielono gdy potaczenie powiedzie sie.

4. Powtorz krok 2, aby wytaczy¢ aparature.
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tadowanie aparatury

Aparatura powinna by¢ tadowana za pomoca dotaczonej do zestawu tadowarki.
Schemat podtaczenia do tadowania znajduje sie na obrazku ponizej:

Gniazdko
zasilania

tadowarka

Sterowanie kamerg

Nagrywaj filmy, wykonuj zdjecia i reguluj pochylenie gimbala za pomoca za pomoca przycisku
nagrywania wideo, spustu migawki i pokretta gimbala.

1. Pokretto gimbala

Kontroluj pochylenie gimbala. Przekrecajac w lewo gimbal pochyli sie w gére

a przekrecajac w prawo gimba pochyli sie w dot.
2. Przycisk nagrywania wideo

Nacisnij raz aby rozpocza¢ nagrywanie, nacisnij ponownie aby zatrzymac nagrywanie.
3. Przycisk migawki

Nacisnij aby wykona¢ zdjecie. Przycisk dwustopniowy. Zdjecie zostanie wykonane tylko
w przypadku petnego weciéniecia przycisku.
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Sterowanie dronem

Ten dziat opisuje sterowanie dronem za pomoca aparatury sterujacej. Mozna wybrac tryb
sterowania Mode 1, Mode 2, Mode 3 lub niestandardowy.

Mode 1 Lewy drazek Przod 3 Prawy drazek
i ‘ «
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Aparatura zdalnego sterowania jest domyslnie ustawiona na Mode 2.



Aparatura Dron
sterujaca (" Wskazuje przéd Uwagi
(Mode 2) drona)

Poruszanie drazkiem w gére i w dét zmienia
putap drona. Przesun drazek w gore,

aby sie wzniesc i w dot, aby obnizy¢ putap.
Gdy oba drazki znajda sie w pozycji centralnej,
Phantom 4 Multispectral zawisnie w miejscu.
Im bardziej drazek jest wychylony z pozycji
centralnej, tym szybciej dron zmieni putap.
Zawsze przesuwaj drazek ostroznie,

aby zapobiec nagtym zmianom wysokos¢.

Przesuniecie lewego drazka w lewo lub prawo
kontroluje obrét drona. Przesun drazek w lewo,
aby obrdcic drona przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara, przesun drazek w prawo, aby obrdci¢ drona
w druga strone. Jezeli drazek jest w pozycji
centralnej, Phantom 4 Multispectral utrzyma swojg
pozycje. Im bardziej drazek jest wychylony z pozycji
centralnej, tym szybciej dron sig obréci.

Przesunigcie prawego drazka w gore lub w dot
przechyla drona do przodu lub do tytu. Przesun
drazek do gory, aby lecie¢ do przodu, przesun
drazek w doét, aby lecie¢ do tytu. Jezeli drazek jest
w pozycji centralnej, Phantom 4 Multispectral
zawisnie w miejscu. Im bardziej drazek jest
wychylony od pozycji centralnej, tym wigkszy kat
nachylenia osiaga dron (maks. 30°) i szybciej leci.

Przesunigcie prawego drazka sterujacego w lewo
lub w prawo spowoduije przechylenie drona w lewo
lub w prawo. Przesun drazek w lewo lub w prawo,
aby lecie¢ w lewo lub w prawo. Jezeli drazek jest

w pozycji centralnej, Phantom Multispectral
zawisnie w miejscu.

Zmiana dtugosci drazkéw sterujacych

Przytrzymaj i obré¢ drazki sterujace zgodnie lub przeciwnie
do ruchu wskazéwek zegara, aby zmieni¢ dtugos$¢ drazkéw.
Dostosowanie dtugosci drazkow sterujacych moze zwigkszy¢
precyzje sterowania.
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Przetacznik trybu lotu

Uzyj przetacznika, aby przetacza¢ pomiedzy trybami lotu.
Dostepne tryby to Tryb P, Tryb Sii Tryb A.

Pozycja Rysunek Tryb lotu
Pozycja 1 A Tryb P
Pozycja 2 C\;/D Tryb S
Pozycja 3 s Tryb A

Przycisk RTH

Nacisnij i przytrzymaj przycisk RTH, aby rozpocza¢ procedure powrotu do punktu startowego

(Return To Home - RTH). Dioda otaczajaca przycisk RTH bedzie miga¢ na biato, co sygnalizuje

przejscie do trybu RTH. Dron nastepnie powrdci do ostatniego zapisanego punktu startowego.
Nacisnij przycisk ponownie, aby przerwa¢ procedure RTH i odzyskac petna kontrole

nad dronem

Optymalny zasieg transmisji

Transmisja sygnatu pomiedzy dronem, a kontrolerem dziata najefektywniej w obszarze opisanym
na rysunku ponizej.

& &

Silny Staby Optymalny zasieg

transmisji

Upewnij sie, ze dron znajduje sie w obrebie strefy optymalnego sygnatu. Zawsze utrzymuj
odpowiednia pozycje, aby uzyskac najlepsza jakos¢ sygnatu.
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Dioda LED statusu aparatury sterujacej

Wskaznik statusu LED informuije o sile sygnatu taczacego nadajnik z dronem. Dioda LED
przycisku RTH informuje o statusie funkcji RTH drona. Tabela na nastepnej stronie zawiera
szczegbtowe informacje dotyczace znaczenia wskaznikéw.

Dioda LED funkcji RTH

Wskaznik statusu LED

Wskaznik statusu LED Sygnat dzwiekowy Status aparatury

R — Swieci na czerwono Tak Nie jest potaczona z dronem.
G- — Swieci na zielono Tak Jest potaczona z dronem.
() T -
Powoli miga D-D-D - Btad aparatury.
na czerwono
R=ZG-/R-Y): eeeee

Miga na czerwono i zielono/ Brak Btad transmisji obrazu.

czerwono i z6tto na przemian

Dioda LED RTH Sygnat dzwiekowy  Status

W- — Swieci na biato Tak Dron wraca do punktu startowego
W) eeeee] Miga na biato D:--- Wystanie komendy RTH do drona
W) ------Miga na biato DD - - - Procedura RTH w toku

A Wskaznik stanu aparatury zdalnego sterowania bedzie migat na czerwono i emitowat sygnat dzwigkowy, gdy poziom
natadowania baterii bedzie krytycznie niski.

taczenie z aparatura sterujaca

W momencie wyijecia aparatury z pudetka powinna ona by¢ fabrycznie sparowana z dronem.
taczenie z aparaturg jest konieczne tylko w przypadku uzywania nowej aparatury po raz pierwszy.

1. Wiacz aparature sterujaca potacz urzadzenie mobilne i otwérz aplikacje DJI GS Pro.

2. Wtacz drona.

3. W zaktadce Mission naci$nij & a nastepnie nacisnij Start Linking znajdujace sie po prawej
stronie sekcji Remote Controller Link.

4. Dioda LED statusu bedzie miga¢ na niebiesko a kontroler zacznie wydawac¢ sygnat
dzwiekowy gdy bedzie on gotowy do taczenia.

5. Nacisnij przycisk taczenia na dronie. Nastgpnie pusc go i zaczekaj kilka sekund. Dioda LED
statusu bedzie $wieci¢ na zielono gdy potaczenie bedzie udane.
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Lot

Ta sekcja opisuje zasady i ograniczenia
dotyczace lotu.
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Lot

Gdy przygotowania do lotu zostaty zakoriczone, zalecane jest udoskonalenie swoich
umiejetnosci lotu poprzez trening i bezpieczne latanie. Limit wysokosci wynosi 500 metréw.
Unikaj latania wyzej. Wazne jest zrozumienie podstaw dotyczacych wytycznych lotu ze wzgledu
na bezpieczenstwo swoje jak i 0sob wokot Ciebie. Aby uzyskaé wiecej informacji zapoznaj

sie z wytaczeniem odpowiedzialnosci i wytycznymi dotyczacymi zasad bezpieczenstwa.

Wymagania dotyczace srodowiska lotu

1. Nie uzywaj drona w niesprzyjajacych warunkach pogodowych. Wtacznie z wiatrem
przekraczajacym 10m/s, opadami $niegu, deszczu lub podczas mgty.

2. Lataj tylko na otwartych przestrzeniach. Wysokie lub duze metalowe konstrukcje moga
wptynac na kompas poktadowy i system GNSS.

3. Unikaj przeszkod, ttumow, linii wysokiego napiecia, drzew i zbiornikéw wodnych.

4. Aby zminimalizowac zaktécenia unikaj stref o wysokim poziomie promieniowania
elektromagnetycznego wtacznie ze stacjami bazowymi i wiezami radiowymi.

5. Osiagi drona i akumulatora s3 zalezne od warunkéw Srodowiska takich jak gestos¢ powietrza
i temperatura. Nalezy by¢ ostroznym podczas lotéw na wysokosciach ponad 6000m n.p.m
gdyz moze to wptynac na wydajno$¢ akumulatora i drona.

6. W regionach polarnych dron moze by¢ uzywany tylko w trybie Attitude lub przy uzyciu
pozycjonowania wizyjnego.

System Srodowiska Geoprzestrzennego (GEO System)

Wprowadzenie

DJI Geo System to globalny system stworzony aby w czasie rzeczywistym dostarczac¢ informacje

o przestrzeni powietrznej w zakresie miedzynarodowych praw i przepiséw. GEO System dostarcza
informacje o locie, czasie lotu i lokalizalizacji aby poméc pilotom bezzatogowych statkow
powietrznych (UAV) podejmowac jak najlepsze decyzje. GEO System zawiera rowniez funkcje
Regional Flight Restrictions, ktéra zapewnia informacje o ograniczeniach i restrykcjach

oraz zapobiega naruszeniu ograniczonej przestrzeni powietrznej. Przestrzeganie przepisow
dotyczacych ruchu lotniczego jest kwestig nadrzedna, DJI rozumie potrzebe wyjatkow

w szczegdlnych okolicznosciach. Z tego powodu funkcja GEO System pozwala odblokowac funkcje
lotow w obszarze zastrzezonym. Przed lotem uzytkownik musi potwierdzi¢ odblokowanie lotu
bazujac na obecnym poziomie restrykcji w danym obszarze.

GEO Zones

DJI Geo System oznacza bezpieczne strefy lotu, podaje poziomy ryzyka, kwestie bezpieczenstwa
dla lotéw indywidualnych i oferuje informacje o ograniczonej przestrzeni powietrznej,

ktére sa widoczne dla uzytkownika w czasie rzeczywistym w aplikacji DJI GS Pro. Lokalizacje
wyznaczone przez GEO System nazywane sg GEO Zones. GEO Zones to obszary lotow
kategoryzowane przez regulacje i restrykcje lotéw. Obszary zakazane przez GEO Zones to strefy
wokdt lokacji takich jak lotniska, elektrownie i wiezienia. Moga by¢ réwniez tymczasowo wdrazane
przy okazji imprez masowych, pozarach laséw lub innych sytuacjach awaryjnych. Pewne GEO Zones
nie zakazuja lotéw ale informuja uzytkownika o potencjalnym zagrozeniu.
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Wszystkie ograniczone obszary lotéw sa okreslane jako GEO Zones i dalej podzielone na
Warning Zones, Enhanced Warning Zones, Authorization Zones, Altitude Zones i Restricted
Zones. Domyslnie GEO ogranicza loty lub starty w strefach, w ktérych mozliwe jest
wystapienie zagrozenia. Petne informacje na temat GEO Zone znajduja sie na oficjalnej
stronie DJI: https://www.dji.com/flysafe

GEO System stuzy wytacznie do celéw doradczych. Uzytkownicy sa odpowiedzialni

za sprawdzanie oficjalnych zrédet i ustalania, ktore prawo lub regulacja maja zastosowaé

do swojego lotu. W niektérych przypadkach DJI zastosowato ogélne parametry (na przyktad
2,4 km od lotnisk) bez okreslania, czy sa one zgodne z lokalnym prawem i regulacjami.

Definicje GEO Zones

Warning Zones: Uzytkownik dostaje ostrzezenie dotyczace wykonywania lotu lotu.
Enhanced Warning Zones: W trakcie lotu, uzytkownik otrzymuje ostrzezenie w aplikacji.
Aby kontynuowac lot nalezy ztozy¢ wniosek o odblokowanie strefy wraz z okresleniem trasy
przelotu.

Altitude Zones: Lot jest ograniczony do konkretnej wysokosci.

Restricted Zones:Loty w tej strefie sa zabronione. Jesli uzytkownik posiada pozwolenie na
przeprowadzenie lotu w strefie nalezy udac sie na strone https://www.dji.com/flysafe badz
skontaktowac sie z flysafe@dji.com by odblokowac strefe

Celem DJI GEO Zones jest zapewnienie bezpieczenstwa, jednak funkcja nie jest w stanie
zapewni¢ petnej zgodnosci z lokalnymi przepisami. Przed wykonywaniem lotu nalezy zapozna¢
sie z przepisami prawa dotyczacymi wykonywania lotéw. Uzytkownik jest odpowiedzialny

za bezpieczenstwo lotu.

Wszystkie inteligentne funkcje zostana zatrzymane gdy dron zblizy sie lub znajdzie
sie w obszarze GEO Zone. Do ograniczen zalicza sie: ograniczenie predkosci, niepowodzenie
startu i przerwanie lotu.

Ograniczenia Lotu

Wprowadzenie

Operator Bezzatogowego Statku Powietrznego powinien przestrzegaé wszystkich zasad
dotyczacych wykonywania lotéw ustalonych przez rzad i agencje regulacyjne, wtaczajac w to
ICAO i FAA. Dla bezpieczenstwa loty s ograniczone domyslnie, co pomaga uzytkownikom
obstugiwac produkty DJI bezpiecznie i legalnie.

Gdy Global Navigation Satellite System (GNSS) jest aktywne, GEO Zones s3 brane pod uwage
w celu zapewnienia bezpieczenstwa lotu.
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GEO Zone Flight Restrictions

GEO Zone Opis

Start: Silniki drona nie moga zosta¢ uruchomione

W trakcie lotu: Gdy sygnat GNSS zmienia sig ze stabego w silny DJI GS
RTK zaczyna odliczanie od 20 sekund. Gdy odliczanie dobiegnie korica
Restricted Zone dron natychmiast wyladuje w pétautomatycznym trybie i wytaczy.

W trakcie lotu: Dron automatycznie zwolni i zawiénie gdy zblizy sie do
granicy strefy Restricted Zone.

Start: Nie mozna uruchomic¢ silnikéw. Start jest mozliwy tylko po ztoZzeniu
prosby o odblokowanie strefy wraz numerem telefonu uzytkownika.

Authorization Zone W trakcie Iétu: (%dy sygnat GNSS zmlenlaAsle z? sfab?go w silny DJI GS RTK
zaczyna odliczanie od 20 sekund. Gdy odliczanie dobiegnie korica dron
natychmiast wyladuje w pétautomatycznym trybie i wytaczy.

Enhanced Warning Zone Dron bedzie lata¢ normalnie, jednak uzytkownik musi potwierdzi¢ trase lotu.

Warning Zone Dron bedzie lata¢ normalnie, jednak uzytkownik otrzyma ostrzezenia.

Gdy sygnat GNSS jest silny, dron nie moze przekroczy¢ konkretnej wysokosci.
W trakcie lotu: Gdy sygnat GNSS zmieni sie ze stabego w silny dron obnizy lot
do poziomu ponizej limitu wysokosci.

Gdy sygnat GNSS jest silny, dron zbliza sie do granicy strefy Altitude Zone.

Altitude Zone 5 s i . .
Jesli jest ona wyzsza niz limit wysokosci dron zwolni i zatrzyma sie.
Gdy sygnat GNSS zmieni sie ze stabego w silny, DJI GS Pro rozpocznie
odliczanie od 20 sekund. Gdy odliczanie sie zakonczy dron automatycznie
obnizy lot i zawi$nie ponizej ograniczenia wysokosci.

Free Zone Dron bedzie lataé¢ normalnie. bez zadnych ograniczen.

Odblokowanie stref GEO

Ze wzgledu na réznice w przepisach obowiazujacych w poszczegdlnych panstwach,
oraz ograniczeniach lotu w konkretnych strefach GEO, uzytkownik moze odblokowac¢ strefe
GEO na dwa sposoby: samodzielnie odblokowanie lub odblokowanie niestandardowe.

Odblokowanie samodzielne jest uzywane w przypadku Authorized Zones, gdzie uzytkownik musi
wystaé prosbe o odblokowanie strefy poprzez potwierdzenie numeru telefonu dla konta DJI.
Opcja samodzielnego odblokowania strefy jest dostepny tylko w niektorych krajach.

Uzytkownik moze wystac prosbe o odblokowanie strefy na stronie internetowej
https://www.dji.com/pl/flysafe (zaplanowane samodzielne odblokowanie) lub bezposrednio

w aplikacji DJI GS Pro (samodzielne odblokowanie w czasie rzeczywistym).

W przypadku odblokowania niestandardowego uzytkownik musi spetni¢ okreslone wymagania.
W zaleznosci od strefy GEO i pozostatych regulacji, po uzyskaniu przez uzytkownika
odpowiedniego pozwolenia ustawiany jest specjalny obszar lotu.
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Opcja ta jest dostepna we wszystkich krajach. Zgtoszenia nalezy dokonaé na stronie
https://www.dji.com/pl/flysafe

Po wigcej informacji nalezy odwiedzi¢ strone https://www.dji.com/pl/flysafe lub skontkatowacé
sie pod adresem email flysafe@dji.com

Lista Kontrolna

Upewnij sie, ze:

. Aparatura sterujaca i inteligentny akumulator sa natadowane.
. Smigta sa zamontowane poprawnie.

. W dronie znajduje si¢ karta MicroSD.

. Gimbal i kamery dziataja poprawnie i nic ich nie blokuje.

. Silniki sa sprawne i nic ich nie blokuje.

. Aplikacja DJI GS Pro jest poprawnie potaczona z dronem.

N O s WD e

. System czujnikdw wizyjnych i na podczerwien nie posiada zabrudzen.

Kalibracja Kompasu

Kompas nalezy kalibrowac tylko w przypadku pojawienia sie odpowiedniego powiadomienia
w aplikacji DJI GS Pro. W trakcie kalibracji nalezy przestrzegac ponizszych zasad:

Q « NIE WOLNO kalibrowa¢ kompasu w miejscach, gdzie moze wystepowac silne pole magnetyczne,
np w poblizu zt6z magnetytu, na parkingach lub w poblizu metalowych konstrukcji.
* W trakcie kalibracji NIE WOLNO mie¢ przy sobie materiatéw o wtasciwosciach ferromagnetycznych takich
jak na przyktad telefon komérkowy.
« DJI GS Pro wyswietli informacje o problemie z kalibracja w przypadku gdy kompas zostat poddany
dziataniu silnych zaktécen podczas kalibracji. Postepuj zgodnie z instrukcjami pojawiajacymi sie w aplikacji
aby rozwiazac¢ problemy z kompasem.

Proces kalibracji

Ponizsze czynnosci nalezy rozprowadzi¢ na otwartym terenie.

1. W zaktadce Mission, nacisnij ¢ e e, Aircraft Settings, 38, Sensors a nastepnie Compass
Calibration w sekcji Compass.

2. Trzymaj drona poziomo a nastepnie obroc go o 360 stopni. Dioda statusu drona zaswieci
ciggtym zielonym $wiattem.

3. Trzymaj drona pionowo, przodem skierowanym w dot, a nastepnie obré¢ go o 360 stopni
wokoét wiasnej osi.
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4. Ponownie skalibruj drona jesli dioda statusu.bedzie migac¢ na czerwono.

& « Jedli po wykonaniu kalibracji dioda statusu drona bedzie miga¢ na czerwono i zétto, przenie$ drona w inne
miejsce i powtdrz procedure.

Q *NIE WOLNO kalibrowa¢ kompasu w poblizu metalowych obiektéw takich jak mosty, samochody,
rusztowanie.
«Jesli po ustawieniu drona na ziemi dioda statusu miga na przemian na czerwono i z6tto oznacza to,
Ze kompas wykryt oddziatywanie magnetyczne. Nalezy wtedy zmieni¢ miejsce startu.

Wi1taczanie/wytaczanie silnikow

Witaczanie silnikoéw

Wykonaj sekwencje ruchéw drazkéw (CSC) aby wiaczy¢ silniki. Przesun oba drazki w dolny rég
do wewnatrz lub na zewnatrz aby uruchomic silniki. Gdy silniki rozpoczna prace zwolnij oba
drazki jednoczesnie.

Q- R

Zatrzymanie silnikow

Istnieja dwa sposoby na zatrzymanie silnikow.

Metoda 1: Po wyladowaniu, przesun lewy drazek w dé6t @, a nastepnie zastosuj te sama
kombinacje, ktéra uzyta do uruchomienia silnikow (CSC), zgodnie z rysunkami ponizej @ .
Silniki zostana natychmiast zatrzymane. Zwolnij oba drazki po zatrzymaniu silnikow.
Metoda 2: Po wylagdowaniu, przesun lewy drazek w dét i przytrzymaj. Silniki wytacza

sie po 3 sekundach.
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Wytaczenie Silnikéw w Trakcie Lotu

Wykonaj sekwencje ruchéw drazkéw (CSC), aby zatrzymac silniki. Mozna to wtaczy¢ z poziomu
aplikacji. Przejdz to widoku z kamery (Camera View), wcisnij e e o , ustawienia drona (Aircraft
Settings), 38 , nastepnie wcisnij ustawienia zaawansowane (Advanced settings) aby wiaczy¢

, hastepnie wcisnij ustawienia zaawansowane (Advanced settings) aby wtaczy¢ sekwencje Stop
Motors in Urgency. Korzystaj z funkcji zatrzymania silnikow tylko w trakcie lotu w sytuacjach
awaryjnych, (np. gdy moze to zmniejszy¢ ryzyko uszkodzenia lub obrazen).

AP PR

Test lotu

Procedury startu / ladowania

1. Umies¢ drona na otwartym, ptaskim obszarze ze wskaznikiem stanu natadowania
akumulatora skierowanym w Twoja strone.

N

. Uruchom aparature sterujaca oraz inteligentny akumulator zamontowany w dronie.

3. Uruchom aplikacje DJI GS Pro i wybierz zaktadke Mission Page.

. Poczekaj, az wskazniki statusu drona zaczna powoli miga¢ na zielono, wskazujac, ze GNSS
lub tryb RTK jest aktywny. Jesli uzywasz trybu RTK, upewnij sig, ze funkcja RTK jest

wiaczona, a ikona sity sygnatu RTK/GNSS wyswietla komunikat FIX. Nastepnie wykonaj
sekwencje ruchéw drazkéw (CSC), aby uruchomié silniki.

5. Delikatnie popchnij lewy drazek, aby wystartowac.

6. Zawiénij nad ptaska powierzchnia i delikatnie pociagnij do siebie lewy drazek w dét,
aby bezpiecznie wyladowac.

7. Po wyladowaniu, przytrzymaj lewy drazek w dét, dopdki silniki sie nie zatrzymaja.

8. W pierwszej kolejnosci wytacz inteligentny akumulator zamontowany w dronie, a nastepnie
aparature sterujaca.

A « Jezeli wskazniki statusu drona podczas lotu migaja szybko na z6tto, oznacza to, ze dron wszedt w tryb
awaryjny (Failsafe mode).
* Ostrzezenie o niskim poziomie akumulatora jest sygnalizowane przez powolne lub szybkie miganie
czerwonej diody na wskazniku statusu drona podczas lotu.
* Aby uzyskac¢ wigcej informacji o trybach lotu, obejrzyj samouczki DJI.
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Sugestie i wskazowki dotyczace wideo

1. Lista kontrolna przed lotem ma na celu pomdc Ci bezpiecznie lataé i zapewnic, ze mozesz
nagrywacé materiaty podczas lotu.

2. Wykonuj zdjecia i nagrywaj filmy tylko podczas lotu w trybie-P.

3. Nie lataj w ztych warunkach pogodowych, takich jak deszcz lub silny wiatr.

4. Wybierz takie ustawienia kamery, aby najlepiej odpowiadaty Twoim potrzebom. Ustawienia
obejmuja I1SO, wartos¢ ekspozycji etc.

5. Wykonaj lot testowy, aby ustali¢ trase lotu i wyswietli¢ podglad kadru.

6. Wykonuj delikatne ruchy drazkami, aby ruch drona byt ptynny oraz stabilny.

Wazne jest, aby zrozumie¢ podstawowe wytyczne dotyczace lotu, dla wiasnego
bezpieczenstwa, jak i oséb wokét Ciebie. Nie zapomnij przeczytac zrzeczenia
sie odpowiedzialnosci i wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa.
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DJI Assistant 2 for
Phantom

Ta sekcja przedstawia program
DJI Assistant 2 For Phantom
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DJI Assistant 2 for Phantom

W programie DJI Assistant 2 For Phantom mozna aktualizowaé oprogramowanie, skopiowaé
zapisy lotéw i skalibrowac system czujnikdw wizyjnych. W przypadku uzytkownikéw DJI Agras,
mozna rowniez wykorzystaé program DJI Assistant 2 for MG.

Instalacja

1. Pobierz program ze strony https://www.dji.com/pl/p4-multispectral/downloads
2. Zainstaluj program.
3. Otworz program DJI Assistant 2 for Phantom.

Uzywanie DJI Assistant for Phantom

Potaczenie urzadzenia
Potacz urzadzenie z komputerem za pomoca kabla Micro USB. Nastepnie wtacz drona.

A Przed uzyciem DJI Assistant for Phantom zdemontuj $migta.

Aktualizacja oprogramowania

Aby zaktualizowac oprogramowanie, wymagane jest konto DJI Zaloguj sie lub utworz
nowe konto.

Woysytanie danych
Zapisz dane z lotu zapisane na aparaturze sterujacej lub logi systemowe na dysku lokalnym
lub przeslij je dalej.

Dane z lotu
Naciénij Open Data Viewer aby zobaczy¢ dane z lotu. Data Viewer jest uzywany
do analizowania danych z lotu w celu analizy osiagéw drona i rozwigzywania problemdw.

Kalibracja
Kalibracja systemu wizyjnego w przypadku pojawienia sie iw aplikacji informacji o potrzebie
wykonania kalibracji.

Potaczenie aparatury sterujacej

Potacz aparature sterujaca z komputerem za pomoca kabla Micro USB. Nastepnie wiacz
aparature.

Aktualizacja oprogramowania
Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie, wymagane jest konto DJI Zaloguj sie lub utwérz nowe
konto.

A « Nie wytaczaj aparatury sterujacej podczas aktualizacji.
« Nie przeprowadzaj aktualizacji gdy dron znajduje sie¢ w powietrzu.

« Aparatura sterujaca moze sie roztaczy¢ z dronem podczas aktualizacji. W takim wypadku nalezy ponownie
potaczy¢ aparature z dronem.
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Informacje dodatkowe
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Informacje dodatkowe

Specyfikacja

Dron

Masa startowa

Przekatna

Maksymalny putap n.p.m
Maksymalna predkos¢ wznoszenia
Maksymalna predkos¢ opadania
Maksymalna predkos¢
Maksymalny czas lotu
Temperatura pracy

Czestotliwosé

Moc nadajnika (EIRP)

Doktadnos¢ zawisu

Kompensacja potozenia obrazu

GNSS
GNSS

RTK GNSS

Mapowanie

Terenowa wielkos¢ piksela (GSD)

1487 g
350 mm
6000 m
6 m/s (lot automatyczny); 5 m/s (manualna kontrola)
3m/s
50 km/h (P-mode); 58 km/h (A-mode)
ok. 27 minut
0°do 40° C

2.4000 GHz - 2.4835 GHz (Europa)
2.4 GHz: < 20 dBm (CE)

RTK wtaczone i dziatajace prawidtowo: Pionowo: + 0.1 m;
Poziomo: + 0.1 m.

RTK wytaczone:Pionowo: + 0.1 m (z pozycjonowaniem
optycznym); + 0.5 m (z pozycjonowaniem GNSS).

Poziomo: + 0.3 m (z pozycjonowaniem optycznym); + 1.5 m
(z pozycjonowaniem GNSS).

Relatywne pozycje srodka kazdego z szesciu sensoréw
oraz $rodek wbudowanej anteny D-RTK zostat
skalibrowany i jest zapisywany w formacie EXIF

w kazdym obrazie.

Typ GNSS GPS + GLONASS

Uzywana czestotliwosé: GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2
Czas ustabilizowania sygnatu: < 50 s

Doktadnos$¢ pozycjonowania: Pionowo 1.5 cm + 1 ppm
(RMS); Poziomo 1 cm + 1 ppm (RMS).

(1 ppm oznacza przyrost btedu pomiaru o 1 mm za kazdy
1 km predkosci poruszania.)

Doktadnos$¢ pomiaru predkosci: 0.03 m/s

(H/18.9) cm/piksel, H oznacza stosunek putapu drona
do obszaru mapowanego (jednostka: m)
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Pokrycie terenu

Gimbal
Kontrolowany zakres

System pozycjonowania optycznego

Dopuszczalna predkosc

Wysokos¢ wykrycia
Odlegtos¢ wykrycia
Zakres wykrycia przeszkéd
Srodowisko pracy

System czujnikéw na poczerwien

Zasieg wykrywania
FOV
Czestotliwo$¢ pomiaru

Srodowisko pracy

Kamera

Sensory

Pasma

Optyka

Zakres ISO sensora RGB
Gain (sensory multispektralne)

Pasma

Maksymalny rozmiar obrazu
Pasma

Obstugiwane systemy plikdw
Obstugiwane karty SD

Temperatura pracy

Maksymalne pokrycie ok. 0.47 kni’ terenu na
jednym przelocie na putapie 180 m
(GSD - ok. 9.52 cm/piksel)

Tilt: -90° do +30°

< 50 km/h na wysokosci 2 m nad ziemia przy
odpowiednim o$wietleniu

0-10m
0-10m
0.7-30m

Powierzchnie z wyrazna faktura, dobre o$wietlenie (> 15 lux)

02-7m
70° poziomo * 10° pionowo
10 Hz

Powierzchnia o wspétczynniku odbijania >8% (takie jak sciany,
drzewa, ludzie itp.)

6x 1/2.9" CMOS, w tym 1x sensor RGB oraz 5x s
ensor multispektralny.
Efektywne piksele: 2.08 MP na kazdy sensor.

Blue (B): 450 nm + 16 nm; Green (G):
560 nm + 16 nm; Red (R): 650 nm + 16 nm;
RE: 730 nm £+ 16 nm; NIR: 840 nm + 26 nm

5.74 mm (35 mm ekwiwalent: 40 mm),
autofocus oo,
przystona: f/2.2

200 - 800
1-8x

global shutter, 1/100 - 1/20000 s (fotografia zwykta);
1/100 - 1/10000 s (fotografia multispektralna)

1600x1300 (4:3.25)

JPEG + TIFF

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)
Mikro-SD, predkosc¢ zapisu 215MB/s

0°do40°C

52



Aparatura sterujaca

Czestotliwosé

Moc nadajnika (EIRP)

Maksymalny zasieg transmisji

Whbudowana bateria

Prad pracy

Mocowanie urzadzenia mobilnego
Temperatura pracy
Inteligentna bateria
Pojemnos¢

Napiecie

Typ baterii

Energia

Waga

Temperatura pracy
Temperatura tadowania
Maksymalna moc tadowania
Hub do tadowania

Napigcie

Temperatura pracy

Zasilacz AC

Napiecie

Moc znamionowa

2.4000 GHz to 2.4835 GHz (Europa)

2.4 GHz: < 20 dBm (CE)

CE: 5 km
(otwarty teren, wolny od zaktocen)

6000 mAh LiPo 25
12A@74V
Tablety i smartfony
0°do 40°C

5870 mAh
152V

LiPo 4S

89.2 Wh
468¢g

-10° do 40° C
5°do 40° C
160 W

175V
5°do 40° C

174V
160 W
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Wspracie DJI
http://www.dji.com/support

Pobierz najnowsza wersje instrukcji na:
https://www.dji.com/p4-multispectral

DJl'is a trademark of DJI.
Copyright © 2020 DJI All Rights Reserved.
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WARUNKI GWARANCJI PRODUKTOW MARKI DJI

Gwarant: SZ DJI BaiWang Technology Co, Building No.1.2.7.9,Baiwang Creative Factory, No.1051,Songbai
Road,Nanshan Xili District,Shenzhen,China

Dystrybutor: Firma INNPRO Robert Btedowski, - Dystrybutor produktéw DJI na terenie Polski oraz Rekomen-
dowany Serwis Produktéw Marki DJI

1. Okres Gwarancji wynosi:
a) 24 miesiace od daty sprzedazy (zgodnie z data na dowodzie zakupu). Zasieg terytorialny ochrony gwa-
rancyjnej dotyczy catego terytorium Polski.
b) 12 miesiecy od daty sprzedazy na czesci oraz akcesoria podlegajace zuzyciu takie jak: akumulatory,
kable, obudowy, $migta.
2. Dystrybutor jest jednoczesnie posrednikiem w realizacji zgtoszen gwarancyjnych miedzy nabywca a Gwa-
rantem.
3. Warunkiem przyjecia produktu do naprawy gwarancyjnej jest dostarczenie przez nabywce urzadzenia
pochodzacego z dystrybucji INNPRO do siedziby sprzedawcy wraz z widocznym numerem seryjnym oraz
waznym dowodem zakupu (paragon, rachunek uproszczony, faktura VAT). Serwis gwarancyjny moze odmowic
wykonania naprawy gwarancyjnej w przypadku stwierdzenia niezgodnosci danych zawartych w powyzszych
dokumentach.
4. Gwarant zapewnia, ze kazdy zakupiony produkt marki DJI bedzie wolny od wad materiatowych i wad
produkcyjnych podczas normalnego uzytkowania w okresie gwarancyjnym, zgodnego z opublikowanymi
materiatami dotyczacymi produktu. Materiaty opublikowane przez DJI obejmuja miedzy innymi podrecznik
uzytkownika, instrukcje obstugi, wskazowki bezpieczenstwa, specyfikacje, powiadomienia w aplikacji i ko-
munikaty serwisowe.
5. Gwarancja objete sa wytacznie wady spowodowane wadami tkwigcymi w sprzedanym produkcie.
6. Gwarancja nie obejmuje:
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku niewtasciwego uzytkowania produktu, w szczegdlnosci, niezgodnego
z instrukcja obstugi badZ przepisami bezpieczenstwa.
Mechanicznego uszkodzenia produktu i wywotanej w nim wady.
Jakiejkolwiek wady powstatej w wyniku napraw wykonanych przez podmioty nieupowaznione (w tym przez
nabywece).
e Uszkodzenia lub wadliwego dziatania spowodowanego niewtasciwa instalacja urzadzen, wspétpracuja-
cych z produktem.
Uszkodzenia w skutek Katastrofy lub obrazen od ognia spowodowanych czynnikami nieprodukcyjnymi,
w tym, ale nie wytacznie btedami operatora.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami, demontazem lub otwieraniem obudowy,
niezgodnie z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych nieprawidtowa instalacja, nieprawidtowym uzytkowaniem lub dziataniem
niezgodnym z oficjalnymi instrukcjami uzytkowania.
Uszkodzen spowodowanych przez nieautoryzowanego dostawce ustug.
Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyfikacjami obwodéw i niedopasowaniem lub nie-
wiasciwym uzyciem akumulatora i tadowarki.
Uszkodzen spowodowanych lotami, w ktorych nie zastosowano sie do zalecert w oficjalnych instrukcjach
uzytkowania.



e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w ztej pogodzie (np. przy silnych wiatrach, deszczu
lub burzach piaskowych itp.)

o Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w srodowisku, w ktérym wystepuja

o zaktécenia elektromagnetyczne (tj. na obszarach wydobywczych lub w poblizu wiez transmisji radiowej,
przewodéw wysokiego napiecia, stacji energetycznych itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu w $rodowisku, w ktérym wystepuja zaktdcenia
z innych urzadzen bezprzewodowych (tj. aparatur, bezprzewodowego sygnatu wideo, sygnatu Wi-Fi itp.)

e Uszkodzen spowodowanych uzytkowaniem produktu przy masie wigkszej niz bezpieczna masa startowa,
ktéra okreslono w instrukcji uzytkowania.

o Uszkodzen spowodowanych przez wymuszony lot, gdy elementy s zuzyte lub uszkodzone.

o Uszkodzen spowodowanych przez problemy z niezawodnoscia lub kompatybilnoscia podczas korzystania
z nieautoryzowanych czesci.

e Uszkodzen spowodowanych dziataniem urzadzenia przy stabo natadowanym lub uszkodzonym akumu-
latorze.

* Nieprzerwanego lub wolnego od btedéw uzytkowania produktu.

o Utraty lub uszkodzenia danych przez produkt.

* Wszystkich programéw, dostarczonych wraz z produktem lub zainstalowanych pézniej.

o Awarii lub uszkodzen spowodowanych przez produkty stron trzecich, w tym te, ktére DJI moze dostarczy¢
lub zintegrowac z produktem DJI na zadanie.

* Uszkodzen wynikajacych z pomocy technicznej innej niz DJI

e Produktéw lub czesci ze zmieniong etykieta identyfikacyjna lub, z ktérych usunieto etykiete identyfika-
cyjna.

o Czesci i akcesoriow podlegajacych normalnemu zuzyciu w czasie eksploatacji, w szczegélnosci zarysowan,
trudno do usuniecia zabrudzen, wytarcia napiséw, akumulatoréw, itp.

e Czynnosci wymienionych w instrukcji obstugi, przeznaczonych do wykonania przez uzytkownika.

e Uszkodzen powstatych w przypadku zdarzen losowych, takich jak pozar, powédz, przepiecia sieci ener-
getycznej, wytadowania elektryczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz innych czynnikéw ze-
whnetrznych, powodujacych np. korozje czy plamy.

7. Gwarancja obejmuje bezptatna wymiane czesci zamiennych potrzebnych do naprawy oraz robocizne
w okresie gwarancji. Usterki ujawnione w okresie gwarancji moga by¢ usuwane tylko przez autoryzowany lub
oficjalny serwis Gwaranta w mozliwie jak najkrotszym terminie, nie dtuzszym nie 60 dni roboczych.

8. Czas trwania naprawy gwarancyjnej uwarunkowany jest rodzajem oraz zakresem usterek, a takze dostep-
noscia czesci serwisowych. Do czasu trwania ustugi serwisowej nie wlicza si¢ okresu, kiedy Gwarant nie moze
podjac sie realizacji ustugi serwisowej z przyczyn lezacych po stronie kupujacego lub po stronie oficjalnego
serwisu marki DJI.

9. W ramach napraw gwarancyjnych, Gwarant realizuje naprawy sprzetu DJI posiadajacego gwarancje DJI
samodzielnie lub za posrednictwem oficjalnego serwisu DJI na terenie UE.

10. Klient zobowiazany jest do dostarczenia sprzetu w petni zabezpieczonego przed uszkodzeniami podczas
transportu, jesli zachodzi koniecznos¢ dostarczenia sprzetu do sprzedawcy. W innym przypadku ryzyko uszko-
dzenia sprzetu podczas transportu ponosi klient.

11. W przypadku stwierdzenia usterki klient powinien zgtosic¢ usterke w miejscu zakupu.

12. Jezeli wysytka produktu z Serwisu do nabywcy jest realizowana za posrednictwem firmy kurierskiej,
nabywca zobowiazany jest do sprawdzenia stanu sprzetu w obecnosci przedstawiciela firmy kurierskiej, na
prosbe nabywcy. Sporzadzi protokét szkody, stanowiacy wytaczna podstawe do dochodzenia ewentualnych
roszczen reklamacyjnych. Jezeli nabywca nie przekazat serwisowi danych adresowych wysytka po naprawie
nie bedzie realizowana. Jezeli zgtaszajacy z jakichkolwiek przyczyn odméwi odbioru przesytki (z wytaczeniem
przesytek uszkodzonych w transporcie z waznym protokotem szkody), przesytka zostanie zwrécona do serwi-
su, a ponowna wysytka produktu z serwisu do nabywcy odbedzie sie na koszt nabywcy.

13. Nabywcy przystuguje prawo do wymiany sprzetu na nowy jezeli producent stwierdzi na pismie iz usuniecie
wady jest niemozliwe. Sprzet podlegajacy wymianie musi by¢ kompletny. W razie dostarczenia zdekompleto-
wanego zestawu, koszty brakujacego wyposazenia ponosi nabywca.



14. Jezeli zostanie ujawniona usterka w elemencie zestawu, nalezy dostarczy¢ do serwisu urzadzenie jak i do-
wod zakupu catego zestawu.
15. Podczas $wiadczenia ustug gwarancyjnych, Gwarant odpowiada za utrate lub uszkodzenie produktu tylko
gdy jest on w jego posiadaniu.
16. Jesli urzadzenie ujawni wady w ciagu (7) dni od daty zakupu i zostana one potwierdzone przez Serwis,
Gwarant dotozy wszelkich staran aby produkt zostat wymieniony na nowy, wolny od wad w czasie 14 dni
roboczych w ramach gwarancji DOA. Gwarant zastrzega sobie prawo do odmowy realizacji wymiany DOA
w przypadku brakéw magazynowych.
17. Ustuga gwarancji DOA nie zostanie zrealizowana jesli:

o Produkt zostat dostarczony do Gwaranta po ponad (7) dniach kalendarzowych od jego zakupu.
Dowod zakupu, paragony lub faktury nie zostaty dostarczone razem z urzadzeniem lub istnieje podejrze-
nie, ze zostaty sfatszowane lub przerobione.
Produkt dostarczany do Gwaranta w celu wymiany nie obejmuje wszystkich oryginalnych akcesoriéw,
dodatkow i opakowan lub zawiera przedmioty uszkodzone z winy uzytkownika.
Po przeprowadzeniu wszystkich odpowiednich testéw przez Gwaranta, produkt nie bedzie zawierat zad-
nych wad.
Jakikolwiek btedy lub uszkodzenie produktu spowodowane bedzie przez nieautoryzowane uzycie lub mo-
dyfikacje produktu, takich jak ekspozycja na wilgoé, wprowadzanie ciat obcych (wody, oleju, piasku, itd.)
lub niewtasciwego montazu lub eksploatacji.
Etykiety produktéw, numery seryjne, znaki wodne itp. wykazujg oznaki sabotazu lub zmiany.
Uszkodzenia sa spowodowane przez niekontrolowane czynniki zewnetrzne, w tym pozary, powodzie, silne
wiatry lub uderzenia pioruna.
18. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za:
Utrate lub ujawnienie jakichkolwiek danych w tym informacji poufnych, informacji zastrzezonych lub informa-
cji osobistych zawartych w produkcie.
Obrazenia ciata (w tym $mier¢), szkody majatkowe, osobiste lub materialne spowodowane uzyciem produktu
niezgodnie z instrukcja obstugi.
Skutki prawne i inne nastepstwa wywotane niedostosowaniem uzytkownika do przepiséw prawa na terenie
Polski i innych krajow.
19. Gwarancja nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw
o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej w przypadku kiedy nabywca jest konsumentem. Jesli kupujacy jest przed-
siebiorca, rekojmia zostaje wykluczona Zgodnie z art. 558 § 1 Kodeksu Cywilnego.

INNPROS

INNPRO
ul. Rudzka 65¢
44-218 Rybnik
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